
Research  Article 
Journal of Vocational Education in Agriculture     Vol. 7 • No. 2 • July – December 2023 

 
 

 

การวิเคราะหสมรรถนะการเรียนรูการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะ 
ดวยเทคนิคเดลฟาย 

 

The Analysis of Learning Competency in Intelligent Control 
of Laying Hens by Delphi Technique 

 

ธนาวุฒิ ศรีนิรัตน1* และ ศักดิ์ศรี  รักไทย1   
Tanawut Srinirat1* and Saksri Rakthai1 

 
Received: 21 February 2023 

Revised: 10 May 2023 
Accepted: 18 May 2023 

 

บทคัดยอ  
การวิจัยนี้มีวัตถุประสงคเพื่อวิเคราะหสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะ แบงข้ันตอนการวิจัย

ออกเปน 2 ขั้นตอนคือ 1) วิเคราะหสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขจากหลักสูตรระดับปริญญาตรีเทคโนโลยี
บัณฑิต (ตอเน่ือง) สาขาเทคโนโลยีการผลิตสัตว 2) วิเคราะหสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะดวยเทคนิค
เดลฟาย (Delphi Technique) โดยการประชุมและสัมภาษณผูทรงคุณวุฒิกลุมผูบริหารจํานวน 5 คน สอบถาม
ผูทรงคุณวุฒิกลุมอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรที่จัดเรียนการสอนหลักสูตรระดับปริญญาตรีเทคโนโลยีบัณฑิต 
(ตอเนื่อง) สาขาเทคโนโลยีการผลิตสัตวจํานวน 16 คน ดวยแบบสอบถามปลายปดชนิดมาตราสวนประมาณคา 5 
ระดับจํานวน 2 รอบ  วิเคราะหขอมูลดวยคามัธยฐานและพิสัยระหวางควอไทล ผลการศึกษา พบวา ผูทรงคณุวุฒิเห็น
ดวยในระดับมากวา นักศึกษาหลักสูตรระดับปริญญาตรีเทคโนโลยีบัณฑิต (ตอเน่ือง) สาขาเทคโนโลยีการผลิตสัตว 
ควรมีสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะดานเจตพิสัยระดับจัดระบบคุณคา ในระดับมาก คามัธยฐานเทากับ 
4 และพิสัยควอไทลมีคาเทากับ 1 ดานพุทธพิสัยระดับสังเคราะห ในระดับมาก คามัธยฐานเทากับ 4 และพิสัยควอ
ไทลมีคาเทากับ 1 และดานทักษะพิสัยระดับปฏิบัติงานไดจนคลอง ในระดับมากที่สุด คามัธยฐานเทากับ 5 พิสัยควอ
ไทลมีคาเทากับ 1 
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ABSTRACT 
The purpose of this research was to analyze  of the learning competency in 

intelligent control laying hens. The research process was divided into 2 steps: 1) analyzing 
the controling competency in laying hen from Bachelor of Technology (Continued) 
curriculum Program in Animal Production Technology and 2) analyzing the controling 
competency in laying hen by Delphi Technique with focus group meeting and in-depth 
interview 5 keyperson experted in educational admistration and asking 16 keyperson 
experted in teaching by a closed-ended questionnaire with a 5-point estimation scale for 2 
rounds. The data were analyzed with median and interquartile ranges. The results showed 
that the experts agreed that bachelor student in Animal Production Technology (Continuing) 
programme should be ability to control intelligent laying hens at high level in terms of 
affective domain at organizing level at the high level with the median value was 4 and the 
range quartile was 1 ,cognitive domain at evaluating level at the high level with the median 
value was 4 and the range quartile was 1 and psychomotor domain at mechanism level at 
the highest level the median was 5, the interquartile range was 1. 

 
Keywords: Competency; Intelligent control; Delphi technique 

 
บทนํา 

การเลี้ยงไกไขอัจฉริยะเปนสวนหนึ่งของแผนปฏิบัติการเกษตรอัจฉริยะป พ  .ศ  . 2565-2566 [1] ดาน
การเพ่ิมขีดความสามารถและสมรรถนะการเรียนรู ในการแขงขันภาคการเกษตรดวยเทคโนโลยีและนวัตกรรม  
โดยเปนการขับเคลื่อนงานดานเกษตรอัจฉริยะที่มุงยกระดับคุณภาพชีวิตของเกษตรกรใหดีขึ้นซึ่งมีความจําเปน
อยางยิ่งที่เกษตรกรผูเลี้ยงไกไข นักศึกษาดานการเกษตรหรือผูที่สนใจ ตองมีความรูและมีสมรรถนะการเลี้ยงไก 
ไขอัจฉริยะ สอดคลองกับนโยบายจัดการศึกษาของกระทรวงศึกษาธิการ พ  .ศ  . 2565-2566 [2] ที่เนนการจัด 
การเรียนเพ่ือพัฒนาทักษะอาชีพและเพิ่มขีดความสามารถในการแขงขันอยางไรก็ตามจากผลการศึกษาดาน
ความตองการพัฒนาการเรียนการสอนวิชาเกษตรของครูอาจารย ในสถาบันการอาชีวศึกษาเกษตรภาคกลาง
ของพงศธร [3] พบวาการเรียนการสอนที่ผานมาดานเน้ือหาวิชาเรียนไมทันสมัยกับการประกอบอาชีพเกษตร
ในปจจุบันและวิธีการสอนยังขาดเทคนิคในการเรียนการสอน ที่มุงเนนการปฏิบัติงานจริงของผูเรียนทางดาน
อาชีวศึกษาเกษตร ซึ่งเปนผูที่มีความเก่ียวของกับการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะ ทําใหไมสามารถปฏิบัติงานดานฟารม
อัจฉริยะไดจึงเปนเรื่องท่ีมิอาจปฏิเสธไดถึงความจําเปนที่ตองพัฒนาระบบการจัดการเรียนการสอน เพ่ือพัฒนา
ใหผูเรียนมีทักษะและเกิดความชํานาญในการปฏิบัติงานเกษตรเก่ียวกับฟารมอัจฉริยะ ดังนั้นเพื่อใหสอดคลอง
กับนโยบายของรัฐบาลในการพัฒนาคุณภาพชีวิตของเกษตรกร เกษตรกรจึงจําเปนตองมีทัศคติที่ดีในการทําการ 
เกษตร ตองมีความรูและทักษะในการแกไขปญหาการเกษตร โดยประยุกตใชเทคโนโลยีและนวัตกรรมเพื่อลด
ตนทุนและเพ่ิมผลผลิตได การพัฒนาสมรรถนะการเกษตรจึงเปนประเด็นท่ีนักวิจัยและผูกําหนดนโยบายใหความ 
สําคัญเห็นไดจากการศึกษาของวัชรภัทร [4] การใชหลักสูตรฝกอบรมเพ่ือเสริมสรางสมรรถนะการสอนการออก 
แบบนวัตกรรม พบวาครูผูสอนมีคะแนนดานความรูหลังการฝกอบรมสูงกวากอนการฝกอบรมอยางมีนัยสําคัญ
ทางสถิต ิสวนคะแนนดานทักษะการปฏิบัติของครูผูสอนโดยภาพรวมอยูในระดับดีมาก และครูผูสอนมีเจตคติ
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หลังการฝกอบรมสูงกวากอนการฝกอบรมอยางมีนัยสําคัญทางสถิต ิและการศึกษาของแพรวนภา [5] การพัฒนา 
รูปแบบการเสริมสรางสมรรถนะ การปฏิบัตแิละการสอนสําหรับนักศึกษาครู ที่ผานการเรียนรูตามรูปแบบการเสริม 
สรางสมรรถนะทางดานการปฏิบัตแิละการสอน มีสมรรถนะการปฏิบัตแิละการสอนสูงกวากอนการใชรูปแบบ 
อยางมีนัยสําคัญทางสถิต ินอกเหนือจากงานวิจัยดังกลาวมาขางตนท่ีมุงเนนการพัฒนาดานสมรรถนะแลวการ
วิเคราะหสมรรถนะท่ีตองการใหเกิดข้ึนกับเกษตรกรก็มีความสําคัญอยางยิ่งเชนกัน เนื่องจากหากเราทราบสมรรถนะ 
ที่ตองการแลวจะนําไปสูการกําหนดแนวทางวิธีการและขั้นตอนการพัฒนาสมรรถนะได เห็นไดจากการศึกษา
ของรัฐศักดิ์ [6] การพัฒนาศักยภาพของผูประกอบการฟารมไกไข องคประกอบของการพัฒนาสมรรถนะศักยภาพ 
ของผูประกอบการฟารมไกไข ดานความรูและทักษะการใชเทคโนโลยีที่ทันสมัย สอดคลองกับแนวคิด David 
[7] และดวงเดือน [8] ที่กลาววา องคประกอบของสมรรถนะ ดานทักษะ คือสิ่งที่บุคคลรูและสามารถทําได
เปนอยางดี และตองการใหทําได อยางมีประสิทธิภาพ โดยทักษะที่เกิดไดนั้นมาจากพื้นฐานทางความรูและ
ความสามารถที่ปฏิบัติไดอยางแคลวคลอง ผลจากการพัฒนาสมรรถนะทักษะตอการพัฒนาศักยภาพของผู 
ประกอบการฟารมไกไข จากการศึกษาสรุปไดวาผูประกอบการฟารมไกไขตองการนําเอาเทคโนโลยีเขามาใช
ในธรุกิจฟารมไกไข จากโรงเรือนระบบเปดมาเปนโรงเรือนระบบปด โดยใชเทคโนโลยีและอุปกรณท่ีใชภายใน
และภายนอกโรงเรือนที่ทันสมัย สามารถเพ่ิมประสิทธิภาพผลผลิตใหดีขึ้น นอกจากน้ียังสอดคลองกับงานวิจัย
ของสุกิจ ขันธปราบ และคณะ [9] พบวาการปรับเปลี่ยนระบบการเลี้ยงท้ังหมดใหเปนระบบการจัดการอันทันสมัย 
ทั้งระบบการเก็บไขอัตโนมัติดวยสายพาน การใหอาหารอัตโนมัติรวมทั้งการกวาดมูลไกโดยใชระบบสายพาน 
การเลี้ยงไกไขในระบบปรับอากาศดวยการระเหยของน้ํา หรือ Evaporative cooling system และการสราง
ระบบไบโอแกสเพ่ือใชในฟารมซึ่งสามารถลดคาใชจายและชวยเพิ่มผลผลิตไดเปนอยางมาก เพราะฉะน้ันการ
พัฒนาสมรรถนะดานความรูและทักษะการใชเทคโนโลยีท่ีทันสมัย จึงเปนสิ่ง  จํา เปนในการพัฒนาศักยภาพ
ของผูประกอบการฟารมไกไขในการลดคาใชจายและชวยเพ่ิมผลผลิตได ทําใหผูประกอบการประสบความสําเร็จ 
เปนอยางดีในการเลี้ยงไกไข 
            ดวยเหตุดังกลาวในการคนหาสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะ เพ่ือคนหาและพบความรู
ใหม กระบวนการคนควาหาคําตอบที่เปนระบบตั้งอยูบนหลักการและวิธีการที่มีเหตุผล ผานวิธีการวิจัยจะทํา
ใหคําตอบมีคุณภาพและมีความนาเชื่อถือ การวิจัยในปจจุบันมีการนําเทคนิคเดลฟายมาใช โดยการเก็บ
รวบรวม ขอมูลและกลั่นกรองความรูหลายรอบจากกลุมผูเชี่ยวชาญในเรื่องนั้นๆ จํานวนหนึ่ง  ความเห็นที่ได
จึงมีความนาเช่ือถือ [10] งานวิจัยน้ีจึงไดประยุกตเทคนิคเดลฟาย ในการวิเคราะหสมรรถนะการควบคุมการ
เลี้ยงไกไขอัจฉริยะ โดยสมรรถนะที่ได เกิดขึ้นโดยการพิจารณาสถิติจากคําตอบหลายรอบจากผูเช่ียวชาญท่ีมี
ฉันทามติสอดคลองโดยเสียงขางมาก [11] โดยมีวัตถุประสงคเพ่ือวิเคราะหสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไข
อัจฉริยะ ดําเนินการวจิัยโดยประชุมรวมและสัมภาษณเชิงลึกผูอํานวยการสถาบันการอาชีวศึกษาเกษตรภาค
ตะวันออกเฉียง เหนือและผูอํานวยการวิทยาลัยเกษตรและเทคโนโลยีท่ีเปนสถานท่ีจัดเรียนการสอนหลักสูตร
ระดับปริญญาตรีเทคโนโลยีบัณฑิต (ตอเนื่อง) สาขาเทคโนโลยีการผลิตสัตว แบบสอบถามความคิดเห็นตอ
สมรรถนะการควบคุม การเลี้ยงไกไขอัจฉริยะ กับอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร  2 รอบ   โดยมีลักษณะเปน
แบบสอบถามปลายปด ชนิดมาตราสวนประมาณคา 5 ระดับ ทําการวิเคราะหขอมูลโดยสถิติพรรณนา
คํานวณหาคามัธยฐานและพิสัยระหวาง ควอไทลเพื่อคัดเลือกสมรรถนะที่พึงประสงค เมื่อดําเนินการแลวเสร็จ
ผลการศึกษาน้ีสามารถนําไปพัฒนาเทคโนโลยี “ชุดฝกควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะ” เพ่ือใหนักศึกษา
ปริญญาตรีเทคโนโลยีบัณฑิต ไดนําไปทดลองใชใหเกิดสมรรถนะวิชาชีพซึ่งเปนคุณลักษณะที่พึงประสงคของ
เทคโนโลยีบัณฑิตตอไป 
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วิธีดําเนินการวิจัย 
การวิเคราะหสมรรถนะการควบคมุการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะ แบงออกเปน 2 ขั้นตอนดังน้ี 

1) วเิคราะหสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขจากรายวิชาที่เกี่ยวของกับการเลี้ยงไกไขของวิทยาลัย

เกษตรและเทคโนโลยีท่ีเปดสอนหลักสูตรระดับปริญญาตรีเทคโนโลยีบัณฑิต (ตอเนื่อง) สาขาเทคโนโลยีการ

ผลิตสัตว จํานวน 5 วิทยาลัย  โดยการวิเคราะหสมรรถนะตามมาตรฐานผลการเรียนรูระดับปริญญาตรี [12]   

เปรียบเทียบกับสมรรถนะการเรียนรู [13] 3 ดานคือ เจตพิสัย (affective) พุทธพิสัย (cognitive) และทักษะ

พิสัย (psychomotor) 

2) วิเคราะหสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะดวยเทคนิคเดลฟาย (Delphi Technique)  
รายละเอียดดังนี้   

2.1) กําหนดกลุมผูทรงคุณวฒิุที่เปนผูใหขอมูล 2 กลุม ดังนี ้
2.1.1) กลุมผูบริหารซึ่งมีคุณสมบัติเปนผูอํานวยการสถาบันการอาชีวศกึษาเกษตรภาคตะวันออกเฉียง 

เหนือและผูอํานวยการวิทยาลัยเกษตรและเทคโนโลยีซึ่งเปนสถานท่ีจัดเรียนการสอนหลักสูตรระดับปริญญา
ตรี เทคโนโลยีบัณฑิต (ตอเน่ือง) สาขาเทคโนโลยีการผลิตสัตวที่ทําหนาที่ในการกําหนดนโยบายการจัดการ
เรียนการสอน จํานวน 5 คน 

2.1.2) กลุมอาจารยที่มีคุณสมบัติเปนผูรับผิดชอบหลักสูตรที่จัดเรียนการสอนหลักสูตรระดับปริญญา 
ตรีเทคโนโลยีบัณฑิต (ตอเนื่อง) สาขาเทคโนโลยีการผลิตสัตว จํานวน 16 คน 

2.2) ประชุมผูบริหาร เพื่อชี้แจงรายละเอียด วัตถุประสงค และวิธีการเก็บขอมูลในการดําเนินการวิจัย 
ในประเด็นสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะ  

2.3) สรางแบบสัมภาษณเชิงลึกแบบกึ่งโครงสราง (Semi Structured Interview) ในประเด็นความคิด 
เห็นที่มีตอสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะ 

2.4) สัมภาษณผูบริหารมีความคิดเห็นอยางไรเก่ียวกับสมรรถนะการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะที่ประกอบดวย
สมรรถนะ 3 ดาน โดยแตละดานมีที่มาจากการวเิคราะหรายวิชาของแตละวิทยาลัยที่มีความเก่ียวของกับการ
เลี้ยงไกไขอจัฉริยะ 

2.5) สรางแบบสอบถามปลายปดชนิดมาตราสวนประมาณคา 5 ระดับจากผลการวิเคราะหแบบ
สัมภาษณผูบริหารแบงออกเปน 4 สวน สวนที่ 1 เปนคําถามเก่ียวกับความคิดเห็นที่มีตอสมรรถนะการเรียนรู
การควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะ ดานเจตพิสัยระดับจัดระบบคุณคา จํานวน 3 ขอ สวนที่ 2 เปนคําถาม
เกี่ยวกับความคิดเห็นที่มีตอสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะดานพุทธพิสัย ระดับสังเคราะห
จํานวน 3 ขอ สวนที่ 3 เปนคําถามเกี่ยวกับความคิดเห็นที่มีตอสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะ
ดานทักษะพิสัย ระดับปฏิบัติงานไดจนคลองจํานวน 3 ขอ และสวนที่ 4 เปนคําถามเกี่ยวกับความความ
คิดเห็นที่มีตอสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะทั้ง 3 ดานในภาพรวมจํานวน 3 ขอ 

2.6) สอบถามความคิดเห็นกลุมอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรที่จัดการเรียนการสอนหลักสูตรระดับปริญญา 
ตรีเทคโนโลยีบัณฑิต (ตอเน่ือง) สาขาเทคโนโลยีการผลิตสัตวท่ีมีตอสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะ 
จํานวน 16 คนรอบที ่1 

2.7) วิเคราะหแบบสอบถามรอบท่ี 1 ดวยคามัธยฐาน (Median: MD) และคาพิสัยควอไทล (Interquartile 
Range; IQR) [14] โดยการกําหนดเกณฑในการคัดเลือกขอความจากกลุมผูเช่ียวชาญใชคามัธยฐาน 4.00 ขึ้น
ไปและคาพิสัยควอไทลไมเกิน 1.50 [10] 

2.8) ปรับปรุงแบบสอบถามโดยพิจารณาจากขอคิดเห็นของกลุมอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร 
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2.9) สอบถามความคิดเห็นกลุมอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรท่ีจัดเรียนการสอน หลักสูตรระดับปริญญา 
ตรีเทคโนโลยีบัณฑิต (ตอเน่ือง) สาขาเทคโนโลยีการผลิตสัตวที่มีตอสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะ 
จํานวน 16 คนรอบที ่2 

2.10) วเิคราะหแบบสอบถามรอบท่ี2ดวยคามัธยฐาน (Median: MD)และคาพิสัยควอไทล (Interquartile 
Range; IQR) [14] โดยการกําหนดเกณฑในการคัดเลือกขอความจากกลุมผูเช่ียวชาญใชคามัธยฐาน 4.00 ขึ้น
ไปและคาพิสัยควอไทลไมเกิน 1.50 [10] 

2.11) สรุปสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะที่ตองการใหเกิดขึ้นตามระดับสมรรถนะการ
เรียน รูทั้ง 3 ดาน  

การวิเคราะหสมรรถนะการควบคมุการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะดวยวธิกีารวิจัยแบบเทคนิคเดลฟาย สรุปได
ดังภาพที ่1 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



Research  Article 
Journal of Vocational Education in Agriculture     Vol. 7 • No. 2 • July – December 2023 

132 
 

วิเคราะหสมรรถนะการเรียนรู 
ดานเจตพิสัย พุทธพิสยั และทักษะ

พิสัยดวยเทคนิคเดลฟาย กับ
ผูเชี่ยวชาญ  

สาขาเทคโนโลยกีารผลิตสัตว 

กําหนดกลุมผูใหขอมูล 
 

ประชุมกลุมผูบริหาร 
 

สรางแบบสัมภาษณเชิงลึก 
 

สัมภาษณผูบริหาร 
แบบสัมภาษณกึ่งมีโครงสราง 

 

วิเคราะห 
จัดทําแบบสอบถามความคิดเห็น 

รวบรวมจัดเก็บขอมูล 

ยนืยนัผลความสอดคลองรอบที ่1 
 

ปรับปรุงแบบสอบถาม 
 

รวบรวมจัดเก็บขอมูล 
ยนืยนัผลความสอดคลองรอบที่ 2 

 

สรุปและนําเสนอสมรรถนะการ
ควบคุมการเล้ียงไกไขอัจฉรยิะ 

 

 กลุมผูบริหารที่ทําหนาที่ในการกําหนดนโยบายการ
จัดการเรียนการสอน จํานวน 5 คน 

 กลุมอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรที่จัดเรียนการสอน 
จํานวน 16 คน 

 

ในประเด็นสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะ เพื่อชี้แจง
รายละเอียด วัตถุประสงค และวิธีการเก็บขอมูลในการดําเนินการวิจัย 
 

ประเดน็สมรรถนะการควบคมุการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะ  

 ผูวิจัยนําเสนอขอมูลงานวิจัยและกรอบการวิจัย
เบ้ืองตนใชเวลา 10 นาที พอสังเขป  

 ประเด็นคําถามในการสัมภาษณคือ สมรรถนะในแต
ละดานเห็นดวยหรือไมเพราะเหตุใด โดยใชเทคนิค
การสรุปสะสม (Cumulative Summarization) 
แบบกึ่งโครงสราง 

 สรุปการสัมภาษณใหผูเชี่ยวชาญฟง ในแตละประเด็น
การสัมภาษณ ในกรณีมีการปรับปรุงเปลี่ยนแปลง
แกไขหรือเพิ่มเติมคําสัมภาษณ เพื่อความนาเชื่อถือ 
และความเที่ยงตรงของขอมูลอีกครั้งหนึ่ง  

 

โดยมีลักษณะเปนแบบสอบถามปลายปดชนิดมาตราสวนประมาณ
คา 5 ระดับ 
 

กลุมอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร จํานวน 16 ทาน ลงความ
คิดเห็น  
วิเคราะหขอมูลที่เปนของกลุมโดยสวนรวม  

 คามัธยฐาน (Median: MD)  
 วิเคราะหขอมูลดวยคาพิสัยควอไทล(Interquartile 

Range; IQR)  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาพท่ี 1 วิจัยแบบเทคนิคเดลฟาย (Delphi Technique) 
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ผลการวิจัย 
 1) ผลการวิเคราะหสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะมีดังน้ี 
 การวิเคราะหสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขจากหลักสูตรระดับปริญญาตรีเทคโนโลยีบัณฑิต
(ตอเนื่อง) สาขาเทคโนโลยีการผลิตสัตว วิทยาลัยเกษตรและเทคโนโลยีนครราชสีมา มหาสารคาม ยโสธร  
อุบลราชธานี และศรีษะเกษ ที่เปนสถานที่จัดการเรียนการสอน พบวา รายวิชาท่ีมีความเกี่ยวของกับ
สมรรถนะ การควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะมีจํานวน 2 วิชา คือรายวิชาเทคโนโลยีโรงเรือนและอุปกรณใน
การผลิตสัตว และเทคโนโลยีการผลิตไกไข ซึ่งปรากฎในหลักสูตรเทคโนโลยีบัณฑิต (ตอเนื่อง) 

ทั้งนี้เมื่อพิจารณาตามมาตรฐานผลการเรียนรูระดับปริญญาตรี [12]  6 ดานคือ คุณธรรมจริยธรรม 
ความรู ทักษะทางปญญา ทักษะความสัมพันธระหวางบุคคลและความรับผิดชอบ ทักษะการวเิคราะหเชิงตัวเลข 
การสื่อสารและการใชเทคโนโลยีสารสนเทศ  ทักษะวิชาชีพในการผลิตสัตว เปรียบเทียบกับสมรรถนะการเรียนรู 
[13] 3 ดานคือ เจตพิสัย (affective) พุทธพิสัย (cognitive) และทักษะพิสัย (psychomotor) นั้นสามารถจัด
หมวดหมูของมาตรฐานผลการเรียนรูระดับปริญญาตร ี6 ดานใหอยูภายใตสมรรถนะการเรียนรู 3 ดาน ดังแสดง 
ในตารางที ่1 
 
ตารางท่ี 1 มาตรฐานผลการเรียนรูและสมรรถนะการเรียนรู  

มาตรฐานผลการเรียนรู [12] สมรรถนะการเรียนรู [13] 
คุณธรรมจริยธรรม             เจตพิสัย (Affective) 
ทักษะความสัมพันธระหวางบุคคลและความรับผิดชอบ            เจตพิสัย (Affective) 
ดานความรู            พุทธพิสัย (Cognitive) 
ทักษะทางปญญา            พุทธพิสัย (Cognitive) 
ทักษะการวิเคราะหเชิงตัวเลขการสื่อสารและการใชเทคโนโลยีสารสนเทศ            ทักษะพิสัย (Psychomotor) 
ทักษะวิชาชีพในการผลิตสัตว / การปฏิบัติงาน            ทักษะพิสัย (Psychomotor) 

 
ตารางที ่1 แสดงใหเห็นวามาตรฐานผลการเรียนรูดานคุณธรรมจริยธรรม และมาตรฐานผลการเรียนรู 

ทักษะความสัมพันธระหวางบุคคลและความรับผิดชอบจัดอยูในสมรรถนะการเรียนรูดานเจตพิสัย (affective) 
มาตรฐานผลการเรียนรูดานความรูและทักษะทางปญญาจัดอยูในสมรรถนะการเรียนรู ดานพุทธพิสัย 
(cognitive) และมาตรฐานผลการเรียนรูดานทักษะการวิเคราะหเชิงตัวเลขการสื่อสารและการใชเทคโนโลยี
สารสนเทศ และมาตรฐานผลการเรียนรูทักษะวิชาชีพในการผลิตสัตว/ปฏิบัติงานจัดอยูในสมรรถนะการเรียนรู
ดานทักษะพิสัย (psychomotor) 

จากผลการวเิคราะหสมรรถนะการเรียนรูรายวิชาที่มีความเก่ียวของกับสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยง
ไกไขอัจฉริยะทั้งหมด 2 วิชา คือ รายวิชาเทคโนโลยีโรงเรือนและอุปกรณในการผลิตสัตว และวิชาเทคโนโลยี
การผลิตไกไข สามารถนํามากําหนดเปนสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะไดโดยการวิเคราะห
คามัธยฐานและพิสัยควอไทล ดังแสดงในตารางที่ 2 
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ตารางที่ 2 ผลการวิเคราะหสมรรถนะการเรียนรูการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะ รายวิชาเทคโนโลยี
โรงเรือนและอุปกรณในการผลิตสัตว และวิชาเทคโนโลยีการผลิตไกไข 
   สมรรถนะการเรียนรู    ระดับขั้นสมรรถนะ      คามัธยฐาน    ควอไทล 3 (Q3)   ควอไทล 1 (Q1) พิสัยควอไทล 

เจตพิสัย จัดระบบคุณคา 4 5 4 1 
พุทธพิสัย สังเคราะห 5 5 5 0 
ทักษะพิสัย ปฏิบัติงานไดจนคลอง 4 5 4 1 

 
จากตารางท่ี 2 แสดงใหเห็นวาผลการวิเคราะหสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะจากหลักสูตร 

ระดับปริญญาตรีเทคโนโลยีบัณฑิต (ตอเน่ือง) สาขาเทคโนโลยีการผลิตสัตว จากรายวิชาที่มีความเก่ียวของกับ
สมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะจํานวน 2 วิชา คือ รายวิชาเทคโนโลยีโรงเรือนและอุปกรณในการ
ผลิตสัตว และวิชาเทคโนโลยีการผลิตไกไข ซึ่งปรากฎในหลักสูตรเทคโนโลยีบัณฑิต (ตอเนื่อง) สาขาเทคโนโลยี
การผลิตสัตว พบวาสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะดานเจตพิสัยควรมีสมรรถนะในระดับจัดระบบ
คุณคา แสดงไดจากคามัธยฐานและคาเฉลี่ยเลขคณิตมีคาเทากับ 4 พิสัยควอไทลมีคานอยคือมีคาเทากับ 1  ซึ่ง 
เปนระดับที่มีแนวโนมการกระจายขอมูลเขาสูสวนกลางในระดับที่ยอมรับได ดานพุทธพิสัยควรมีสมรรถนะใน
ระดับสังเคราะห แสดงไดจากคามัธยฐานและคาเฉลี่ยเลขคณิตมีคาเทากับ 5 พิสัยควอไทลมีคานอยคือมีคา
เทากับ 0 และทักษะพิสัยควรมีสมรรถนะในระดับปฏิบัติงานไดจนคลอง แสดงไดจากคามัธยฐานและคาเฉลี่ยเลข
คณิตมีคาเทากับ 5 พิสัยควอไทลมีคานอยคือมีคาเทากับ 1 ซึ่งเปนระดับที่มีแนวโนมการกระจายขอมูลเขาสู
สวนกลาง ในระดับที่ยอมรับได ดังแสดงในรูปภาพท่ี 2 โดยนําผลการวิเคราะหยืนยันกับผูทรงคุณวุฒิดวเทคนิค 
เดลฟายในวตัถุประสงคที ่2 ตอไป 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาพท่ี 2 ผลการวิเคราะหสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉรยิะ จากวิทยาลยัเกษตรและ 
                เทคโนโลยีศรีษะเกษ นครราชสีมา มหาสารคาม ยโสธร และอุบลราชธาน ี
 
2) ผลการวิเคราะหสมรรถนะการเรียนรูการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะดวยการวิจัยเทคนิคเดลฟาย  

มีดังนี ้
 2.1) ผลการประชุมกลุมผูบริหารท่ีทําหนาที่ในการกําหนดนโยบายการจัดการเรียนการสอนจํานวน 5 

คน พบวาผูบริหารมีความเขาใจความสําคัญของการศึกษาวิจัย ระเบียบวิธีวจิัยและผลการศึกษา โดยยินดีและ
เต็มใจในการเขารวมการสัมภาษณในลําดับตอไป รวมถึงอนุญาตใหดําเนินการสัมภาษณกลุมอาจารยผูรับผิดชอบ 
หลักสูตรในข้ันตอนตอไปได  



Research  Article 
Journal of Vocational Education in Agriculture     Vol. 7 • No. 2 • July – December 2023 

135 
 

2.2) ผลการสัมภาษณกลุมผูบริหารซึ่งประกอบไปดวยผูอํานวยการระดับนโยบายจํานวน 1 คนและ
ผูอํานวยการระดับบริหารจํานวน 4 คนในหัวขอที่เกี่ยวของกับความคิดเห็นท่ีมีตอสมรรถนะการเรียนรูการ
ควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะดานเจตพิสัย พุทธพิสัยและทักษะพิสัย มีรายละเอียดดังนี้  

2.2.1) ดานเจตพิสัยระดับจัดระบบคุณคา พบวาผูทรงคณุวุฒิจํานวน 3 คนเห็นดวยกับสมรรถนะการ

ควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉรยิะระดบัจัดระบบคุณคา และผูทรงคณุวุฒิจํานวน 2 คนเห็นดวยกับสมรรถนะการ

ควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉรยิะระดบัสรางลักษณะนสิัย ดังแสดงในตารางที่ 3  

 
ตารางท่ี 3 ผลการสมัภาษณผูทรงคุณวุฒดิานเจตพิสัย  
คนที ่ ระดับเจตพิสัย ขอเสนอแนะ 

1 สรางลักษณะนิสัย อยากใหไปถึงลักษณะนิสัย ปฏิบัติตามคณุคานั้นอยางสม่ําเสมอจนเปนนิสัย   
2 จัดระบบคุณคา กอนทํางานเปนทีม ตองมีการเรียนรู ทําการวิเคราะห วางแผน และมีความเขาใจ  

3 สรางลักษณะนิสัย 
นักศึกษาระดับปริญญาตรี ชํานาญในวิชาชีพ ควรมีเจตพิสัยในระดับสูงไปถึงระดับสราง
ลักษณะนิสัย 

4 จัดระบบคุณคา 
นักศึกษาจบออกไปแลวสามารถที่จะนําความรูที่ไดจากการออกแบบ โรงเรือนหรือฟารม
ของตัวเองได เรียนรูแลวตองนําไปใชงานได 

5 จัดระบบคุณคา 
การจัดการเรียนรูเชิงพฤติกรรมในการทํางานเปนทีมไดในระดับที่ดีมาก เห็นดวยในระดับ
ทํางานเปนทีม   

 
จากตารางที่ 3 แสดงใหเห็นวามีผูทรงคุณวุฒิจํานวน 2 คนที่เห็นวาสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไก

ไขอัจฉริยะดานเจตพิสัยควรไปถึงระดับสรางลักษณะนิสัยซึ่งสูงกวาระดับจัดระบบคุณคาโดยใหขอเสนอแนะ 
วานักศึกษาระดับปริญญาตรีควรจะสามารถปฏิบัติตามคุณคานั้นอยางสม่ําเสมอจนเปนนิสัย   

อยางไรก็ตามเมื่อพิจารณาความคิดเห็นของผูทรงคุณวุฒิอีก 3 คนที่เห็นวาสมรรถนะการควบคุมการ
เลี้ยงไกไขอัจฉริยะดานเจตพิสัยควรอยูในระดับจัดระบบคุณคาโดยมีขอเสนอแนะวานักศึกษาระดับปริญญาตร ี
ควรสามารถทํางานเปนทีม มีการเรียนรู ทําการวิเคราะห วางแผนและมีความเขาใจ นําความรูที่ไดจากการ
ออกแบบโรงเรือนไปใชงานไดนั้นเพียงพอสําหรับการจัดการศึกษาระดับเทคโนโลยีบัณฑิต(ตอเนื่อง) ดังนั้น
สําหรับผลการศึกษาในขั้นตอนการสัมภาษณนี้จึงกําหนดสมรรถนะการเรียนรูการควบคุมการเลี้ยงไกไข
อัจฉริยะดานเจตพิสัยในระดับขั้นจัดระบบคุณคาเพ่ือนําไปสรางแบบสอบถามสําหรับการศึกษาในขั้นตอน
ตอไป 

2.2.2) ดานพุทธพิสัยระดับสังเคราะห พบวาผูทรงคุณวุฒิจํานวน 4 คน เห็นดวยกับสมรรถนะการ 
ควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะระดับสังเคราะหและผูทรงคุณวุฒิจํานวน 1 คนเห็นดวยกับสมรรถนะการ
ควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะระดบัวิเคราะห ดังแสดงในตารางท่ี 4 
 
ตารางท่ี 4 ผลการสมัภาษณผูทรงคุณวุฒดิานพุทธพิสัย  
คนที ่ ระดับพุทธพิสยั ขอเสนอแนะ 

1 สังเคราะห นักศึกษาระดับปริญญาตรี สามารถผสมผสานนําความรูไปประกอบวิชาชีพได 
2 สังเคราะห เขาใจพื้นฐานและประยุกตใชงานใหออกมาในเชิงเศรษฐศาสตรได   
3 สังเคราะห สามารถประยกุตใชความรูมีความเพียงพอ สําหรับนักศึกษาระดับปริญญาตร ี  

4 สังเคราะห 
การเรียนรูในระดับบัณฑิตศึกษาควรครอบคลุมเร่ืองการเรียนรู การใชงานและการ
นําไปใช และสามารถประยกุตและออกแบบได  

5 วิเคราะห การเลือกใชงานเครื่องมือไดในการใชเทคโนโลยีผลิตสัตวมีความเพียงพอสําหรับการใชงาน   
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จากตารางที่ 4 แสดงใหเห็นวามีผูทรงคุณวุฒิจํานวน 1 คนที่เห็นวาสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไก
ไขอัจฉริยะดานพุทธพิสัย เพียงพอในระดับวิเคราะห ซึ่งต่ํากวาระดับสังเคราะห โดยใหขอเสนอแนะวา
นักศึกษาระดับปริญญาตรี สามารถเลือกใชงานเครื่องมือไดในการใชเทคโนโลยีผลิตสัตวมีความเพียงพอ
สําหรับการใชงาน   

อยางไรก็ตามเมื่อพิจารณาความคิดเห็นของผูทรงคุณวุฒิอีก 4 คนที่เห็นวาสมรรถนะการควบคุมการ
เลี้ยงไกไขอัจฉริยะดานพุทธพิสัยควรอยูในระดับสังเคราะห โดยมีขอเสนอแนะวานักศึกษาระดับปริญญาตร ี
ควรสามารถนําความรู การใชงาน ไปประยุกตและออกแบบ ใหสามารถใชงานในเชิงเศรษฐศาสตร เพ่ือนําไป
ประกอบวิชาชีพไดนั้นเหมาะสมสําหรับการจัดการศึกษาระดับเทคโนโลยีบัณฑิต (ตอเนื่อง) ดังนั้นสําหรับผล
การศึกษาในขั้นตอนการสัมภาษณนี้จึงกําหนดสมรรถนะการเรียนรูการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะดาน
พุทธพิสัยในระดับขั้นสังเคราะหเพ่ือนําไปสรางแบบสอบถามสําหรับการศึกษาในขั้นตอนตอไป 

  2.2.3) ดานทักษะพิสัยระดับปฏิบัติงานไดจนคลอง พบวาผูทรงคุณวุฒิจํานวน 3 คน เห็นดวยกับ
สมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะระดับปฏิบัติงานไดจนคลอง ผูทรงคุณวุฒิจํานวน 1 คนเห็นดวย
กับสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะระดับปฏิบัติงานที่ซับซอนได และผูทรงคุณวุฒิจํานวน 1 คน
เห็นดวยกับสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะระดับตนแบบ ดังแสดงในตารางที่ 5 

 
ตารางท่ี 5 ผลการสมัภาษณผูทรงคุณวุฒดิานทักษะพสัิย  
คนที ่ ระดับทักษะพิสยั ขอเสนอแนะ 

1 ปฏิบัติงานไดจนคลอง มีความเพียงพอ สําหรบันกัศึกษาระดบัปริญญาตร ี
2 ตนแบบ สามารถถายทอดองคความรูเพื่อใหเกิดประโยชนตอสังคม 

3 ปฏิบัติงานที่ซับซอนได 
มีความคาดหวังอยากใหปฏิบัติงานที่ซับซอนได เปนการยกระดบัใหนักศึกษาระดับปริญญาตร ี
กอนจบออกไปทํางานเพื่อเปนการเพ่ิมคุณภาพการศึกษา 

4 ปฏิบัติงานไดจนคลอง ทํางานไดจริงและปฏิบัติงานไดจริงจนคลอง ก็จะสามารถแกปญหาของระบบควบคุมได  
5 ปฏิบัติงานไดจนคลอง สามารถประยุกตใชงาน ในกระบวนการผลิตและแปรรูปต่ังแตตนน้ําถึงปลายน้ํา ไปจนถึง

จัดจําหนายได   

 
จากตารางที่ 5 แสดงใหเห็นวามีผูทรงคุณวุฒิจํานวน 1 คนที่เห็นวาสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไก

ไขอัจฉริยะดานเจตพิสัยควรไปถึงระดับปฏิบัติงานที่ซับซอนได และผูทรงคุณวุฒิจํานวน 1 คนที่เห็นวาสมรรถนะ 
การควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะดานเจตพิสัยควรไปถึงระดับตนแบบ ซึ่งสูงกวาระดับปฏิบัติงานไดจนคลอง
โดยใหขอเสนอแนะวามีความคาดหวังอยากใหปฏิบัติงานที่ซับซอนได เปนการยกระดับใหนักศึกษาระดับปริญญา 
ตรีกอนจบออกไปทํางาน เพ่ือเปนการเพ่ิมคุณภาพการศึกษาและสามารถถายทอดองคความรูเพื่อใหเกิดประโยชน 
ตอสังคม 

อยางไรก็ตามเมื่อพิจารณาความคิดเห็นของผูทรงคุณวุฒิอีก 3 คนที่เห็นวาสมรรถนะการควบคุมการ
เลี้ยงไกไขอัจฉริยะดานทักษะพิสัยควรอยูในระดับจัดปฏิบัติงานไดจนคลอง โดยมีขอเสนอแนะวานักศึกษา
ระดับ ปริญญาตรีควรทํางานไดจริง ปฏิบัติงานไดจริงจนคลองและสามารถประยุกตใชงาน สามารถแกปญหา
ของระบบ ควบคุมไดท้ังในกระบวนการผลิตและแปรรูป ตั้งแตตนนํ้าถึงปลายน้ําไปจนถึงจัดจําหนายไดน้ัน
เพียงพอสําหรับ การจัดการศึกษาระดับเทคโนโลยีบัณฑิต (ตอเนื่อง) ดังนั้นสําหรับผลการศึกษาในข้ันตอนการ
สัมภาษณน้ีจึงกําหนดสมรรถนะการเรียนรูการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะดานทักษะพิสัยในระดับข้ัน
ปฏิบัติงานไดจนคลอง เพ่ือนําไปสรางแบบสอบถามสําหรับการศึกษาในขั้นตอนตอไป 
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2.3) ผลการสอบถามความคิดเห็นของอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรระดับปริญญาตรีเทคโนโลยบัีณฑิต 
(ตอเนื่อง) สาขาเทคโนโลยีการผลิตสัตวจํานวน 16 คนที่มีตอสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะ 
ดานเจตพิสัย ระดับจัดระบบคุณคา ดานพุทธพิสัย ระดับสังเคราะห ดานทักษะพิสัย ระดับปฏิบัติงานไดจน
คลอง และสมรรถนะทั้ง 3 ดานในภาพรวม รอบที่ 1 พบวา คามัธยฐาน (Median) ความคิดเห็นของอาจารย
ผูรับผิดชอบหลักสูตรที่มีตอสมรรถนะการเรียนรูดานการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะดานเจตพิสัยระดับ
จัดระบบคุณคามีคาเทากับ 5 คาพิสัยควอไทล (range of qualities) เทากับ 1 คามัธยฐาน (Median) ความ
คิดเห็นของอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรที่มีตอสมรรถนะการเรียนรูดานการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะ
ดานพุทธพิสัยระดับสังเคราะหมีคาเทากับ 4 คาพิสัยควอไทล (range of qualities) เทากับ 1 และคามัธย
ฐาน (Median) ความคิดเห็นของอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรที่มีตอสมรรถนะการเรียนรูดานการควบคุมการ
เลี้ยงไกไขอัจฉริยะดานทักษะพิสัย ถึงระดับปฏิบัติงานไดจนคลองมีคาเทากับ 5 คาพิสัยควอไทล (range of 
qualities) เทากับ 1 

แสดงใหเห็นวาอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรระดับปริญญาตรีเทคโนโลยีบัณฑิต (ตอเนื่อง) สาขา
เทคโนโลยีการผลิตสัตว สวนใหญมีความเห็นตอสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะ ดานพุทธพิสัย
ระดับสังเคราะหในระดับเห็นดวยมาก แสดงไดจากคามัธยฐานและคาเฉลี่ยเลขคณิตมีคาเทากับ 4 พิสัยควอ
ไทลมีคานอยคือมีคาเทากับ 1 ดานเจตพิสัยระดับจัดระบบคุณคาและดานทักษะพิสัยระดับปฏิบัติงานไดจน
คลอง ในระดับเห็นดวยมากที่สุดสอดคลองไปในทิศทางเดียวกัน แสดงไดจากคามัธยฐานและคาเฉลี่ยเลขคณิต
มีคาเทากันคือเทากับ 5 พิสัยควอไทลมีคานอยคือมีคาเทากับ 1  ซึ่งเปนระดับที่มีแนวโนมการกระจายขอมูล
เขาสูคามัธยฐานในระดับที่ยอมรับได  ดังแสดงในตารางที ่6 
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ตารางท่ี 6 ผลการวเิคราะหแบบสอบถามรอบที่ 1 
 

รายการ 
ระดับ
ความ
คิดเห็น 

คามัธย
ฐาน 

คาเฉลี่ย
เลข
คณิต 

ควอ
ไทล 
1 

(Q1) 

ควอ
ไทล 
3 

(Q3) 

คา
พิสัย 
ควอ
ไทล 

สวนที ่1 ความคิดเห็นที่มีตอสมรรถนะการเรียนรูการควบคมุการเลี้ยง 
           ไกไขอัจฉริยะ ดานเจตพิสัยระดับจัดระบบคุณคา 

      

1.ทานคิดวาควรใชชดุฝกอัจฉริยะดกีวาการใชเอกสารการสอนเพียงอยาง 
  เดียว 

เห็นดวย
มาก 

4 4 4 5 1 

2.ทานคิดวาควรใชชดุฝกอัจฉริยะที่ประกอบไปดวยชุดเซนเซอรมาควบคุม 
  สภาวะสิ่งแวดลอมตามความเหมาะสมของการเลี้ยงไกไข ดกีวา 
  การศึกษาดูงานเพียงอยางเดียว 

เห็นดวย
มาก 

4 3 3 4 1 

3.ทานคิดวาการมีความรูเก่ียวกับความสัมพนัธโครงสรางสิ่งแวดลอมทาง 
  ธรรมชาตทิี่มีผลตอการเลี้ยงไกไขไดดีกวาการศกึษาจากตําราเรียนใน 
  หองเรียน 

เห็นดวย
มาก 

4 4 4 5 1 

สวนที ่2 ความคิดเห็นที่มีตอสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไข 
           อัจฉริยะ ดานพุทธพิสัย ระดับสังเคราะห 

      

4.ทานคิดวานกัศึกษาตองประกอบชดุฝกการควบคุมการเลี้ยงไกไข  
  อัจฉริยะได 

เห็นดวย
มาก 

4 4 4 5 1 

5.ทานคิดวานกัศึกษาตองแกไขปญหาความชื้นสัมพทัธ อุณหภูมแิละความ 
  เขมแสงที่ไมเหมาะสมกับการเลี้ยงไกไขได  

เห็นดวย
มาก 

4 4 4 5 1 

6.ทานคิดวานกัศึกษาตองแกไขปญหาชุดฝกการควบคุมการเลี้ยงไกไข 
  อัจฉริยะที่ทํางานผิดปกติได  

เห็นดวย
มาก 

4 4 4 4 0 

สวนที ่3 ความคิดเห็นที่มีตอสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไข  
            อัจฉริยะดานทกัษะพิสัย ระดับปฏิบัติงานไดจนคลอง 

      

7.ทานคิดวานกัศึกษาตองประกอบชดุฝกการควบคุมการเลี้ยงไกไข   
  อัจฉริยะภายในระยะเวลาทีก่ําหนดได 

เห็นดวย
มาก 

4 4 4 4 0 

8.ทานคิดวานกัศึกษาตองแกไขปญหาความชื้นสัมพทัธ อุณหภูมแิละความ 
   เขมแสงที่ไมเหมาะสมกับการเลี้ยงไกไข ภายในระยะเวลาทีก่ําหนดได 

เห็นดวย
มาก 

4 4 4 4 0 

9.ทานคิดวานกัศึกษาตองแกไขปญหาชุดฝกการควบคุมการเลี้ยงไกไข 
  อัจฉริยะที่ทํางานผิดปกติภายในระยะเวลาที่กําหนดได 

เห็นดวย
มาก 

4 4 4 5 1 

สวนที ่4 เปนความความคิดเห็นที่มตีอสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยง    
            ไกไขอัจฉริยะทั้ง 3 ดานในภาพรวม 

      

10. ทานคดิวานกัศึกษาตองมสีมรรถนะการเรียนรูการควบคุมการเล้ียงไก 
     ไขอจัฉริยะ ดานเจตพสัิย ถึงระดับจัดระบบคุณคา 

เห็นดวย
มาก 

5 5 4 5 1 

11. ทานคดิวานกัศึกษาตองมสีมรรถนะการเรียนรูการควบคุมการเล้ียงไก 
     ไขอจัฉริยะ ดานพุทธพิสัย ถึงระดับสังเคราะห 

เห็นดวย
มาก 

4 4 4 5 1 

12. ทานคดิวานกัศึกษาตองมสีมรรถนะการเรียนรูการควบคุมการเล้ียงไก 
     ไขอจัฉริยะ ดานทกัษะพิสัย ถึงระดับปฏิบัติงานไดจนคลอง 

เห็นดวย
มากที่สุด 

5 5 4 5 1 

 
จากตารางท่ี 6 แสดงใหเห็นวาอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรระดับปริญญาตรีเทคโนโลยีบัณฑิต (ตอเน่ือง) 

สาขาเทคโนโลยีการผลิตสัตว สวนใหญมีความคิดเห็นที่มีตอสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะ ดาน
พุทธพิสัยระดับสังเคราะหในระดับเห็นดวยมาก แสดงไดจากคามัธยฐานและคาเฉลี่ยเลขคณิตมีคาเทากับ 4 
พิสัยควอไทลมีคานอยคือมีคาเทากับ 1 ดานเจตพิสัยระดับจัดระบบคุณคาและดานทักษะพิสัยระดับปฏิบัติงาน 
ไดจนคลอง ในระดับเห็นดวยมากท่ีสุดสอดคลองไปในทิศทางเดียวกัน แสดงไดจากคามัธยฐานและคาเฉลี่ยเลข
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คณิตมีคาเทากันคือเทากับ 5 พิสัยควอไทลมีคานอยคือมีคาเทากับ 1  ซึ่งเปนระดับที่มีแนวโนมการกระจาย 
ขอมูลเขาสูสวนกลาง ในระดับที่ยอมรับได   

2.4) ผลการปรับปรุงแบบสอบถามโดยนําขอเสนอแนะจากผูตอบแบบสอบถามความคิดเห็นรอบที่ 1 
พบวามีอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรจํานวน 1 คน ไมตอบแบบสอบถามแสดงความคิดเห็นโดยให
ขอเสนอแนะวาอยากทราบหลักการของชุดฝกการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะ กอนทําการแสดงความ
คิดเห็นไดและมีอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรจํานวน 3 คน รวมตอบแบบสอบถามโดยใหขอเสนอแนะเพ่ิมเติม
วาอยากทราบขอมูลเพ่ิมเติมและตองการเหน็ชุดฝกการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะ แสดงใหเห็นวาอาจารย
ผูรับผิดชอบหลักสูตรบางคนมีความไมเขาใจในคําอธิบายวัตถุประสงคในการตอบแบบสอบถาม สาเหตุมาจาก
รายละเอียดของวัตถุประสงคยังไมชัดเจนและเพียงพอ รวมถึงมีบางคําถามในแบบสอบถามที่ยังขาด
รายละเอียดประกอบเพื่อใหเกิดความเขาใจของผูตอบแบบสอบถาม ผูวิจัยจึงไดทําการปรับปรุงคําอธิบาย
วัตถุประสงค รายละเอียดคําชี้แจง รวมถึงเพ่ิมเติมรายละเอียดปรับปรุงแบบสอบถาม เพ่ือใชในการสํารวจความ
คิดเห็นในรอบที่ 2 ดังแสดง ในตารางท่ี 7 

 
ตารางท่ี 7 การปรับปรุงแบบสอบถาม 

หัวขอ แบบสอบถามครั้งท่ี 1 แบบสอบถามรอบท่ี 2 

คําอธิบาย
วัตถุประสงค 

การผลิตนักศึกษาปริญญาตรีเทคโนโลยีบัณฑิต 
(ตอเนื่อง) ดานสิ่งแวดลอมการเกษตรเนนการ
เรี ยน รูทางดานปฏิบัติ เพื่ อ ใหนักศึกษาเกิ ด
สมรรถนะ วิชาชีพ สามารถปฏิบัติงานในสถาน
ประกอบการไดจริง ดังนั้นการพัฒนาสมรรถนะ
วิชาชีพไดน้ันนักศึกษาจําเปนตองมีการฝกปฏิบัติ
ดวยชุดฝกอยางตอเนื่องทุกคน จากการศึกษา
พบวาการพัฒนา“ชุดฝกการควบคุมการเล้ียงไกไข
อัจฉริยะ” น้ันสามารถเปนสวนหนึ่งท่ีทําให
นั ก ศึ กษ า บ ร รลุ ส ม ร รถน ะ ด า น  เ จ ต พิ สั ย 
(Affective) พุทธพิสัย (Cognitive) และ ทักษะ
พิสัย (Psychomotor)  ซึ่งเปนสวนประกอบของ
สมรรถนะการควบคุมการเล้ียงไกไขอัจฉรยิะได 

การผลิตนักศึกษาปริญญาตรีเทคโนโลยีบัณฑิต 
(ตอเนื่อง) ดานสิ่งแวดลอมการเกษตรเนนการ
เรียนรูด านการปฏิบัติ เพื่ อ ใหนักศึกษาเกิ ด
สมรรถนะ วิชาชีพ สามารถปฏิบัติงานในสถาน
ประกอบการไดจริง วัตถุประสงคงานวิจัยนี้เพื่อ
วิเคราะหสมรรถนะ การควบคุมการเลี้ยงไกไข
อัจฉริยะที่ทานคิดวาตองการให เกิดขึ้นกับ
นั ก ศึ กษ า ปริ ญ ญา ต รี เท ค โ น โ ล ยี  บัณฑิ ต 
(ตอเนื่อง) เพื่อที่ผูวิจัยจะไดนําขอมูลจากการ
วิเคราะหความคิดเห็นของผูทรงคุณวุฒิไปพัฒนา
เทคโนโลยี  “ชุดฝกควบคุมการเลี้ ย ง ไก ไข
อัจฉริยะ” เพื่อใหนักศึกษาไดนําไปทดลองใชให
เกิดสมรรถนะวิชาชีพซึ่งเปนคุณลักษณะที่พึง
ประสงคของเทคโนโลยีบัณฑิตตอไป 
 

คําถามขอที ่2 

ทานคิดวาการพัฒนาสมรรถนะการควบคมุการ
เลี้ยงไกไขอัจฉริยะของนักศกึษาระดับปรญิญาตรี
เทคโนโลยีผลิตสัตว (ตอเน่ือง) ควรใชชดุฝก
อัจฉริยะดกีวาการศกึษาดูงาน 

ทานคิดวาการพัฒนาสมรรถนะการควบคุมการ
เลี้ยงไกไขอัจฉริยะของนักศึกษาระดับปริญญาตรี
เทคโนโลยีผลิตสัตว (ตอเน่ือง) ควรใชชุดฝก
อัจฉริยะ ที่ประกอบไปดวยชุดเซนเซอรมา
ควบคุมสภาวะสิ่งแวดลอมตามความเหมาะสม
ของการเล้ียงไกไข ดีกวาการศึกษาดูงานเพียง
อยางเดียว 

 
2.5) ผลการสอบถามความคิดเห็นของอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรระดับปริญญาตรีเทคโนโลยบัีณฑิต 

(ตอเนื่อง) สาขาเทคโนโลยีการผลิตสัตว ที่มีตอสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะ ดานเจตพิสัย
ระดับจัด ระบบคุณคา ดานพุทธพิสัยระดับสังเคราะห และดานทักษะพิสัยระดับปฏิบัติงานไดจนคลอง จาก
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สมรรถนะทั้ง 3 ดานในภาพรวมรอบที ่2 จากอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร พบวาคามัธยฐาน (Median) ของ
ความคิดเห็นของอาจารย ผูรับผิดชอบหลักสูตรท่ีมีตอสมรรถนะการเรียนรูดานการควบคุมการเลี้ยงไกไข
อัจฉริยะดานเจตพิสัยระดับจัด ระบบคุณคามีคาเทากับ 4 คาพิสัยควอไทล (range of qualities) เทากับ 1 
คามัธยฐาน (Median) ความคิดเห็น ของอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรที่มีตอสมรรถนะการเรียนรูดานการ
ควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะดานพุทธพิสัย ระดับสังเคราะหมีคาเทากับ 4 คาพิสัยควอไทล (range of 
qualities) เทากับ 1 และคามัธยฐาน (Median) ความคิดเห็นของอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรที่มีตอ
สมรรถนะการเรียนรูดานการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะ ดานทักษะพิสัย ถึงระดับปฏิบัติงานไดจนคลองมี
คาเทากับ 5 คาพิสัยควอไทล (range of qualities) เทากับ 1 ซึ่งเปนระดับที่มีแนวโนมการกระจายขอมูลเขา
สูคามัธยฐานในระดับที่ยอมรับได ดังแสดงในตารางที ่8 
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ตารางท่ี 8 ผลการวเิคราะหแบบสอบถามรอบที่ 2 
 

รายการ 
ระดับ
ความ
คิดเห็น 

คามัธย
ฐาน 

คาเฉลี่ย
เลข
คณิต 

ควอ
ไทล 
1 

ควอ
ไทล 
3 

คา
พิสัย 
ควอ
ไทล 

สวนที ่1 ความคิดเห็นที่มีตอสมรรถนะการเรียนรูการควบคมุการเลี้ยงไก 
           ไขอัจฉริยะ ดานเจตพิสัยระดับจดัระบบคุณคา 

      

1.ทานคิดวาควรใชชดุฝกอัจฉริยะดกีวาการใชเอกสารการสอนเพียงอยาง 
   เดียว 

เห็นดวย
มาก 

4 4 4 5 1 

2.ทานคิดวาควรใชชดุฝกอัจฉริยะที่ประกอบไปดวยชุดเซนเซอรมาควบคุม 
   สภาวะสิ่งแวดลอมตามความเหมาะสมของการเลี้ยงไกไข ดกีวาการศกึษา 
   ดูงานเพียงอยางเดียว 

เห็นดวย
มาก 

4 4 4 5 1 

3.ทานคิดวาการมีความรูเก่ียวกับความสัมพนัธโครงสรางสิ่งแวดลอมทาง 
  ธรรมชาตทิี่มีผลตอการเลี้ยงไกไขไดดีกวาการศกึษาจากตําราเรียนใน 
  หองเรียน 

เห็นดวย
มาก 

4 4 4 5 1 

สวนที ่2 ความคิดเห็นที่มีตอสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอจัฉริยะ 
            ดานพทุธพิสัย ระดับสังเคราะห 

      

4.ทานคิดวานกัศึกษาตองประกอบชดุฝกการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะ 
  ได 

เห็นดวย
มาก 

4 4 4 4 0 

5.ทานคิดวานกัศึกษาตองแกไขปญหาความชื้นสัมพทัธ อุณหภูมแิละความ 
  เขมแสงที่ไมเหมาะสมกับการเลี้ยงไกไขได  

เห็นดวย
มาก 

5 5 4 5 1 

6.ทานคิดวานกัศึกษาตองแกไขปญหาชุดฝกการควบคุมการเลี้ยงไกไข 
  อัจฉริยะที่ทํางานผิดปกติได  

เห็นดวย
มาก 

4 4 4 5 1 

สวนที ่3 ความคิดเห็นที่มีตอสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอจัฉริยะ 
            ดานทักษะพิสัย ระดับปฏิบัติงานไดจนคลอง 

      

7.ทานคิดวานกัศึกษาตองประกอบชดุฝกการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะ 
  ภายในระยะเวลาทีก่ําหนดได 

เห็นดวย
มาก 

4 4 4 4 0 

8.ทานคิดวานกัศึกษาตองแกไขปญหาความชื้นสัมพทัธ อุณหภูมแิละความ 
  เขมแสงที่ไมเหมาะสมกับการเลี้ยงไกไข ภายในระยะเวลาทีก่ําหนดได 

เห็นดวย
มาก 

4 4 4 5 1 

9.ทานคิดวานกัศึกษาตองแกไขปญหาชุดฝกการควบคุมการเลี้ยงไกไข 
  อัจฉริยะที่ทํางานผิดปกติภายในระยะเวลาที่กําหนดได 

เห็นดวย
มาก 

4 4 4 5 1 

สวนที ่4 เปนความความคิดเห็นที่มตีอสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไก 
            ไขอัจฉริยะทั้ง 3 ดานในภาพรวม 

      

10. ทานคดิวานกัศึกษาตองมสีมรรถนะการเรียนรูการควบคุมการเล้ียงไกไข 
     อัจฉริยะ ดานเจตพิสัย ถึงระดับจัดระบบคุณคา 

เห็นดวย
มาก 

4 4 4 5 1 

11. ทานคดิวานกัศึกษาตองมสีมรรถนะการเรียนรูการควบคุมการเล้ียงไกไข 
     อัจฉริยะ ดานพุทธพสัิย ถึงระดับสังเคราะห 

เห็นดวย
มาก 

4 4 4 5 1 

12. ทานคดิวานกัศึกษาตองมสีมรรถนะการเรียนรูการควบคุมการเล้ียงไกไข 
     อัจฉริยะ ดานทกัษะพิสัย ถึงระดับปฏิบัติงานไดจนคลอง 

เห็นดวย
มากที่สุด 

5 5 4 5 1 

 
จากตารางที่ 8 แสดงใหเห็นวาอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรระดับปริญญาตรีเทคโนโลยีบัณฑิต 

(ตอเนื่อง) สาขาเทคโนโลยีการผลิตสัตว สวนใหญมีความเห็นตอสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะ ดาน
เจตพิสัย ระดับจัดระบบคุณคาและดานพุทธพิสัยระดับสังเคราะหในระดับเห็นดวยมาก สอดคลองไปในทิศทาง
เดียวกัน แสดงไดจากคามัธยฐานและคาเฉลี่ยเลขคณิตมีคาเทากันคือเทากับ 4 พิสัยควอไทลมีคานอยคือมีคา
เทากับ 1 และดานทักษะพิสัยระดับปฏิบัติงานไดจนคลอง ในระดับเห็นดวยมากท่ีสุดแสดงไดจากคามัธยฐานและ
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คาเฉลี่ย เลขคณิตมีคาเทากันคือเทากับ 5 พิสัยควอไทลมีคานอยคือมีคาเทากับ 1  ซึ่งเปนระดับที่มีแนวโนมการ
กระจาย ขอมูลเขาสูคามัธยฐานในระดับท่ียอมรับได   
 

อภิปรายและสรุปผลการวิจัย  
ผลการศึกษาสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะมีวัตถุประสงคเพ่ือวิเคราะหสมรรถนะการ

ควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะดําเนินการวิจัยโดยประชุมรวมและสัมภาษณเชิงลึกผูทรงคุณวุฒิกลุมผูบริหาร
เกี่ยวกับความคิดเห็นที่มีตอสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะที่ประกอบดวยสมรรถนะ 3 ดาน
จํานวน 5 คน สอบถามความคิดเห็นผูทรงคุณวุฒิกลุมอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรท่ีจัดเรียนการสอนหลักสูตร 
ระดับปริญญาตรีเทคโนโลยีบัณฑิต (ตอเนื่อง) สาขาเทคโนโลยีการผลิตสัตวท่ีมีตอสมรรถนะการควบคุมการ
เลี้ยงไกไขอัจฉริยะ จํานวน 16 คนดวยแบบสอบถามปลายปดชนิดมาตราสวนประมาณคา 5 ระดับ จํานวน 2 
รอบ วิเคราะหขอมูลคามัธยฐานและพิสัยระหวางควอไทลผลการศึกษา พบวารายวิชาท่ีมีความเก่ียวของกับ
สมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะมีจํานวน 2 วิชา คือรายวิชาเทคโนโลยีโรงเรือนและอุปกรณใน
การผลติสัตว และเทคโนโลยีการผลิตไกไข ซึ่งปรากฎในหลักสูตรเทคโนโลยีบัณฑิต (ตอเนื่อง) สาขาเทคโนโลยี
การผลิตสัตว พบวาทั้ง 2 รายวชิาไดกําหนดมาตรฐานผลการเรียนรูตามเกณฑมาตรฐานคุณวุฒิระดับปริญญา
ตร ีสาขาเทคโนโลย ีพ.ศ. 2560 [12] ไว 6 ดาน คือคุณธรรมจริยธรรม ความรู ทักษะทางปญญา ทักษะความสัมพันธ 
ระหวางบุคคลและความรับผิดชอบ  ทักษะการวิเคราะหเชิงตัวเลขการสื่อสารและการใชเทคโนโลยีสารสนเทศ  
และทักษะวิชาชีพในการผลิตสัตวซึ่งเมื่อพิจารณาคํากิริยาแสดงการกระทําบงชี้พฤติกรรมสามารถจําแนก
มาตรฐานผลการเรียนรู 6 ดานเปนสมรรถนะการเรียนรู 3 ดานคือ เจตพิสัย (affective) พุทธพิสัย (cognitive) และ
ทักษะพิสัย (psychomotor) ซึ่งเปนไปตามแนวคิดการสรางประสบการณเพื่อการเรียนรูสิ่งแวดลอม แนวทาง
สูการปฎิบัติของลาวัณย [16] ที่กลาววาการระบุพฤติกรรมที่ผูสอนคาดหวังใหเกิดขึ้นในตัวผูเรียนนั้นมีคํากิริยา
ที่แสดงการกระทําบงช้ีพฤติกรรมที่สามารถสะทอนใหเห็นระดับวัตถุประสงคการสอนที่สื่อถึงสมรรถนะการ
เรียนรูไดโดย มาตรฐานผลการเรียนรูดานคุณธรรมจริยธรรมและดานทักษะความสัมพันธระหวางบุคคลและ
ความรับผิดชอบมีคํากริยาในการแสดงการมีความรับผิดชอบ การพัฒนานิสัย การปฏิบัติตนตามศีลธรรมทั้งใน
เรื่องสวนตัวและสังคม และความสามารถในการวางแผนและรับผิดชอบในการเรียนรูของตนเองที่สะทอน
สมรรถนะการเรียนรูดานเจตพิสัย มาตรฐานผลการเรียนรูดานความรูและทักษะทางปญญามีคํากริยาในการ
แสดงความสามารถในการเขาใจ การนึกคิดและการนําเสนอขอมูล การวิเคราะหและการแกปญหา จําแนก
ขอเท็จจริงในหลักการทฤษฎีที่สะทอนสมรรถนะการเรียนรูดานพุทธพิสัย และมาตรฐานผลการเรียนรูดาน
ทักษะการวิเคราะหเชิงตัวเลขการสื่อสารและการใชเทคโนโลยีสารสนเทศและทักษะวิชาชีพในการผลิตสัตวมี
คํากริยาในการแสดงความสามารถในการวิเคราะหเชิงตัวเลขความสามารถในการใชเทคนิคทางคณิตศาสตร
และสถิต ิความสามารถในการสื่อสารทั้ง การพูด การเขียน การประยุกตใชเทคโนโลยีสารสนเทศ ตรวจสอบ 
ควบคุมและประเมินในการจัดการผลิตสตัวที่สะทอนสมรรถนะการเรียนรูดานทักษะพิสัย 

ผลการวิเคราะหสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะดวยเทคนิคการวิจัยเดลฟาย พบวามี
สมรรถนะการเรียนรูดานเจตพิสัยในระดับจัดระบบคุณคา ดานพุทธพิสัยในระดับสังเคราะห และดานทักษะ
พิสัยในระดับปฏิบัติงานไดจนคลอง ซึ่งเมื่อเปรียบเทียบกับสมรรถนะทักษะที่พึงประสงคของผูประกอบการ
สาขาเกษตรสมัยใหม ตามประกาศกระทรวงการอุดมศึกษา วิทยาศาสตร วิจัยและนวัตกรรม ป พ.ศ. 2565 
[17] ที่ระบุวาผูประกอบการสาขาเกษตรสมัยใหมควรสามารถจัดเตรียมขอมูลเพื่อใชในการวิเคราะหและสรุป
เพื่อนําไปใชประกอบการตัดสินใจทางการเกษตร สามารถพัฒนาระบบสมองกลฝงตัวอยางงายเพ่ือการอานคา
เซนเซอรและควบคุมอุปกรณไฟฟาผานเครือขายไรสาย เพื่อประยุกตการจัดการฟารมเกษตร สามารถติดตั้ง
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และใชงานระบบควบคุมอัตโนมัติดวยไฟฟาที่มีใชงานในทองตลาดเพื่อกิจกรรมทางการเกษตรได เชน ระบบ
ใหน้ํา ระบบใหอาหาร เปนตน และสามารถนําขอมูลท่ีไดจากระบบสมองกลฝงตัวหรือเทคโนโลยีอินเทอรเน็ต
เพื่อสรรพสิ่งมาใชเพ่ือการวิเคราะหและควบคุมทางการเกษตรได และมีสมรรถนะการเรียนรูดานทักษะพิสัย 
ในระดับปฏิบัติงานจนคลอง โดยนักศึกษาสามารถออกแบบวางแผนควบคุมจัดการกระบวนการผลิตทางการ
เกษตรและสามารถบริหารจัดการฟารมปศุสัตวได 

ผลการศึกษาจึงกลาวไดวาการวิเคราะหสมรรถนะการควบคุมการเลี้ยงไกไขอัจฉริยะดวยเทคนิคการ
วิจัย เดลฟายดานสมรรถนะการเรียนรูทั้ง 3 ดาน มีความสอดคลองกับนโยบายและยุทธศาสตรกระทรวงการ
อุดมศึกษา วิทยาศาสตรวิจัยและนวัตกรรม ป พ.ศ. 2565 ดานการสรางบัณฑิตและพัฒนากําลังคนใหสอดคลอง 
กับความตองการและเพ่ิมศักยภาพในการแขงขันของประเทศ ในสาขาเกษตรสมัยใหม มีความตองการสราง
สมรรถนะการเรียนรูใหเกิดขึ้นกับนักศึกษาท้ัง 3 ดานเหมือนกันประกอบดวย ดานเจตพิสัยในระดับจัดระบบ
คุณคา ดานพุทธพิสัยในระดับสังเคราะหและดานทักษะพิสัยในระดับปฏิบัติงานไดจนคลอง กลาวไดวาเทคนิค
การวิจัยเดลฟาย เปนหน่ึงในเครื่องมือการมองแนวโนมอนาคต เปนการรวบรวมความคิดเห็นของคณะผูเชี่ยวชาญ 
ผานการตอบคําถามในแบบสํารวจ ทําการวิเคราะหขอมูลและยืนยันคิดเห็นของผูเช่ียวชาญ ผลคําตอบของ
เทคนิคการวิจัยเดลฟาย จึงถือวาไดผานกระบวนการยืนยันความคิดเห็นจากผูเช่ียวชาญและเปนท่ียอมรับได 
นอกจากนั้นยังสามารถ นําไปคนหาหลักสูตรฐานสมรรถนะที่ใชผลลัพธนําสูจุดมุงหมายการเรียนรู สําหรับการ
พัฒนานักศึกษาอยางเปน องครวมทั้งดานเจตพิสัย ดานพุทธพิสัย และดานทักษะพิสัย ใหเกิดเปนสมรรถนะ
หลัก (Core Competencies) เพ่ือใหบรรลุการพัฒนาตามเปาหมายของประเทศไดตอไป 
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