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Abstract 

The objective of this research is to study process of image processing system works and increase 
efficiency for A Motor-vehicle tax overdue monitoring which applying License Plate Recognition 
technology. The main process have a video Input and using motion detection method to locate the tax 
sign from SIFT (Scale Invariant Feature Transform) technique. After that Convert color image to Gray Scale 
image with Convert RGB image for finding Character position then use the Freeman chain code method 
as the process. The interconnected direction of the border within the image area calculation with 
techniques Douglas-Peucker (DP) approximation. Next procedure is text recognition with conversion of 
image data to text. After data complete will storing in the database for analysis tax overdue sign. 

The results shown that system can correctly separate the car tax sign from the picture. The system 
can detect the tax sign, 31 pictures, accounting for 89% and further processing to find the tax year. The 
accurate 11 images, accounting for 36%. However, the angle of the image will affect the finding. number 
If the angle of inclination is too high, it will result in not being able to find the number for the expiration 
date or an image is too bright cannot find the number because the color level of the background and 
the numbers are slightly different, so they cannot be separated. 

The benefits of this research can increase the efficiency of the detection of overdue car tax signs by 
applying the License Plate Recognition technology, it is able to expand the demand for automobile tax 
plate recognition technology throughout the country in order to make car tax plate inspection more 
comprehensive. 
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บทคัดย่อ 

งานวิจัยนี้มีวัตถุประสงค์เพื่อศึกษาวิธีการทำงานของระบบประมวลผลภาพและเพิ่มประสิทธิภาพในการตรวจจับป้ายภาษี
รถยนต์ที่ค้างชำระภาษี โดยการนำเทคโนโลยี License Plate Recognition มาประยุกต์ใช้ในการพัฒนาการรู้จำป้ายภาษี
รถยนต์ โดยการนำเสนอการออกแบบกระบวนการตรวจจับป้ายประกันภัยภาคบังคับด้วยการประมวลผลภาพผ่านวิดีโอจาก
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กล้อง ซึ่งแบ่งกระบวนการหลักเป็นการนำเข้าวิดีโอ (Video Input) โดยใช้วิธีการ Motion detection การหาตำแหน่งป้าย
ภาษีจากเทคนิค SIFT (Scale Invariant Feature Transform) วิธีการแปลงภาพสีให้เป็นภาพ Gray Scale ด้วยเทคนิค 
Convert RGB image เพื่อการหาตำแหน่งตัวอักษร จากนั้นใช้วิธี The Freeman chain code เป็นกระบวนการแสดง 
ทิศทางที่ต่อเชื่อมถึงกันของเส้นขอบภายในภาพ การคำนวนพื้นที่ด้วยเทคนิค Douglas-Peucker (DP) approximation 
การรู้จำตัวอักษร (Text Recognition) การแปลงข้อมูลรูปภาพให้เป็นข้อความ และการเก็บลงฐานข้อมูล 

จากผลการทดลอง ระบบสามารถแยกเอาแผ่นป้ายภาษีรถยนต์ออกมาจากภาพได้อย่างถูกต้อง โดยระบบสามารถ
ตรวจจับแผ่นป้ายภาษีได้ 31 รูป คิดเป็น 89% และนำไปประมวลผลต่อเพื่อหาปีพ.ศ ที่เสียภาษี มีความถูกต้อง 11 รูป คิด
เป็น 36% อย่างไรก็ตาม มุมของภาพจะส่งผลต่อการหาตัวเลข คือถ้ามุมเอียงมากไปจะส่งผลให้ไม่สามารถหาตัวเลขของวัน
หมดอายุได้ หรือภาพที่มีความสว่างมากเกินไปก็จะไม่สามารถหาตัวเลขได้เนื่องจากระดับสีของพื้นหลังกับตัวเลขมีความ
แตกต่างกันน้อยจึงไม่สามารถแยกออกจากกันได้ 

ซึ่งประโยชน์ที่ได้รับจากงานวิจัยนี้สามารถเพิ่มประสิทธิภาพการตรวจจับป้ายภาษีรถยนต์ที่ค้างชำระภาษี โดยการนำ
เทคโนโลยี License Plate Recognition มาประยุกต์ใช้สามารถขยายความต้องการในการใช้เทคโนโลยีการรู้จำแผ่นป้ายภาษี
รถยนต์ทั่วประเทศเพื่อให้การตรวจสอบแผ่นป้ายภาษีรถยนต์รถยนต์ครอบคลุมมากยิ่งขึ้น  
 
คำสำคัญ: ประมวลผลภาพ การรู้จำภาพ การประมวลผลอักษร แมชชีน วิช่ัน 

 

1. บทนำ 
ประกันภัยภาคบังคับ (พ.ร.บ. หรือ ป้ายภาษีรถยนต์) 

เป็นกฎหมายบังคับโดยกรมการขนส่งทางบกให้รถทุกคัน
ต้องต่อภาษีรถยนตร์ประจำปีเพื่อคุ้มครองทั้งผู้ใช้ และถนน 
แต่พบว่ายังคงมีผู้ฝ่าฝืนหรือละเลยการชำระภาษีประกันภัย
ประจำปี ซึ่งการตรวจสอบไม่สามารถตรวจสอบหารถที่ค้าง
ชำระภาษีได้ครบถ้วนในแต่ละปี ถึงแม้ว่าจะมีการกวดขัน
ระเบียบวินัยจากเจ้าหน้าที่แต่ก็ไม่สามารถตรวจสอบได้
อย่างทันท่วงทีและครบถ้วน ทั้งนี้พบว่ามีการพัฒนาระบบ
สำหรับตรวจหาป้ายรถยนต์ในรูปแบบต่าง ๆ จากงานวิจัย 
กิตติพงษ์ เรียงหา [1] ได้ใช้ความรู้ด้านการประมวลผลภาพ
จากระบบฐานข้อมูลและการเขียนโปรแกรมประยุกต์ไปใช้
งานจริงโดยการตรวจสอบรถยนต์ท ี ่เข ้า -ออก ภายใน
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี งานวิจัย ดุสิตา 
ล่องเซ่ง [2] ใช้เทคนิคการประยุกต์การใช้ประมวลผลภาพ
ดิจิทัลกับป้ายทะเบียนรถยนต์โดยการหาบริเวณของแผ่น
ป้ายทะเบียนก่อนแล้วนำมาจำแนกตัวอักษรและตัวเลข
ออกมาเป็นตัวอักษรเดียว เป็นต้น 

ปัจจุบันการนำภาพวีดีโอจากกล้องสมัยใหม่ได้เข้ามามี
บทบาทในชีวิตประจำวันมากขึ้น จากงานวิจัยของ สมชาย 
ปฐมศิริ และมนทิรา เกตุพัตร [3] ได้พยายามนำเอาเทคโนโลยี
ป้ายทะเบียนอัจฉริยะ (License Plate Recognition) มาใช้
บันทึกภาพและแปรผลลัพธ์ตามที่ต้องการ โดยนำมาใช้กับ
การบันทึกรถเข้า - ออก ของรถบริเวณสถานีโดยสารแห่งหนึ่ง 

และนำภาพที่ได้มาวิเคราะห์ลักษณะของความผิดพลาดที่
เกิดขึ้นได้บ่อย งานวิจัยของ สุจิตรา อดุลย์เกษม [4] นำเสนอ
ต้นแบบสำหรับการควบคุมการเข้าใช้พื้นที่ด้วยการรู้จำแผ่น
ป้ายทะเบียนรถยนต์ด้วยการพัฒนาและประยุกต์ใช้ความรู้ด้น
การรู้ จำร ูปแบบ (Pattern Recognition) บทความของ 
Chaofeng Lan [5]  เกี่ยวกับการเพิ่มประสิทธิภาพของการ
รู้จำแผ่นป้ายทะเบียน ด้วยวิธีการแบ่งพาร์ทิชันและคุณสมบัติ
การแยกภาพแผ่นป้ายทะเบียนที่ได้มีการเก็บรวบรวมเพื่อให้
ได ้ผลความแม ่นยำของภาพป ้ายทะเบ ียน โดยศ ึกษา
ระดับสีเทาและการกรอง (Filter) เพื ่อหาตำแหน่งของตัว
อักษรบนป้ายทะเบียนได้อบ่างถูกต้อง 

อย่างไรก็ตาม การพัฒนาระบบที่ใช้อยู ่ในปัจจุบันยังมี
จำนวนน้อยและมีข้อจำกัดอยู่หลาย ประการ เช่น คุณภาพ
ความคมชัดของภาพ, ไม ่สามารถบันทึกข้อม ูลภาพได้
ตลอดเวลา, ความสามารถของเครื่องมือที่ใช้ในการค้นหาไม่
เพียงพอ เป็นต้น 

ด้วยเหตุนี ้ งานวิจัยนี้มีวัตถุประสงค์เพื ่อศึกษาวิธีการ
ทำงานของระบบประมวลผลภาพและเพิ่มประสิทธิภาพใน
การตรวจจับป้ายภาษีรถยนต์ที ่ค้างชำระภาษี โดยการนำ
เทคโนโลยี License Plate Recognition มาประยุกต์ใช้ใน 
การพัฒนาการรู้จำป้ายภาษีรถยนต์และวิเคราะห์ว่าป้ายภาษี
นั้นขาดการต่อภาษีหรือไม่ หลังจากนั้นเก็บลง ฐานข้อมูลเพื่อ
นำไปใช้ให้เกิดประโยชน์สูงสุด เช่นการตรวจสอบรถยนต์ที่มี



วารสารวิทยาศาสตร์ เทคโนโลยีและนวตักรรม 
Science Technology and Innovation (STIJ) 

3 
 

ปีท่ี 1 ฉบับท่ี 2 มีนาคม - เมษายน 2563 
Vol. 1 No. 2 March - April 2020 

การสวมแผ่นป้ายทะเบียน หรือ ตรวจสอบรถยนต์ที่ถูกขโมย
มา เป็นต้น 
 
2. วัสดุ อุปกรณ์ และวิธีการวิจัย  
 การตรวจสอบป้ายภาษีรถค้างชำระภาษีโดยใช้ระบบ
ประมวลผลภาพ มีกระบวนการและวิธีการวิจัย  ดังนี ้
 

 
รูปที่ 1 กรอบแนวคิดการวิจัย 

 
2.1 การนำเข้าวิดีโอ (Video Input)  

ในการถ่ายภาพป้ายภาษีรถยนต์ จะใช้กล้องในการ
ตรวจจับป้ายภาษีรถยนต์ในขณะที่วิ่งผ่านโดย ความเร็วของ
รถต้องไม่เกิน 90 กิโลเมตรต่อชั่วโมง ระยะของกล้องกับ
แผ่นป้ายภาษีหน้ารถไม่เกิน 2 เมตร หลังจากนั้นกล้องจะ
ทำการจับป้ายภาษีรถยนต์ และส่งไปประมวลผลต่อไป 

 
รูปที่ 2  การตั้งกล้องตรวจจับป้ายภาษีรถยนต ์

 
 รับอินพุตเข้ามาเป็นภาพเคลื่อนไหวที่ความละเอียด 
1080P (1920*1080 Pixel) หลังจากนั ้น Capture ภาพ

ออกมาทีละเฟรม โดยใช้วิธีการ Motion detection เพื่อ
หาความแตกต่างระหว่าง เฟรม 2 เฟรม คือ ค่าของเฟรม
ก่อนหน้า ลบกับค่าในเฟรมปัจจุบัน ดังสมการ 
 

 
(2.2-1) 

รูปที่ 3 สมการหาผลต่างของเฟรม 
 

 frame i           คือ   เฟรมปัจจุบัน 
 frame i – 1       คือ   เฟรมก่อนหน้า  
     TH              คือ   ค่า threshold 

 
ซึ ่งถ ้าทั ้ง 2 เฟรมมีความแตกต่างกันมากกว่าค่า 

threshold ที่กำหนดไว้ จะทำการ capture ภาพนั้นเอาไว้
เพื่อเอาไปประมวลผลต่อไป ดังรูปที่ 4 ที่เป็นตัวอย่างของ
ภาพนิ่งสำหรับใช้ในการประมวลผลในขั้นตอนต่อไป ทำให้
ไม่ต้องประมวลผลในทุกเฟรมของไฟล์วิดีโอ  

 
รูปที่ 4 ตัวอย่างภาพนิ่งสำหรับการประมวลผล 

  
จากน ั ้นก ็จะเป ็นกระบวนการจ ับค ู ่ภาพเหม ือน 

(Matching) โดยจะต้องมีการสร้างคลังข้อมูลของภาพป้าย
ทะเบียนเพื่อนำไปใช้ในการเปรียบเทียบกับภาพในวิดีโอใน
ครั้งต่อไป 
 
2.2 การหาตำแหน่งป้ายภาษี 
 การค้นหาตำแหน่งของป้ายภาษีบนกระจกรถด้านหน้า
จะใช้เทคนิค SIFT (Scale Invariant Feature Transform) 
[6] ซึ ่งเป็นอัลกอริทึม สำหรับคำนวณหาจุดสนใจ (Key 
Point) จากรูปภาพ โดยเป็นการดึงเอาจุดเด่นของสิ ่งที่
กำหนดในรูป โดยอัลกอิทึมจะตรวจหา Key point ออกมา
จากภาพ (Key Point Detection) [7] และจะได้ชุดพิกัด 
x,y ของจุดที่ต้องการ และประยุกต์ใช้ในการรู้จำวัตถุ โดยมี
ขั ้นตอน โดยมีขั ้นตอนการท่างานหลัก 3 ขั ้นตอน ได้แก่ 
การหาและกำหนดจุดสนใจ (Key point detection) การ
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อธิบายจุดสนใจ (Key point description) และการจับคู่
ภาพ (Matching) 

 
รูปที่ 5 ตัวอย่างภาพการหา Feature ที่สนใจ 

 
2.3 การหาตำแหน่งตัวอักษร 
 เมื่อสามารถหาตำแหน่งของป้ายภาษีได้แล้วจะต้องมี
กระบวนการหาตำแหน่งของตัวอักษรด้วยวิธีการแปลง
ภาพสีให้เป็นภาพ Gray Scale ด้วยเทคนิค Convert RGB 
image ดังสมการ [8] 
 

 
(2.3-1) 

รูปที่ 6 สมการวิธีการแปลงภาพสใีห้เป็นภาพ Gray Scale 
 

Pixel (x, y) = ตำแหน่งของ Pixel ณ ตำแหน่ง x , y 
 R = ระดับของแสงสีแดง 
 G = ระดับของแสงสีเขียว 
 B = ระดับของแสงสีน้ำเงิน 
 
 จากนั ้นนำมาพิจารณาว่าแต่ละ Pixel มีค่ามากกว่า 
threshold ที่ตั้งเอาไว้หรือไม่ ค่า threshold ที่ใช้ในที่นี้คือ 
127 ถ้าพิกเซลในมีค่ามากกว่า 127 จะให้พิกเซลนั้นมีค่า
เป็น 255 (สีขาว)แทน แต่ถ้าพิกเซลนั้นมีค่าน้อยกว่า 127 
จะให้พิกเซลนั้นเป็น 0 (สีดำ) แทน 
 

 
รูปที่ 7 ภาพที่ได้หลังจากการทำ Thresholding  

 

แล ้วจ ึ งนำภาพ Binary มาประมวลผลภาพด ้าน
โครงสร้างโดยใช้เทคนิคการขยาย (Dilation) [9] เป็นการ
ขยายภาพให้ใหญ่ขึ้น และเทคนิคการย่อภาพ (Erode) [10] 
ที่เป็นวิธีการกำจัดสัญญาณรบกวนต่าง ๆ ในภาพ เช่น จุด
ดำ หรือ จุดต่าง ๆ ในภาพด้วยวิธีการทำให้วัตุภาพมีขนาด
เล็กลง  
 

 
รูปที่ 8 ป้ายภาษีหลังผ่านเทคนิค Erode และ Dilatation 
 
2.4 การหาเส้นขอบภายในภาพ 

กระบวนกา รหา เ ส ้ นขอบภาย ในร ู ปภาพ เป็ น
กระบวนการหารูปทรงของวัตถุภายในรูปภาพ โดยใช้วิธี  
The Freeman chain code เ ป ็ นก ร ะบวนกา รแสดง 
ทิศทางที ่ต ่อเช ื ่อมถึงก ันของเส ้นขอบ (จ ุดที ่มาเร ียง
ต่อเนื่องกันเกิดเป็นขอบ) ที่แสดงถึงรูปร่างของวัตถุใน ภาพ
โดยใช้ตัวเลข และจะได้ข้อมูลออกมาเป็นตัวเลข แทนโครง
ร่างทิศทางของวัตถุนั้น ซึ่งขอบของป้ายภาษีรถยนต์จะมี
ลักษณะใกล้เคียงกับสี่เหลี่ยมผืนผ้า 

 
รูปที่ 9 การแสดงเส้นขอบก่อนการทำ chain cod 

 

 
รูปที่ 10 Mask 8 neighbors สำหรับการทำ chain code 
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รูปที่ 11 แสดงภาพหลังจากการหา chain code 

 
2.5 การคำนวนพื้นที่ 

การคำนวนพื้นทีข่องบริเวณป้ายภาษีรถยนต์ (Contour 
Area) จะใช้เทคนิคการลบวัตถุต่างๆ ที่ไม่ใช่ตัวเลขออกจาก
ขอบวัตถุ เพื ่อเพิ ่มประสิทธิภาพในการประมวลผลให้
รวดเร ็วและมีความถูกต้องมากยิ ่งขึ ้น การหาพื ้นที ่จะ
คำนวณจากบริเวณภายในบริเวณป้ายภาษี ซึ ่งค่าที ่ได้
ออกมาจะเป็นจำนวนพิกเซลทั้งหมดภายในขอบของวัตถุ  
 จากน ั ้ น กำหนดจ ุ ดท ี ่ ป ี  พ .ศ .  เป ็ นม ุ มของรูป
ส ี ่ เหล ี ่ยมผ ืนผ ้า ด ้วยเทคนิค Douglas-Peucker (DP) 
approximation [11] เพื ่อจำกัดพื ้นที ่ส ่วนของตัวเลข 
หลังจากที่ทราบตำแหน่งของตัวเลข พ.ศ บนป้ายภาษีแล้ว 
ในบางครั้งป้ายภาษีอาจจะไม่อยู ่ในมุม หรือในระนาบที่
เหมาะสมจึงจำเป ็นท ี ่จะต ้องใช ้ เทคนิค Perspective 
Transformation [12] ร ่วมด้วย เพื ่อให ้ได ้ป ้ายภาษ ีที่
สมบูรณ์และอยู่ในองศาที่ถูกต้อง จากนั้นจะคัดเลือกเฉพาะ
ส่วนที ่เป็นตัวเลข พ.ศ ออกมาเพื ่อทำไปใช้ในการรู ้จำ
ตัวอักษรต่อไป 
 

 
รูปที่ 12 การหาส่วนท่ีเป็นตัวเลขด้วยการคำนวณพื้นที ่

 

 
รูปที่ 13 ภาพของเลข พ.ศ. หลังจากการทำ Warp 

Perspective 
 

2.6 การรู้จำตัวอักษร (Text Recognition) 
ในการรู ้จำตัวอักษรใช้เทคนิค template matching 

เป็นการเปรียบเทียบตัวอักษรที่ได้ทำการแบ่งส่วนแล้วกับ
แม่แบบ ซึ่งมีข้ันตอนดังนี ้

2.6.1 สร้าง template ของตัวอักษรและตัวเลขท้ังหมด
ที่เป็นไปได้ของป้ายภาษีรถยนต์ หลังจากนั้นแบ่งกลุ่ม ของ 
template ด้วย Aspect Ratio เพื่อเพิ่มประสิทธิภาพการ 
matching ให้ทำงานให้เร็วข้ึน เนื่องจากไม่ต้องเปรียบเทยีบ
กับทุก template ที่มีในระบบ โดยจะเลือกเปรียบเทียบกบั 
template ที ่ค่า aspect ratio ที ่ม ี  ความใกล ้ เค ียงกัน
เท่านั ้น Aspect Ratio จะเก็บเป็น width / height หรือ 
width และ height ก็ได้ 

 
รูปที่ 14 ตัวอย่างการสร้าง template และ 

ระบุ Aspect Ratio 
 

2.6.2 นำต ัวอ ักษรมาเปร ียบเท ียบก ับ template 
หลังจากสร้าง template และระบุ ratio นำเอาภาพที่ได้
จากข ั ้นตอนการแยกต ัวอ ักษรมา เปร ียบเท ียบกับ 
template โดยใช้วิธีการ Sum Square Difference เป็น
การหาค่าความต่างระหว่าง Template (ต้นแบบ) กับ 
Target (ภาพตัวอักษรที่ได้มาจากแบ่งตัวอักษร) โดยค่าที่ได้
น ี ้ถ ้าม ีความต่างเป ็น 0 หร ือม ีค ่าน ้อยมาก แสดงว่า 
Template กับ Target ตรงกัน (match) แต่ถ้าค่าที ่ได้มี
ความต่างมากแสดงว่า Template กับ Target ไม่ตรงกัน 
(not match)  

 
รูปที่ 15 ตัวอย่างการสร้าง template และระบุ Aspect 

Ratio 
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รูปที่ 16 การเปรียบเทียบ template กับ target ในกรณีที่

ตรงกัน (match) 
 

2.7 แปลงข้อมูลรูปภาพให้เป็นข้อความ 
หลังจากเปรียบเทียบรูปภาพตัวอักษรกับ template 

เลือก template ที่มีคะแนนมากที่สุดเพื่อระบุตัวอักษร
ให้กับภาพนั้น หลังจากนั้นแปลงข้อมูลรูปภาพให้อยู ่ใน
รูปแบบตัวอักษร เพื่อนำไปใช้ในขั้นตอนการค้นหาข้อมูล
ของป้ายภาษีรถยนต์ต่อไป 

 
รูปที่ 17 การพิจารณาตัวเลขโดยเลือกจากคะแนนความ

ถูกต้องหลังการเปรียบเทียบ 
 

2.8 การเก็บลงฐานข้อมูล 
ระบบนำภาพแผ่นป้ายภาษีรถยนต์ที่ได้จากการรู้จำ มา

ค้นหาข้อมูลรถค้างชำระภาษี โดยดูจาก ปี พ.ศ ว่าเป็นปีที่
เสียภาษีปัจุบัน หรือว่าขาดการต่อป้ายภาษีรถยนต์ โดย
ระบบฐานข้อมูลจะเก็บข้อมูลของรถที่ขาดการต่อป้ายภาษี
รถยนต์ เพื ่อใช้เป็นฐานข้อมูลในการตรวจสอบป้ายภาษี
รถยนต์ ดังโครงสร้างของฐานข้อมูล (ER Diagram)  

 
รูปที่ 18 โครงสร้างระบบฐานข้อมลูแสดงด้วย ER 

Diagram 
 

3. ผลการทดลอง 
จากการพัฒนาโมเดลในการตรวจวัดป้ายทะเบียนภาษี

ของรถด้วยโมเดลจะได้ผลลัพธ์ที่สรุปในตารางภาพที่ 1 
 
 
 
ตารางที่ภาพที่ 1 ตัวอย่างผลการทดสอบโมเดล 

ที ่ ภาพต้นฉบับ ผลลัพธ์ 
1 

  
2 

  
3 
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5 

  

6 

  
7 

  
8 

 
 

9 

  
10 

 
 

11 

 
 

12 

 
 

13 

 
 

 
4. อภิปรายผลและสรุป 

จากการทดลอง Capture ภาพวิดีโอ ได้ภาพนิ่งจำนวน 
33 รูป ระบบสามารถตรวจจับแผ่นป้ายภาษีได้ 31 รูป คิด
เป็น 89% และนำไปประมวลผลต่อเพื่อหาปีพ.ศ ที่เสียภาษี 
มีความถูกต้อง 11 รูป คิดเป็น 36%  

ระบบสามารถแยกเอาแผ่นป้ายภาษีรถยนต์ออกมาจาก
ภาพได้อย่างถูกต้องแต่มุมของภาพจะส่งผลต่อการหา
ตัวเลข คือถ้ามุมเอียงมากไปจะส่งผลให้ไม่สามารถหา
ตัวเลขของวันหมดอายุได้ดัง ตัวอย่างที่ 2 ส่วนภาพที่มี
ความสว่างมากเกินไปก็จะไม่สามารถหาตัวเลขได้เนื่องจาก
ระดับสีของพื้นหลัง กับตัวเลขมีความแตกต่างกันน้อยจึงไม่
สามารถแยกออกจากกันได้ดังตัวอย่างที่ 4 และ 5 ภาพที่มี
ความ มืดจะมีลักษณะคล้ายกับภาพที ่มีความสว่างมาก
เกินไปดังตัวอย่างท่ี 7 และ 10  

จากตัวอย่างที่ 12 จะเห็นว่าระบบสามารถแยกตัวเลข
ออกมาได้แต่ไม่สามารถระบุได้ว่าเป็นตัวเลขอะไรเนื่องจาก 
Template ของตัวเลขในระบบมีอยู่น้อย ซึ่งพอนำมาจับคู่
กันและหาค่าความเหมือนกัน ผลลัพธ์ที่ออกมามีค่าน้อย
กว่าเกณฑ์ที่กำหนด คือ ต้องเหมือนกันมากกว่าร้อยละ 70 
จึงสามารถระบุได้ว่าเป็นตัวเลขอะไร  

ในกรณีที ่ได้ตัวเลขมากกว่าหรือน้อยกว่า 4 หลัก ดัง
ตัวอย่างที่ 2, 3 และ 13 เกิดจากระบ แยกตัวเลขออกจาก
พื้นหลังไม่สมบูรณ์เนื่องมากจากความแตกต่างของพื้นหลัง
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กับตัวเลขในส่วนนั้นมีค่าที่ใกล้เคียงกันจึงไม่สามารถแยก
ออกจากกันได้ 
 
5. องค์ความรู้ใหม ่

งานวิจัยนี้เป็นการนำตัวอักษรที่ได้จากแผ่นป้ายภาษี
รถยนต์มาแปลงเป็นข้อความจากนั้นนำข้อความที่ได้จาก
แผ่นป้าย พ.ร.บ. รถยนต์ ไปตรวจสอบในระบบฐานข้อมูล 
ว่ามีรถยนต์คันใดที่มีการขาดการต่อป้ายทะเบียนบ้าง เพื่อ 
กำหนดขอบเขตการตรวจสอบแผ่นป้ายภาษีรถยนต์ใหแ้คบ
ลง เพิ่มความรวมเร็วในการค้นหา เพิ่มประสิทธิภาพในการ
ตรวจจับป้ายภาษีรถยนต์ที ่ค ้างชำระภาษี โดยการนำ
เทคโนโลยี License Plate Recognition มาประยุกต์ใช้
สามารถขยายความต้องการในการใช้เทคโนโลยีการรู้จำ
แผ ่นป้ายภาษีรถยนต์รถยนต์ท ั ่วประเทศเพื ่อให ้การ
ตรวจสอบแผ่นป้ายภาษีรถยนต์รถยนต์ครอบคลุมมากยิ่งข้ึน 
เช่นการตรวจสอบรถยนต์ที ่มีการสวมแผ่นป้ายทะเบียน 
หรือ ตรวจสอบรถยนต์ที่ถูกขโมยมา เป็นต้น 
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