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Abstract 

This research was done to solve community waste problems or For further development and use in 
waste separation in waste separation plants By using integrated object recognition technology and 
community- based cameras to detect objects To help reduce costs or time in separating waste and 
collecting waste in communities Which the concept of this work is Study detection Finding a black 
garbage bag In the system performance testing, the experiment was performed on 2 video clips using 
image processing techniques to achieve the target efficiently.  With the system of 80 percent accuracy 
detection rate 
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บทคัดย่อ 

งานวิจัยนี้จัดท าเพื่อใช้ในการแก้ไขปัญหาขยะบริเวณชุมชนหรือ เพื่อการพัฒนาต่อและน าไปใช้ในการแยกขยะในโรงคัด
แยกขยะ ด้วยการน าเทคโนโลยีการรู้จ าวัตถุภาพรวมกับกล้องตามชุมชนมาใช้ในการตรวจจับวัตถุ เพื่อช่วยลดต้นทุนหรือ
ระยะเวลาในการแยกขยะและเก็บขยะตามชุมชน โดยแนวคิดของานนนี้คือ ศึกษาการตรวจจับ การหาถุงขยะสีด า ในการ
ทดสอบประสิทธิภาพของระบบนั้นได้ท าการทดสอบกับคลิปวิดีโอจ านวน 2 วิดีโอ ด้วยเทคนิคการประมวลผลภาพท าให้
ส าเร็จตามเป้าหมายได้อย่างมีประสิทธิภาพ โดยระบบมรอัตราความแม่นย าในการตรวจจับ 80 เปอร์เซ็นต์ 
 
ค าส าคัญ: การประมวลผลภาพ เทคโนโลยีการรู้จ าวัตถุภาพ ถุงขยะสีด า 
 
1. บทน า 

ในปัจจุบันการเก็บขยะตามชุมชนนั้นยังเป็นการเก็บ
ขยะแบบใช้คนและรถขยะในการเก็บขยะเป็นวันและเวลา
อยู่ซึ่งบางครั้งจ านวนขยะก็มาจ านวนมากเกินจุดที่ท้ิงขยะไว้
มากท าให้เกิดกลิ่นเหม็นภายในชุมชน เพื่อรักษาความ

สะอาดภาพในชุมชนทางคณะผู้จัดท าเล็งเห็นว่าควรน า
เทคโนโลยีมาใช้เพื่อเป็นการแก้ไขปัญหาขยะที่มีจ านวนมาก
เกินพ้ืนท่ีเก็บตามที่ได้กล่าวมาข้างต้น 
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เทคโนโลยีการประมวลผลภาพ (Image Processing) 
การน าภาพมาประมวลผลหรือคิดค านวณด้วยคอมพิวเตอร์ 
เพื่อให้ได้ข้อมูลที่เราต้องการทั้งในเชิงคุณภาพและปริมาณ 

 
รูปที่ 1 เทคโนโลยีการประมวลผลภาพ 

 
โดยมีขั้นตอนต่าง ๆ ท่ีส าคัญ คือ การท าให้ภาพมีความ

คมชัดมากขึ้น การก าจัดสัญญาณรบกวนออกจากภาพ การ
แบ่งส่วนของวัตถุที่เราสนใจออกมาจากภาพ เพื่อน าภาพ
วัตถุท่ีได้ไปวิเคราะห์หาข้อมูลเชิงปริมาณ เช่น ขนาด รูปร่าง 
และทิศทางการเคลื่อนของวัตถุในภาพ จากนั้นเราสามารถ
น าข้อมูลเชิงปริมาณเหล่านี้ไปวิเคราะห์ และสร้างเป็นระบบ 
เพื่อใช้ประโยชน์ในงานด้านต่าง ๆ 

การรู้จ าวัตถุในภาพ (Image Recognition) เป็นส่วน
หนึ่งของการประมวลผลภาพดิจิตอล (Digital Image 
Processing) ซึ่ งได้รับความนิยมแพร่หลายโดยน ามา
ประยุกต์ใช้กับงานต่าง ๆ เช่น สามารถช่วยในการจ าแนก
ใบหน้าของมนุษย์ได้ (Face Recognition) โดยเฉพาะอย่าง
ยิ่งการค้นหาวัตถุท่ีต้องการจากรูปภาพ หรือ วิดีโอ จากการ
รู้จ าวัตถุนั้น ๆ  

ดังนั้นผู้จัดท าได้เล็งเห็นถึงประโยชน์ของกล้องภายใน
ชุมชนมาใช้ในการตรวจจับวัตถุ  (Object Detection) 
ร่วมกับกระบวนการรู้จ าวัตถุเพื่อช่วยลดปัญหาขยะภายใน
ชุมชน โดยเลือกศึกษาจากคลิปวิดีโอที่จ าลองภาพของถุง
ขยะสีด าโดยแนวคิดของงานนี้คือ ศึกษาวิธีการตรวจจับการ
หาถุงขยะสีด า การวิเคราะห์คุณลักษณะของถุงขยะสีด า
จากคลิปวิดีโอตัวอย่างด้วยระบบ CV2 

 
2. วัสดุ อุปกรณ์ และวิธีการวิจัย 

อุปกรณ์ที่ใช้ในการวิจัยแบ่งออกเปน็ 2 ด้าน ดังน้ี  
2.1 ฮาร์ดแวร์ (Hardware) 

2.1.1 กล้องใช้ประมวลผลภาพ 1 ตัว 
2.1.2 เครื่องคอมพิวเตอร์ (Computer) 

2.2 ซอฟต์แวร์ (Software) 
2.2.1 ระบบปฏิบัติ Windows 10 
2.2.2 โปรแกรม Adobe Premiere Pro CC 
2.2.3 โปรแกรม Adobe Photoshop CC 
2.2.4 โปรแกรม Python 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 2 แผนผังการด าเนินงาน 
 

 
รูปที่ 3 ขั้นตอนการหาวิดีโอจ าลองถุงขยะสีด า 

 
โดยมีวิธีการวิจัยเริ่มจากการหาและถ่ายคลิปวิดีโอที่มี

ถุ ง ขยะสี ด าน ามา ใ ช้ เพื่ อประมวลผลภา พ ( Image 
Processing) 

 
รูปที่ 4 ขั้นตอนการสร้าง Cascade ให้กับ AI 
 

วิดีโอจ าลอง 

สร้าง Cascade ถุงขยะสีด า 

ท าระบบตรวจจับถุงขยะสีด า 
ด้วย Image Processing 

น าวิดีโอมาทดลองระบบ 
ตรวจจับถุงขยะสีด า 

ระบบตรวจจับ
แม่นย า>=
80%% 

บันทึกผลการทดลอง 

ไม่ 
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วิธีการท าคือสร้างไฟล์ที่เป็น Positive และ Negative 
ขึ้นมาเพื่อใส่ไปในระบบภาพ Positive คือภาพวัตถุที่
ต้องการให้ระบบจับนั้นคือถุงขยะสีด า ส่วนภาพ Negative 
คือภาพที่ เราไม่ต้องการให้ระบบตรวจจับได้กระบวน
ทั้งหมดนี้เป็นการสอนให้ AI เรียนรู้ ถ้ายิ่งมีของมูลในส่วน
ของ Positive และ Negative มากเท่าไหร่ระบบก็จะ
ท างานได้แม่นย าและมีประสิทธิภาพมากขึ้น 

 
3. ผลการทดลอง 

การทดสอบประสิทธิภาพระบบตรวจจับถุงขยะสีด า 
ด้วยการใช้วิดีโอจ านวน 2 วิดีโอ เป็นการทดสอบความ
แม่นย าของระบบ AI ที่ตรวจจับถุงขยะสีด า โดยผลทดสอบ
ระบบ AI สามารถตรวจจับถุงขยะได้อย่างแม่นย าและ
สามารถ Detection ตามถุงขยะสีด าได้อย่างราบรื่น แต่ก็
ยังมีของผิดพลาดบ้างส่วนเช่นการไปจับวัตถุที่มีสีด าและมี
ลักษณะใกล้เคียงกับถุงขยะ 

 
รูปที่ 5 ผลการทดสอบกับคลิปวิดีโอท่ี 1 

 
ผลการทดสอบกับคลิปวิดีโอที่ 1 นั้นเป็นไปได้ด้วยดีมี

การจับถุงขยะสีด าได้อย่างแม่นย า แต่บางครั้งจะไปจับท่ีขา
กางเกงของผู้ที่ถือถุงขยะ 
 

 
รูปที่ 6 ผลการทดสอบคลิปวิดีโอที่ 2 

 
ผลการทดสอบกับคลิปวิดีโอที่ 2 นั้นเป็นไปได้ด้วยดีมี

การจับถุงขยะสีด าได้อย่างแม่นย า สามารถ Detection 

ตามการขยับของถุงขยะสีด าได้แบบทันที แต่บางครั้งจะไป
จับที่เงาสะท้อนจากตู้เย็น 

 
4. อภิปายผลและสรุปผล 

หลังจากที่ท าการทดสอบประสิทธิภาพการท างานของ
ระบบตรวจจับถุงขยะสีด า กับวิดีโอจ านวน 2 ชุด ผลปรากฏ
ว่า ความแม่นย าของระบบมีมากถึง 80 เปอร์เซ็นต์ เพราะ
ระบบสามารถตรวจจับภาพเคลื่อนไหวของขยะได้แบบทนัที
และตามถุงขยะสีด าได้อย่างมีประสิทธิภาพ และการ
ตรวจจับระบบมีความผิดพลาด 20 เปอร์เซ็นต์ จากการ
ทดสอบพบว่าบางครั้งระบบไปจับสิ่งของที่เป็นสีด าและมี
ลักษณะคล้ายๆ กัน เนื่องการการสอนในการรู้จ าของ
ข้อมูลภาพมีของ AI ยังมีจ านวนข้อมูลที่น้อย อีกทั้งการใช้ 
OpenCV ในการท าระบบท าให้เกิดความคลาดเคลื่อนของ
การเรียนรู้ของ AI มากกว่าการใช้ระบบตัวอื่นที่มีอยู่ และ
เนื่องจากสถานการณ์ Covid-19 ท าให้มีระยะเวลาในการ
ท างานที่น้อย และไม่สามารถออกไปทดสอบระบบกับ
สถานที่ที่มีขยะได้จริง จึงเสนอแนวทางในการน าไปใช้งาน
และพัฒนาต่อในองกรณ์หรือหน่วยงานที่ต้องการใช้งาน
ระบบ 

 
5. องค์ความรู้ใหม ่

การท าระบบ เทคโนโลยีการประมวลผลภาพ (Image 
Processing)  มีการท าที่หลากหลายวิธีและดีกว่ าวิธี  
OpenCV ไม่ว่าจะเป็นการใช้ TensorFlow PyTorch หรือ 
Yolov3 เพราะมีระบบ AI ในการ ตรวจจับและเรียนรู้วัตถุ
อยู่แล้ว จะท าให้ไม่ต้องหา Cascade หรือสอน AI ด้วย
ตนเอง 
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