
วารสารวิทยาศาสตร์ เทคโนโลยีและนวตักรรม 
Science Technology and Innovation (STIJ) 

1 
 

ปีท่ี 1 ฉบับท่ี 1 มกราคม - กุมภาพันธ์ 2563 
Vol. 1 No. 1 January – February 2020 

Vehicle registration and notification system for CCTV on pavement 
ระบบตรวจจับและแจ้งเตือนข้อมูลทะเบียนรถ สำหรับกล้องวงจรปิดบนทางเท้า 

Received 11 Sep 19 
Reviewed 20 Sep 19 

Revised 14 Oct 19 
Accepted 17 Oct 19 

Sansanee Hiranchan*, Piyaporn Pundee and Mahasak Ketchum 
ศันศนีย์ หิรัญจันทร์*, ฏิยาภรณ์ ปั้นดี และ มหศักดิ์ เกตุฉ่ำ 
Department of Information Technology, Faculty of Information Technology, King Mongkut’s University of 
Technology North Bangkok 
ภาควิชาสาขาการจัดการเทคโนโลยีสารสนเทศ คณะเทคโนโลยีสารสนเทศ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระนคร
เหนือ กรุงเทพมหานคร 
 
*Corresponding Author, Tel. +6684-717-2264, E-mail: s620702191005@kmutnb.ac.th 
*ผู้นิพนธ์ประสานงาน โทรศัพท์. 0847172264 อีเมล: s620702191005@kmutnb.ac.th 
 
Abstract 

The research presents an image processing technique to identify the license plate of cars/motorcycles 
that drive on sidewalks. The model adapted footage that recorded from as a sample data in the 
development of analytical models of 3 important cases: 1) Detection of vehicles driving on the sidewalk 
2) Detection of license plate locations 3. Comparison of numbers Information on the vehicle registration 
and compiled into a sentence 

Initially, the researcher used the image to create a pedestrian template with a car on the sidewalk 
and a road without a car on the sidewalk to let the program learn what the user wants to detect. When 
detected, the program was designed to use the border inspection technique to specify the position of 
the license plate. After that, the detected images will be processed into the 3rd digital image processing 
process to compare and compile into the final characters of this research. The results show that the 
data analysis model can detect motorcycles and cars driving on the sidewalk. On the case that there is 
no precise person walking on the road Can detect the license plate at the back of the car and can 
compare images with characters and compile them into characters but the accuracy of the character 
comparison depends on the quality of the image including light-shadow, the integrity of the license 
plate, which affects the accuracy in comparing characters. 
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บทคัดย่อ 
 งานวิจัยนำเสนอการประยุกต์ใช้เทคนิคการประมวลผลภาพกับการระบุเลขทะเบียนของรถยนต์และจักรยานยนต์ที่ขับบน
ทางเท้า โดยใช้ข้อมูลที่ได้รับจากวิดีโอบันทึกภาพจากทางเท้าเป็นข้อมูลกลุ่มตัวอย่างในการพัฒนาโมเดลวิเคราะห์ 3 กรณี
สำคัญ 1) การตรวจจับรถที่ขับบนทางเท้า 2) การตรวจจับตำแหน่งป้ายทะเบียนรถ 3) การเปรียบเทียบเลข อัขระบนทะเบียน
รถและเรียบเรียงเป็นประโยค 
 ในขั้นต้นผู้วิจัยได้นำภาพมาสร้างเทมเพลททางเดินเท้าแบบที่มีรถขับอยู่บนทางเท้าและถนนที่ไม่มีรถอยู่บนทางเท้าเพื่อให้
โปรแกรมเรียนรู้ถึงสิ่งที่ผู้ใช้ต้องการให้ตรวจจับ เมื่อตรวจพบจึงออกแบบโปรแกรมให้ใช้เทคนิคการตรวจสอบเส้นขอบงาน
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เพื่อระบุตำแหน่งของป้ายทะเบียนรถยนต์ จากนั้นนั้นจึงนำภาพท่ีตรวจพบมาเข้าสู่กระบวนการประมวผลภาพดิจิทัลครั้งที่ 3 
เพื่อเปรียบเทียบและเรียบเรียงเป็นตัวอักษรในขั้นอนสุดท้ายของงานวิจัยนี้ ผลการทดลองพบว่าโมเดลวิเคราะห์ข้อมูลนั้น
สามารถตรวจจับรถจักรยานยนต์และรถยนต์ที่ขับบนทางเท้า บนกรณีที่ไม่มีคนเดินบนถนนได้อย่างแม่นยำ สามารถตรวจพบ
ป้ายทะเบียนตรงท้ายรถได้ และสามารถเปรียบเทียบภาพกับอักขระและเรียบเรียงเป็นตัวอักษรได้ ทว่าความแม่นยำของการ
เปรียบเทียบอักขระขึ้นอยู่กับคุณภาพของภาพ รวมถึงแสง-เงา ความสมบูรณ์ของป้ายทะเบียนซึ่งมีผลกับความแม่นยำในการ
เปรียบเทียบอักขระ 
 
คำสำคัญ: การประมวลผลภาพ การตรวจจับพาหนะ การประมวลผลตัวอักษร แมชชีนวิชช่ัน 
 

1. บทนำ 
คนเดินเท้าในกรุงเทพมหานคร ต้องเผชิญความเสี่ยงต่อ

การถูกรถจักรยานยนต์เฉี ่ยวชน อันเกิดจากการ ขาด
จิตสำนึก ไม่เคารพกฎหมาย กฎระเบียบของบ้านเมือง เห็น
แก่ความสะดวกรวดเร็วของตนเองจึงขับขี่ จักรยานยนต์
ขึ้นมาวิ่งบนทางเท้า อีกทั้งยังส่งผลให้ทางเท้าเกิดการชำรุด
เสียหายเร็วกว่ามาตรฐาน ทำให้ต ้องเสีย งบประมาณ
จำนวนมากในการซ่อมแซม ภาพเช่นนี้มีให้พบเห็นทั่วทุก
แห่ง กองบัญชาการตำรวจนครบาล จัด โครงการ “คืน
ความปลอดภยับนทางเท้าให้ประชาชน” เพื่อคุมเข้มบังคับ
ใช้กฎหมายกับรถจักรยานยนต์ที ่ฝ ่าฝืนวิ ่ง บนทางเท้า 
มุ่งเน้นบริเวณหน้าสถานีรถไฟฟ้า หน้าสถานศึกษา และจุด
ที่ปัญหารถติด ซึ่งได้รับการร้องทุกขจ์าก ประชาชนทั่วทุก
พื ้นที ่เข้ามาเป็นจำนวนมาก 6 เส้นทางที ่มีปัญหาสูงสุด 
ได้แก่ 1.ถนนสุขุมวิท 2.ถนนพระราม 4 3. ถนนเพชรบุรี 4.
ถนนพหลโยธิน 5.ถนนรัชดาภิเษก และ 6.ถนนจรัญสนิท
วงศ์ ด้านกรุงเทพมหานคร พบสถิติการ จับกุมผู้กระทำ ผิด 
พ.ร.บ.รักษาความสะอาด และความเป็นระเบียบเรียบร้อย
ของบ้านเมือง เฉพาะในปี 2559 มีจำนวนถึง 9 ,514 ราย 
รวมยอดค่าปรับกว่า 7.2 ล้านบาท แม้มีกฎหมาย 2 ฉบับ 
ในการควบคุมดูแลความปลอดภัย ให้คนเดินเท้า แต่จำนวน
ผู้ละเมิดกฎหมายยังคงเกิดขึ้นอย่างต่อเนื่อง แม้จะมีการ
ติดตั้งป้ายประกาศ หรือป้ายแสดง ว่าพ้ืนท่ีนี้ติดตั้งกล้องซีซี
ทีว ี ผลปรากฏว่าหลากหลายวิธ ีก ็ย ังไม่สามารถยับยั้ง
พฤติกรรมฝ่าฝืนกฎหมายได้ ซ ึ ่งตามพระราชบญัญัติ
การจราจรทางบก พ.ศ. 2522 มาตรา 4 กำหนดให้ทางเท้า
เป็นพื้นที่ที่ทำไว้ สำหรับคนเดินซึ่งอยู่ข้างใดข้างหนึ่งของ
ทาง หรือทั้งสองข้างของทาง หรือส่วนที่อยู่ชิดขอบทางซึ่ง
ใช้เป็นที่ สำหรับคนเดิน เท่านั้น เช่น กรณีมีรถจักรยานยนต์
ขับบนทางเท้าแล้ว เกิดไม่พอใจคนที่เดินไปมา มีการบีบ
แตรไล่ คนเดินเท้าทางเท้าทำให้คนที่เดินไปมาตกใจแล้ว

เกิดอุบัติเหตุ พฤติกรรมดังกล่าวถือว่าเป็นการละเมิดต่อผู้ที่
เดิน สัญจรไปมาบนทางเท้า และผิดตามพระราชบัญญัติ
จราจรทางบก 2522 มาตรา 43 (7) (8) “ห้ามมิให้ผู้ขับข่ีขับ
รถ บนทางเท้าโดยไม่มีเหตุอันสมควร เว้นแต่รถลากเข็น
สำหรับทารก คนป่วยหรือคนพิการ โดยไม่คำนึงถึงความ 
ปลอดภัยหรือความเดือดร้อนของผู้อื่น” หากฝ่าฝืนมีโทษ
ปรับตั้งแต่ 400 - 1,000 บาท ซึ่งหากเจ้าหน้าที่ตำรวจพบ 
เห็นสามารถดำ เนินการจับปรับได้ทันที นอกจากนี้ในกรณีที่
จอดรถจักรยานยนต์อย่างเดียว แต่ไม่ได้ขับขี่ก็ถือว่าเป็นการ
จอดรถกีดขวางทางเท้าก็ จะมีความผิดเช่นกัน แต่จะเป็น
ความผิด ตามพระราชบัญญัติรักษาความสะอาดเรียบร้อย
ของบ้านเมืองพ.ศ. 2535 มาตรา 17 “ห้ามมิให้ผู้ใดจอดหรือ
ขับขี่รถยนต์ รถจักรยานยนต์ หรือล้อเลื่อนบนทางเท้าเว้นแต่
เป็นการจอด หรือขับขี่เพื่อเข้าไปในอาคารหรือมีประกาศของ
เจ้าพนักงานจราจรผ่อนผันให้จอดหรือขับขี่ได้” และมาตรา 
50 “ในกรณีที่มีการกระทำความผิดหรือมีเหตุอันสมควรว่ามี
การกระทำความผิดตามพระราชบัญญัตินี้ ให้เจ้าพนักงาน 
ท้องถิ ่นและพนักงาน เจ้าหน้าที ่มีอำนาจจับกุมผู ้กระทำ
ความผิดหรือผู้ที่ต้องสงสัยว่า กระทำความผิดนั้นพร้อมด้วย
ยานพาหนะ เครื่องมือ และสิ่งของที่ใช้ในการกระทำความผิด
เพื่อดำเนินการตาม กฎหมายได้” หากฝ่าฝืนหรือไม่ปฏิบัติก็
ต้องระวางโทษปรับไม่เกิน 5,000 บาท ซึ่งเจ้าพนักงานตำรวจ
หากพบเห็นก็ สามารถจับกุมผู ้กระทำ ความผิดได้ทันที
เช่นเดียวกัน แนวความคิดนี้จึงนำเสนอระบบตรวจจับและ
แจ้งเตือนข้อมูลทะเบียนรถ สำหรับกล้องวงจรปิดบนทาง เท้า
เพื่อดำเนินการนำร่อง ในการเฝ้าระวัง และจับกุมผู้ขับขี ่ที่
กระทำความผิดตามกฎหมาย มุ่งเน้นการสร้างการ รับรู้ และ
การตระหนักถึงความปลอดภยัทางถนน ในปัจจุบันได้มีผู้
คิดค้น และนำเทคโนโลยีมาประยุกต์ใช้งาน โดยใช้หลกัการใน
การประมวลผลภาพหรือ Image Processing ซึ่งได้มีการนำ
วิด ีโอที ่บนัทึกภาพจากการขับขี ่ ข ับรถ หรือจอดรถบน
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ทางเดินเท้ามาทำการวิเคราะห์บนโปรแกรมคอมพิวเตอร์โดย
ออกแบบโปรแกรมเพื่อตรวจสอบขอ้มูลและจับภาพทะเบียน
รถ เพื่อส่งข้อมูลไปแจ้งเตือนเจ้าหน้าที่หรือหน่วยงานที่ดูแล
ในพื้นที่เขต ความรับผิดชอบนั้น ๆ  
 
2. วัสดุ อุปกรณ์ และวิธีการวิจัย  
2.1 การประมวลผลสัญญาณภาพดิจิทัล 

การประมวลผลสัญญาณภาพดิจิตอล หรือ Digital 
Image Processing เป ็นการนำภาพเข ้ าส ู ่ การแปลง 
ข้อมูลภาพให้อยู่ในรูปแบบข้อมูลดิจิทัล ที่สามารถนำข้อมูล
นี้ผ่านกระบวนการต่าง ๆ เพื่อให้ได้ผลลัพธ์แบบใหม่ ที่บ่ง
บอกถึงลักษณะและคุณสมบัติของภาพ เช่น นำภาพสี RGB 
แปลงเป็นภาพเฉดขาวดำ (Gray level)  การหา ขอบภาพ
การแยกชนิดสี, การดูช่วงค่าความกระจายของสี เป็นต้น 
กระบวนการค่าต่างๆ ที่ยกตัวอย่างมานี้ เรียกว่า การกรอง 
(Filter) การประมวลภาพด ้ วยคอมพ ิ ว เ ตอร ์  เ ป็ น
กระบวนการที่มีเทคนิควิธีในการประมวลผลขอ้มูล ตัวเลข
ของภาพที่มีหลากหลายวิธี ซึ่งสามารถนำไปประยุกต์ใช้งาน
ให้เหมาะสมกับข้อมูลภาพที่นำเข้ามา ประมวลผล โดยปกติ
ข้อมูลภาพจะมีลักษณะเด่นทางด้านรูปร่าง พื้นผิว สีสัน 
และโครงสร้างต่าง ๆ ที่แตกต่างกัน ไปขึ้นอยู่กับวัตถุและ
สภาพแวดล้อม 
 
2.2 การหาขอบภาพ 

วิธีหาขอบ ด้วยวิธี Canny ซึ ่งเป็นวธิ ีการหาขอบที่
สามารถเลือกทิศทางการ เกิดขอบภาพได้ และได้ผลดีใน
การหาขอบในภาพ ซึ่งอยู ่ในประเภทวิธีการหาขอบแบบ 
Gradient ขั้นตอนวิธีการ หาขอบโดยวิธีของ Canny ซึ่งมี
วิธีดังข้ันตอนน้ี 

1) การขจัดสัญญาณรบกวน: ในขั้นตอนแรกของการหา
ขอบโดยอัลกอริทึมนี้จะต้องกำจัดสัญญาณรบกวนออกก่อน
โดยใช้ Gaussian filter ซ่ึงสามารถคำนวณได้จากการใช้
กรอบ (mask) ขนาดเล็ก ขนาดของ Gaussian mask นี้
หากมีขนาดกว้างจะมี ผลทำให้ลดสัญญาณรบกวนได้มาก
แต่ถ้ากว้างมากเกินไปจะมีผลทำให้ขอบย่อยๆ ที่เป็นส่วน
รายละเอียดนั้นหายไป สำหรับการคำนวนหาภาพที่ได้จาก
การใช้ Gaussian filter  

2) คำนวณหาทิศทางการเป็นขอบภาพ (Gradient 
Calculation): เมื่อได้ผลลัพธ์จากการขจัดสัญญาณรบกวน
แล้วจึงนำมาสร้างสมการอนุพันธ์เพื่อค้นหามมุของขอบภาพ 

3 )  ก า รขจ ั ดค ่ าท ี ่ ไ ม ่ ม า กท ี ่ ส ุ ด  ( Nonmaximal 
Suppression): สำหรับ การหาขอบโดย Canny method 
จุดที่ถือเป็นเส้นขอบได้นั้นต้องเป็นจุดที่ให้ค่าสูงสุดเฉพาะที่
และเป็นทิศทางเดียวกับ gradient ด้วย ซึ่งด้วยวิธีดังกลา่ว
นี้ทำให้ได้ขอบที่บางเพียง 1 พิกเซล ภาพที่ได้หลังการทำ 
Nonmaximal Suppression จะให้ค่าเป็นศูนย์ในทุกจุด
ยกเว้นจุดที่เป็น local maxima points ซึ่งจะยังคงค่าเดิม
ไว้ 

4) การกำหนดค่าขีดแบ่ง (Thresholding): แม้ว่า ภาพ
จะผ่านการ smoothing ในขั้นตอนแรกแล้วก็ตาม ภาพที่
ได้อาจยังมีเส้นขอบที่ไม่ใช่ขอบที่ แท้จริงปรากฏอยู ่อัน
เนื่องจาก สัญญาณรบกวนหรือลักษณะของวัตถุในภาพเป็น
พื้นผิวท่ีมีลวดลายหรือมีรายละเอียด ภายในมาก ดังน้ันเพื่อ
ลดปัญหาดังกล่าวจึงได้มีการกำหนดค่า threshold ขึ้นมา 
2 ค่า คือ high threshold (T1) และ low threshold (T2) 
โดยพิกเซลที่มีค่ามากกว่า T1 จะถูกปรับเป็น 1 (เป็นพิกเซล
ที่เป็นขอบ) แต่ถ้าน้อย กว่า T2 จะถูกปรับเป็น 0 ส่วนค่าที่
อยู่ระหว่างค่า threshold ทั้งสอง การปรับเป็นค่า 0 หรือ 
1 นั้นข้ึนอยู่กับพิกเซลที่ อยู่รอบข้าง หากพบว่าพิกเซลที่อยู่
รอบข้างของพิกเซลที่เป็นขอบ (ค่า >T1) มีค่ามากกว่า T2 
แล้ว จะปรับค่าพิกเซล ดังกล่าวให้มีค่าเป็น 1 และถือเป็น
สมาชิกหนึ่งในภาพขอบด้วยเช่นกัน 
 
2.3 การทำ Template Matching 

การหาความเหมือน (หรือความแตกต่าง) ของภาพ โดย
การทำ Template Matching นี้จะเป็นเพียงสมการ หนึ่ง 
ในการตัดสินว่าเหมาะที่นำไปใช้เปรียบเทียบกับข้อมูลภาพ
หรือไม่ ปัญหาของการนา ไปใช้คือ ต้องเลือก Template ที่
ดีที่สุดไปทา การเปรียบเทียบ สำหรับวิธีการ Template 
Matching จะยอมรับเมื่อมีข้อมูลที่ตรงตาม ข้อกำหนดทั้ง
เรื่องขนาดและลักษณะของการวางของรูปตัวอักษรต้องตรง
กับ Template รวมไปถึงระดับจุดสีเทาด้วย ซึ่งไม่เหมาะ
สำหรับตัวอักษรที ่มีความหลากหลายของข้อมูลและมี
สัญญาณรบกวนอยู่ในภาพ อีกทั้งต่อทำการ เปรียบเทียบ
กับ Template ทุกตัวที่มี ทำให้สูญเสียเวลาในการคำนวณ
ค่อนข้างมาก แต่เนื่องจากวิธีในการเปรียบเทียบที่ง่ายที่สุด
รวมไปถึงการให้ความเข้าใจต่อการทำงานมากที ่สุด 
งานวิจัยนี้ จึงได้นำวิธี Template Matching มาใช้งานเป็น
ส่วนหลักในการตรวจจับป้ายทะเบียนรถ 
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2.4 งานวิจัยท่ีเกี่ยวข้อง 
1)  Vehicle Detection and Classification System 

for Traffic Video Surveillance [1] นำเสนอวิธ ีการคัด
แยกพาหนะ โดยใช้เทคนิคการแปลงภาพสีเป็นระดับสีเทา 
( Gray-Scale Image Transform) ก า ร เ ป ล ี ่ ย น แ ป ล ง
ลักษณะของวัตถุ (Morphological Operation)  เพื ่อให้
ลักษณะของวตัถุมีความ สมบูรณ์มากขึ้น การเติมส่วนท่ีเป็น
ช่องว่างที่เกิดขึ้นในวัตถุ (Fill Holes Operation) การเลือก
กลุ่มข้อมูลที่ต้องการ เพื่อหาจุดเชื่อมต่อระหว่างขอบของ
ว ัตถ ุท ี ่ เก ิดข ึ ้นก ับขอบของว ัตถ ุข ้าง เค ียง ( Region 
Selection) และการประย ุกต ์  สมการในการคำนวณ
ปริมาณแสงเข้าไปในระบบ เพื่อสร้างพารามิเตอร์ความ
น่าเชื ่อถือของภาพพื้นหลังในระบบ ทำการคำนวนภาพ
ปริมาณแสงที่เปลี่ยนแปลงในแต่ละช่วงเวลาที่เกิดขึ้นใน
ภาพ เพิ่มกระบวนการกรองข้อมูลส่วน ที่เป็นเงาของวัตถุใน
ภาพในการทา งานของ Background Subtraction ปรับ
ค่าพลังงานในกระบวนการตรวจจับ ว ัตถุภายใน ให้
เหมาะสมกับการตรวจจับวัตถุที่ไม่สามารถบ่งบอกรูปร่างใน
ลักษณะของยานพาหนะ (Deformable Model) และสร้าง
ลักษณะโดยรวมของขอบวัตถุเพื่อแยกเป็นพาหนะประเภท
ต่าง ๆ (Classification) โดยการ Ratio หาอัตราส่วนความ
กว้างและความยาวของวัตถุและนำมาช่วยในการคำนวณ
ความเป็นไปได้ในการคัดแยกพาหนะ 

2) RMUTT Vehicle License Plates Detection and 
Information System [2] นำเสนอว ิ ธ ี การตรวจสอบ
ทะเบียนและข้อมูลรถยนตภ์ายใน มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี
ราชมงคลธัญบุรี โดยใช้เทคนิคการประมวลผลภาพ (Image 
Processing) ซึ่งมีการนำเทคนิค Thresholding เปลี่ยนรูป
เป็นสีขาวดำหาตำแหน่งป้ายทะเบียนรถด้วยการหาความถี่
ของจุดขาวตามแนวนอนและแนวตั้ง เพื่อหาบริเวณที่หน้า
จะเป็น ตำแหน่งของขอบป้ายทะเบียน การหาและแยกตัว
อักษรแต่ละตัวใช้วิธีหาความถี่ของจุดดำในแนวตั้ง และการ
หา ตัวอักษรโดยใช้วิธีการ Template Matching โดยนำ
ภาพที่ตัดได้ไปเทียบกับภาพตัวอย่างที่ละพิกเซล โดยจุดที่
เป็น สีเดียวกันจะได้ “0” ต่างกันได้ “1” เมื่อเทียบกับภาพ
ตัวอย่างจนครบทุกภาพแล้วดูค่าที่น้อยที่สุดเป็นค่าที่เทียบ
กับ รูปตัวอักษรตัวไหน ก็จะว่าภาพนั้นเป็นตัวอักษรตัวนั้น 
แล้วนำป้ายทะเบียนที่ได้จากขั้นตอนประมวลผลนำรูปที่ 
ถ่ายไว้ได้ทั้งสองรูปพร้อมค่าป้ายทะเบียนที่อ่านได้ รวมทั้ง
ข้อมูลเข้า-ออก เวลา เก็บลงฐานในฐานข้อมูล  

3) Real-Time Lane Detection for Driving using 
Embedded System [3] นำ เสนอว ิ ธ ี ก า รตรวจสอบ
ช่องทางจราจรในขณะที่ขับรถเพื่อช่วยแจ้งเตือนผู้ขับขี่ใน
ขณะที่ผู้ขับขี่ประมาท หรือไม่ชำนาญ โดยใช้หลักการใน
การประมวลผลภาพ (Image Processing) มาประยุกต์ใช้
งานกับระบบสมองกล ฝังตัว โดยใช้กล้องในการบันทึกภาพ
ช่องทางจราจรบริเวณด้านหน้าของรถแบบเรียลไทม์และนำ
ภาพที ่บ ันทึกมาการวิเคราะห์โดยใช้หล ักการในกา ร
ประมวลผลภาพโดยใช้เทคนิค Edge Detection และ 
Hough Transform ซึ่งเป็นหลัก การของการประมวลผล
ภาพและแสดงการแจ้ง เตือนให้ผู้ขับข่ีทราบทางจอแสดงผล 
โดยใช้ระบบสมองกลฝังตัว STM32 สถาปัตยกรรม 32-bits 
ARM Cortex-M3 และ RapidSTM32 Blockset ซึ่งเป็นชุด
กล ่อง คำส ั ่ ง  แบบรูปภาพท ี ่สามารถใช ้งานร ่วมกับ 
MATLAB/Simulink เป็นตัวประมวลผลงานวิจัยนี้สามารถ
ช่วยแจ้งเตือนผู้ขับขี ่ในขณะที่ขับรถออกนอกหรือคร่อม
ช่องทางจราจรซึ่งช่วยลดอุบัติเหตุที่จะเกิดขึ้นท้องถนนได้ 
 
2.5 ระเบียบการวิจัย 

กรอบแนวคิดในการทำงานของระบบตรวจจับและแจ้ง
เตือนข้อมูลทะเบียนรถสำหรับกล้องวงจรปิดบนทางเท้าซึ่ง
เมื ่อมองภาพรวมของการทำงานแล้ว สามารถแบ่งระบบ
การทำงานออกเป็น ดังนี้ส่วนแรก เป็นการประมวลผลภาพ
ที่ได้กล้องซีซีทีวี จับภาพรถจักรยนต์หรือรถยนต์ที่การขับขี่
หรือจอดรถบนทางเท้า ส่วนที ่สอง ตรวจจับภาพ ป้าย
ทะเบียนรถ ส่วนที่สาม การอ่านเลขป้ายทะเบียน และทำ
การส่งข้อมูลไปแจ้งเตือนเจ้าหน้าท่ีที่ ดูแลในพื้นที่น้ัน ๆ 

1) นำภาพจากกล้องซีซีทีวี มาประมวลผล เพื่อหาภาพ
รถจักรยานยนต์ หรือ รถยนต์ที่ขับขี่/จอดรถ บนทางเท้า 

2) Detect ภาพรถจกัรยานยนต์ และรถยนต์เพื่อ 
Detect ป้ายทะเบียนรถ   

3)  นำภาพป้ายทะเบียนรถ เข้าสู่โปรแกรม เพื่อทำการ
เปรียบเทียบ ตัวอักษรของป้ายทะเบียน ประมวลผล การ
อ่านตัวอักษร ตัวเลข ของป้ายทะเบียนรถจกัรยานยนต์และ
รถยนต์ 

4) นำข้อมูลที่ได้แจง้เตือนหรือส่งข้อมูลไปยังเจ้าหน้าท่ีที่
ดูแลในพื้นที่น้ัน ๆ 
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รูปที่ 1 กรอบแนวคิดการวิจัย 

 
3. ผลการทดลอง 

จากตัวอย่างภาพวิด ีโอที ่ภาพทางเท้าที ่นำมาเป็น
ตัวอย่างในการสร้าง Template matching ผู้วิจัยได้นำมา
สร้างแม่แบบถนนในตอนปกติและแบบที่มีรถขับหรือจอด
บนทางเท้า ซึ่งให้ผลการตรวจสอบดังรูปที่ 2 

  
รูปที่ 2 การตีกรอบสี่เหลี่ยมบนรถที่ว่ิงบนทางเท้า 

 
เม ื ่อตรวจจับรถที ่ว ิ ่ งบนทางเท้าตามที ่ใช ้เทคนิค 

Template Matching แล้ว โมเดลจะใช้เทคนิค SIFT ตรวจ
บริเวณที่ทะเบียนรถและนำเข้าเป็นภาพ ดังรูปที่ 3 

 

 
รูปที่ 3 ทะเบียนรถท่ีนำเข้าเมื่อตรวจพบรถบนทางเท้า 

 
จากนั้นจึงนำภาพที่ตรวจสอบแล้วมาแปลงเป็นภาพ

ขาว-ดำ (Binary Image) และทำ Thresholding ปรับปรุง
ภาพดังรูปที่ 4 ให้สามารถนำไปเปรียบเทียบตัวอักษรและ
เรียบเรียงเป็นตัวอักษรดังรูปที่ 5 

 
รูปที่ 4 ผลการแปลงภาพทะเบียนรถที่นำเข้าเป็นภาพขาว-

ดำ 
 

 
รูปที่ 5 ผลการแปลงภาพทะเบียนรถที่นำเข้าเป็นภาพขาว-

ดำ 
 
4. อภิปรายผลและสรุป 

จากแนวความคิดนี้ ระบบตรวจจับและแจ้งเตือนขอ้มูล
ทะเบียนรถ สำหรับกลอ้ งวงจรปิดบนทางเท้าจะ ช่วยเพิ่ม
การเฝ้าระวัง การจับกุมผู้ขับข่ี การจอดรถ การโจรกรรมรถ 
และแนวโน้มที่จะสามารถลดจำนวนผู้ที่จะฝ่าฝืนกฎหมาย 
ดังกล่าวได้อย่างรวดเร็ว และเพื ่อความสะดวกต่อการ
ปฎิบัติงานของเจ้าหน้าท่ี 

 
5. องค์ความรู้ใหม่ 

งานวิจ ัยนี ้ เป ็นงานวิจ ัยที ่ประยุกต ์ใช ้เทคนิคการ
ประมวลผลภาพกับการตรวจจับรถที่ขับขึ้นมาบนทางเท้า 
และใช้เทคนิคแมชชีน วิชชั่น กับการตรวจจับป้ายทะเบียน
รถยนต์แล้วรวบรวมเป็นข้อความส่งไปยังผู้ใช้ 
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