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Abstract 

 A study of feed centrifugation patterns suitable for nursery and culture rearing To 

determine the centrifuge pattern by auto-feed centrifuge in raising young and fattening 

Giant freshwater prawn (Macrobrachium rosenbergii de Man). As a guideline for 

determining the centrifuge of feed suitable for growth in weight, length, and survival rate 

of Giant freshwater prawn, in phase 1, 4 centrifuge patterns were tested and the results 

were obtained from feed centrifugation 2. The best model was tested in Phase 2 in 2x4x1 

m. cages and 50 shrimps were released per cage. Results in Phase 1 and Phase 2 showed 

that feed centrifugation at the edge of the pond Both stages of Giant freshwater prawns 
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have the best growth. followed by throwing food into the middle of the pond When 

considering the growth rate of Giant freshwater prawns in the second stage, it was found 

that the mean weight growth of young lobsters was statistically different (p<0.05). The 

statistical significance (p < 0.01). In the fattening Giant freshwater prawn, it was found that 

the growth effect was different from the young Giant freshwater prawn as follows: the 

mean weight growth of the lobster was statistically different. The growth in length was not 

significantly different (p>0.05). The survival rate had the same effect in both phases. 

Significantly (p<0.01), the proper form of centrifugation of lobster feed should be that the 

automatic centrifuge should be centrifuged to the edge of the pond to affect feed access. 

growth and the best survival rate. 

 

Keywords: Giant freshwater prawn, Food swinging pattern, Automatic feeding machine 

 

บทคัดยอ 

 การศึกษารูปแบบการเหวี่ยงอาหารท่ีเหมาะสมตอการอนุบาลและการเลี้ยงกุงกามกราม เพ่ือหา

รูปแบบท่ีเหมาะสมในการพัฒนารูปแบบการเหวี่ยงอาหารโดยเครื่องเหวี่ยงอาหารอัตโนมัติ (automatic 

feeding machine) ในการเลี้ยงกุงกามกรามวัยออนและระยะขุน เพ่ือเปนแนวทางในการกำหนดระยะ

เหวี่ยงอาหารท่ีเหมาะสมตอการเจริญเติบโตและอัตราการรอดตายของกุงกามกราม ในระยะท่ี 1 ทำการ

ทดสอบรูปแบบการเหวี่ยง 4 รูปแบบ แลวนำผลท่ีไดจากการเหวี่ยงอาหาร 2 รูปแบบท่ีดีท่ีสุดมาทำการ

ทดสอบในระยะท่ี 2 ในกระชังบกขนาด 2x4x1 เมตร ทำการปลอยลูกกุง 50 ตัวตอกระชัง ผลการทดลองใน

ระยะท่ี 1 และระยะท่ี 2 พบวา การเหวี่ยงอาหารบริเวณขอบบอกุงกามกรามท้ัง 2 ระยะมีการเจริญเติบโตท่ี

ดีท่ีสุด รองลงมาคือการเหวี่ยงอาหารไปท่ีบริเวณกลางบอ เม่ือพิจารณาถึงอัตราการเจริญเติบโตของกุง

กามกรามในระยะท่ี 2 พบวา การเจริญเติบโตดานน้ำหนักเฉลี่ยของกุงกามกรามวัยออนมีความแตกตางทาง

สถิติ (p<0.05) สวนการเจริญเติบโตดานความยาวแตกตางอยางมีนัยสำคัญยิ่งทางสถิติ (p<0.05) สวนในกุง

กามกรามระยะขุนนั้น พบวา มีผลการเจริญเติบโตแตกตางจากลูกกุงกามกรามวัยออน ดังนี้  การ

เจริญเติบโตดานน้ำหนักเฉลี่ยของกุงกามกรามแตกตางอยางมีนัยสำคัญยิ่งทางสถิติ (p<0.05) สวนการ

เจริญเติบโตดานความยาวไมมีความแตกตางทางสถิติ (p>0.05) ในสวนของอัตราการรอดตายมีผลไปใน

ทิศทางเดียวกันท้ัง 2 ระยะ คือ มีความแตกตางแตกตางอยางมีนัยสำคัญยิ่งทางสถิติ (p<0.05) ดังนั้น

รูปแบบท่ีเหมาะสมในการเหวี่ยงอาหารกุงกามกรามควรตั้งคาเครื่องเหวี่ยงอาหารอัตโนมัติใหเหวี่ยงไปท่ี
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บริเวณขอบบอจะสงผลตอการเขาถึงอาหาร การเจริญเติบโต และอัตราการรอดในการเลี้ยงกุงกามกรามได

ดีท่ีสุด 

 

คำสำคัญ: กุงกามกราม  รูปแบบการเหวี่ยงอาหาร  เครื่องใหอาหารอัตโนมัติ 

 

1.บทนำ 

 กุงกามกราม หรือ กุงนาง กุงหลวง กุง

ก า ม เก ลี้ ย ง  (giant freshwater prawn) มี ชื่ อ

วิทยาศาสตรว า  Macrobrachium rosenbergii 

de Man สามารถพบไดตามแหลงน้ ำจืด ท่ัวไป

โดยเฉพาะแมน้ำท่ีมีรอยตอระหวางน้ำทะเลและน้ำ

กรอย [1] เปนกุงน้ำจืดขนาดใหญ เนื้อมีรสชาติดี 

ราคาแพง จัดเปนสัตวน้ ำ ท่ี มีความสำคัญทาง

เศรษฐกิจ มีราคาจำหนายคอนขางสูง [2], [3] 

แหลงเพาะเลี้ยงกุงกามกรามท่ีสำคัญอยูในพ้ืนท่ี

จังหวัดนครปฐม ราชบุรี และสุพรรณบุรี มีผลผลิต

รวมรอยละ 80 ของผลผลิตท้ังหมดรองลงมาคือ 

จั งห วัดกาญ จนบุ รี  ส มุทรสาคร  ฉะเชิ ง เทรา 

กาฬสินธุ  และปราจีนบุรี  [4] ผลผลิตจากการ

เพาะเลี้ยงสัตวน้ำเปนสินคาท่ีสรางรายไดหลาย

ประเทศ [5] และเปนสินคาสงออกประเทศไทย 

สินคาทางการประมงท่ีผลิตท่ัวโลกรอยละ 91  มา

จากประเทศในทวีปเอเชีย ประเทศไทยเปนผูผลิต

และสงออกท่ีสำคัญ 10 อันดับแรกของโลก [6] 

รายงานวา กุงกามกรามราคาจำหนายตามขนาด

ของกุง มีราคาตั้งแต กิโลกรัมละ 150-340 บาท 

หากมีการทำการตลาดท่ีดีหรือทำการเลี้ยงและ

จำหนายเองโดยเปดรานขายปลีกส งสามารถ

จำหนายไดถึง กิโลกรัมละ 800-1,400 บาท ตลาด

หลักของกุงกามกรามนิยมจำหนายและบริโภค

ภายในประเทศและมีการสงออกไปจำหนายตลาด

ตางประเทศประมาณรอยละ 20 ถึง 30 [7] ของ

ผลผลิต ปจจุบันนิยมเลี้ยงกุงกามกรามในบอดิน

แบบหนาแนน [8] ผลผลิตท่ีไดจากการเลี้ยงจะ

จำหนายภายในประเทศเปนหลักและมีความ

ตองการเพ่ิมสูงข้ึน ดังรายงานของ [8] ในป 2560 

กุงกามกรามมีปริมาณการผลิต 21,415 ตัน คิดเปน 

4,937,689 ลานบาท ลาสุด [9] รายงานวา ในชวง

เดือนมกราคมถึงเดือนมิถุนายน พ.ศ. 2565 กลุม

ผูบริโภคมีความตองการกุงกามกรามเพ่ิมมากข้ึน จึง

สงผลใหราคากุงกามกรามมีราคาจำหนายสูงข้ึน

เชนเดียวกัน มีการสงออกไปตางประเทศปริมาณ 

2,260.6 ตัน คิดเปนมูลคา 285 ลานบาท จำแนก

เปนกุงกามกรามสดหรือแชเย็นรอยละ 40 มีชีวิต

รอยละ 2.9 และพอแมพันธุกุง 0.5 ของปริมาณการ

สงออกกุงในป 2565  จากรายงานดังกลาวจะเห็น

วาผลผลิตรวมของกุงกามกรามนั้นมีปริมาณนอย 

เนื่องจากมีอัตราการรอดต่ำ สอดคลองกับ [10] 

รายงานวา มีอัตราการรอดเพียงรอยละ 28.13 

เทานั้น รูปแบบการเลี้ยงกุงกามกรามในปจจุบันมี

การเลี้ยงในบอดิน และใหอาหารเม็ดสำเร็จรูปดวย

แรงงานคนหวานไปท่ีบริเวณขอบบอ 2-3 ม้ือตอวัน 

[11] แรงงานท่ีใชในการเลี้ยงเกษตรกรมักใชแรงงาน
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ในครัวเรือน เพ่ือประหยัดตนทุนในการเลี้ยง แต

เนื่องจากมีปรับข้ึนคาแรงงานข้ันต่ำใหเหมาะสมกับ

คาครองชีพท่ีสูงข้ึน ฟารมเลี้ยงกุงหลายแหงจึงแกไข

ปญหาดวยการนำแรงงานตางชาติมาใชภายในฟารม

เพ่ือลดตนทุนดานแรงงาน แรงท่ีใชในการเหวี่ยง

อาหารไมสามารถกำหนดใหอาหารกระจายตัว

สม่ำเสมอเทากันไดทุกจุดท่ัวบอ [12] การกระจาย

ตัวของอาหารท่ีใหแตละครั้งมีผลตอการเจริญเติบโต

และอัตราการรอดของกุงกามกราม เนื่ องจาก

ธรรมชาติของกุงกามกรามมีนิสัยดุราย กินกันเอง 

และหวงอาณาเขต [13] หากินบริเวณพ้ืนทองน้ำ 

[14] กินอาหารท่ีมีระดับโปรตีนสูงถึงรอยละ 33, 35 

[15] ถึงรอยละ 57 [16] ระดับโปรตีนท่ีเหมาะสม

ตอการเจริญเติบโตและการรอดในกุงวัยออนอยู

ระหวางรอยละ 30 ถึง 50 [17] และในระยะโพสลา

วา (Post larval) ในชวงรอยละ 35 ถึง 40 [18] 

เปนสัตวท่ีกินอาหารคอนขางชาอาหารท่ีใหจึงตองมี

ความคงทนอยูในน้ำไดอยางนอย 4-5 ชั่วโมง ความ

คงทนของเม็ดอาหารในน้ำนับเปนตัวชี้วัดท่ีสำคัญ

ตอการเลี้ยงกุงเชนเดียวกัน [19] จากพฤติกรรมการ

กินอาหารดังกลาวจึงยากท่ีจะวัดปริมาณอาหารท่ี

กินในการทดสอบอาหาร [20] การใหอาหารแตละ

ม้ือตองคำนึงความเหมาะสมดวย [21] ควรให

อาหารรอยละ 5-10 ของน้ำหนักตัว [11] ชวงเวลา

การใหอาหารคือ เวลา 9.00 และ 15.00 น. เปน

ชวงเวลาท่ีกุงใชประโยชนจากอาหารไดสูงสุด [20] 

และ [22] กุงระยะขุนเกษตรกรจะใหอาหาร 2 ม้ือ

ตอวัน ในชวงเชาจะใหนอย (รอยละ 30) กวาชวง

เย็น (รอยละ 70) [14], [23] และ [24] อาหารท่ีให

ตองเพียงพอกับความตองการในแตละม้ือ หากให

อาหารมากเกินความตองการเศษอาหารจะตกคางท่ี

พ้ืนบอกลายเปนของเสีย [25] มีการประมาณการวา

อาจมีปริมาณรอยละ 36 ถึง 40 [26] หรือสูงถึงรอย

ละ 60 ของปริมาณอาหารท่ีใหท้ังหมด [26] และ 

[27] [17] นับเปนปญหาสำคัญ ท่ีสงผลให มีเศษ

อาหารเหลือตกคางใตพ้ืนบอ และตนทุนคาอาหารท่ี

ใชในการเลี้ยงสูง [17] โดย [26] รายงานวาตนทุน

คาอาหารเลี้ยงสัตวน้ำสูงถึงรอยละ 40 ถึง 57.48 

[28] นอกจากนี้แลวยังสงผลกระทบตอสุขภาพกุง

อีกดวย เนื่องจากกุงกามกรามจะมีการลอกคราบ

เป น ระยะ  เ ม่ื อ มี ก าร เจ ริญ เติ บ โต ข้ึ น อ ยู กั บ

สภาพแวดลอม คุณภาพน้ำ อุณหภูมิ แสงแดด 

อาหาร [14], [23] และ [24] ในบริเวณท่ีกุงอาศัย 

[2] ใชเวลา 24 ชั่วโมง ในการสรางเปลือกหุมตัว 

และใชเวลา 1-3 วัน เปลือกใหมจึงจะมีความหนา

ดังเดิม [29] ชวงเวลานี้ กุงจะกินกันเองสงผลตอ

อัตราการรอดต่ำ จากสาเหตุดังกลาว นับเปนปญหา

สำคัญของเกษตรกรท่ีทำใหการเลี้ยงกุงกามกรามได

ผลผลิตไมดีเทาท่ีควร และมีตนทุนในการเลี้ยงท่ีสูง

ตามไปดวย [13] 

 ดังนั้นจึงมีนักวิชาการและหนวยงานท่ี

เก่ียวของทำการศึกษาและพัฒนาสูตรอาหารท่ีใชใน

การเลี้ยงกุงกามกราม รวมท้ังคิดคนอุปกรณในการ

ใหอาหารสัตวน้ำ เพ่ือลดปญหาขาดแคลนแรงงาน

และความไมแนนอนดังกลาว [12] อยางตอเนื่อง 

 ท้ังนี้ยังไมมีขอมูลรายงานเปรียบเทียบการ

เจริญเติบโตรวมท้ังอัตราการรอด ท่ีแนชัดวารูปแบบ

ใดท่ีเหมาะสมในการอนุบาลและเลี้ยงกุงกามกราม 
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หากมีการศึกษารูปแบบการเหวี่ ย งอาหารท่ี

เหมาะสมจะเปนขอมูลท่ีสามารถนำไปจัดการ

รูปแบบการใหอาหารท่ีเหมาะสมตอการอนุบาลและ

การเลี้ยงของเกษตรกรใหมีความแมนยำ และเกิด

ประสิทธิภาพในการใหอาหารสูงสุด นอกจากนี้ยัง

เปนชองทางหนึ่งท่ีสามารถลดตนทุนดานอาหารและ

การเสื่อมสภาพของน้ำท่ีเกิดจากอาหารตกคาง

ภายในบอ รวมท้ังสุขภาพของกุงไดอีกดวย 

 1.1 ความเปนมาและความสำคัญของ

ปญหา 

 รูปแบบในการเพาะเลี้ยงกุงกามกรามใน

ภาคตะวันออกเฉียงเหนือ และฟารมในประเทศไทย

มักดัดแปลงพ้ืนท่ีในการทำนาขาวเดิมใหเปนบอ

เลี้ยงกุง แรงงานท่ีใชภายในฟารมสวนใหญ เปน

แรงงานท่ีอยูในครัวเรือนหรือทองถ่ิน ซ่ึงอาจเปน

เพราะกุงกามกรามมีข้ันตอนและวิธีการเลี้ยงท่ีไม

ซับซอนเหมือนการเลี้ยงกุงทะเล ในการใหอาหาร

ระหวางการเลี้ยงนั้นจะใชแรงงานคนโดยเหวี่ยง

อาหารสาดไปท่ีบริเวณขอบบอ ซ่ึงไมสามารถ

ควบคุมระยะการแพรกระจายของอาหารใหมีการ

กระจายตัวท่ีเทากัน ดวยอุปนิสัยของกุงกามกราม

เปนสัตวท่ีอาศัยอยูบริเวณพ้ืนทองน้ำ และกินอาหาร

คอนขางชาเม่ือเปรียบเทียบกับปลา ดังนั้นอาหารท่ี

ใหในแตละม้ืออาจกระจายตัวไมท่ัวถึงและมีความ

เสี่ ยงท่ี กุ งอาจเข าถึงอาหารได ไม เท าเทียมกัน  

กุงกามกรามเปนสัตวท่ีกินอาหารท่ีมีโปรตีนท่ีสูง 

(กลุมสัตวกินเนื้อ) ตนทุนในการเลี้ยงจึงสูงตามไป

ดวย อาหารท่ีใชเลี้ยงพอแมพันธุควรมีโปรตีนรอยละ 

35 ถึง 40 และรอยละ 25 ถึง ในชวงขุน 35 [30] 

หากการใหอาหารกุงในแตละวันไมเพียงพอจะสงผล

กระทบตออัตราการเจริญเติบโตและอัตราการรอด

ของกุง ในขณะเดียวกันหากมีอาหารเหลือตกคาง

ภายในบอจะเปนอันตรายตอสุขภาพของกุงได [31] 

สาเหตุท่ีสงผลตอสุขภาพสัตวน้ำโดยตรงคือ [26] 

ไนโตรเจน และไฮโดรเจนซัลไฟต ท่ีสามารถเกิดข้ึน

และตกคางภายในบอท่ีใชเลี้ยงสัตวน้ำไดจากปญหา

นี้ ผูเลี้ยงตองสังเกตุการกินอาหารของกุงอยูเสมอ 

จะทำใหวางแผนในการจัดการปริมาณอาหารได

อยางเหมาะสม 

 โดยธรรมชาติกุงจะไดกลิ่นคาวของอาหาร

ทำใหทราบวามีอาหารอยูบริเวณใกลเคียง และใช

หนวดในการคลำหาอาการบริเวณพ้ืนทองน้ำ กอนท่ี

จะใชกามบดฉีกอาหารและลำเลียงมายังปากกอน

กินและเขาสูระบบการยอยภายในรางกายตอไป 

ดังนั้นอาหารท่ีใหในแตละครั้งตองมีความเหมาะสม

ท้ังการคงทนในน้ำท่ีใกลเคียงระยะเวลาในการกิน

กับพฤติกรรมการกินของกุงกามกราม หากมีอาหาร

เหลือตกคางภายในบอ (ไมมีกลิ่น) กุงจะไมมีการกิน

อาหารเกา เนื่องจากไมมีกลิ่นดึงดูดและอาหาร

ละลายน้ำเปนสวนหนึ่งของของเสียท่ีอยูรวมกัน

บริเวณพ้ืนทองน้ำทำใหเกิดปญหาตอผูเลี้ยงและ

สุขภาพของกุง [32] สงผลใหกุงมีการเจริญเติบโตท่ี

ชา ออนแอ ติดเชื้อ เชน น้ำท่ีใชเลี้ยงเสื่อมสภาพเร็ว 

กุงโตชา กุงแตกไซส ตนทุนคาอาหารสูงข้ึน [29] 

ลอกคราบไมได เปนตน ท้ังนี้การกินอาหารของกุง

กามกรามเปนเครื่องชี้วัดท่ีสำคัญท่ีมีผลตอสุขภาพ

ของกุงและสภาพแวดลอมโดยรวมของบอท่ีใชเลี้ยง 

[31] ซ่ึงการกระจายตัวของอาหารกุงกามกราม
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ภ าย ใน บ อ ถื อ เป น ป จ จั ย ท่ี ส ำ คัญ ขอ งระดั บ

ความสำเร็จในการเพาะเลี้ยงกุงกามกราม ปจจุบันมี

การนำเครื่องเหวี่ยงอาหารอัตโนมัติ (automatic 

feeding machine) ม า ใช ใน ก าร ให อ าห าร กุ ง

กามกรามบางแลว แตยังไมมีขอมูลท่ีศึกษารูปแบบ

ในการเหวี่ยงอาหารท่ีเหมาะสมเลย ดังนั้นการใช

เทคโนโลยีเครื่องใหอาหารอัตโนมัติมาใชทดแทน

แรงงานคนท่ีเกิดประสิทธิภาพสูงสุดนั้น จำเปนตอง

มีการศึกษารูปแบบการเหวี่ยงอาหารกุงท่ีมีความ

เหมาสมในการเขาถึงอาหารท่ีสงผลตอเจริญเติบโต

ท่ีดี เพ่ือนำไปเปนขอมูลสวนสำคัญในการกำหนด

ปริมาณในการใหอาหาร และการกำหนดรูปแบบ

การเหวี่ยงอาหารท่ีเหมาะสมในการเลี้ยงและการ

อนุบาลลูกกุงกามกรามได 

 

 1.2 วัตถุประสงคของการวิจัย 

 1.2.1 ศึกษารูปแบบการแพรกระจายของ

อาหารท่ีเหมาะสมในการอนุบาลกุงวัยออน 

 1.2.1 ศึกษารูปแบบการแพรกระจายของ

อาหารท่ีเหมาะสมในการเลี้ยงกุงกามกราม 

 

 1.3 สมมติฐานของการวิจัย 

 กุงกามกรามเปนสัตวท่ีจัดอยูในกลุมกินเนื้อ 

และมีพฤติกรรมท่ีดุรายและหวงอาหารเวลาท่ีกิน

อาหาร ประกอบกับกินอาหารไดคอนขางชา และ

ชอบกินอาหารใหมอยูเสมอ ดังนั้นอาหารท่ีใหกุง

กามกรามตองมีกลิ่นคาว และสามารถคงรูปอยูในน้ำ

ไดชวงระยะเวลาหนึ่ง รวมท้ังตองมีรูปแบบการ

แพรกระจายของอาหารท่ีเหมาะสม เพ่ือให กุ ง

กามกรามสามารถเขาถึงอาหารไดอยางท่ัวถึง จะทำ

ใหกุงกามกรามมีการเจริญเติบโตและมีอัตราการ

รอดท่ีดี  ดังนั้นในการศึกษารูปแบบการเหวี่ยง

อาหารท่ี เหมาะสมตอการอนุบาลและเลี้ยงกุ ง

กามกรามในครั้งนี้ จึงทำการทดสอบรูปแบบการ

เหวี่ยงอาหารท่ีเหมาะสมของกุงวัยออนและชวงขุน 

โดยทำการทดสอบรูปแบบของการแพรกระจายของ

อาหาร เพ่ือหารูปแบบการแพรกระจายของอาหาร

ท่ีเหมาะสม ในการเขาถึงอาหารของกุงกามกราม 

ทดสอบรูปแบบการแพรกระจายรวมกับการใช

เครื่องใหอาหารอัตโนมัติในกระชังบก เพ่ือดูระยะ

การแพรกระจายจากเครื่องใหอาหารอัตโนมัติแลว

สังเกตพฤติกรรมของกุงกามกราม ท้ังดานการเขาถึง

อาหารและความชอบในการกินอาหารท่ีระยะใด 

เพ่ือหาระยะของการเหวี่ยงเม็ดอาหารจากเครื่องให

อาหารอัตโนมัติ แบงเปน 2 การทดลอง คือ 

 1.3.1 การทดลองท่ี 1 การทดสอบการ

แพรกระจายของอาหารท่ีใหกุงกามกรามวัยออน

และระยะขุนเพ่ือเปรียบเทียบอัตราการเจริญเติบโต

ด านน้ ำหนักและความยาวเพ่ิม ข้ึน เฉลี่ ย  เป น

ระยะเวลา 2 สัปดาห  ทำการเหวี่ยงอาหาร 4 

รูปแบบ 

 1.3.2 การทดลองท่ี 2 นำผลการทดลองท่ี 

1 ท่ีมีแนวโนมการเจริญเติบโตท่ีดีท่ีสุด 2 รูปแบบ 

มาทำการศึกษาตอในการทดลองท่ี 2 เพ่ือหาอัตรา

การเจริญเติบโตดานน้ำหนักและความยาวเพ่ิมข้ึน

เฉลี่ย รวมท้ังอัตราการรอด ของกุงกามกรามวัยออน

และระยะขุนเปนเวลา 4 สัปดาห 

 



                 7 
 
 
 

 

วารสารวิทยาศาสตร์ เทคโนโลยี และนวัตกรรม 
Science Technology and Innovation (STIJ) 

ปที่ 4 ฉบับที่ 2 มีนาคม-เมษายน 2566 

No.4 Vol.2 March-April, 2023 

 

 1.4 ขอบเขตของการวิจัย 

 ในการทดลองท่ี  1 จะทำการทดสอบ

พฤติกรรมการกินอาหารของกุ งวัยอ อน  เป น

ระยะเวลา 2 สัปดาห เพ่ือนำผลการทดสอบท่ีดีท่ีสุด 

2 รูปแบบ ไปทดสอบตอในกการทดลองท่ี 2 ใชเวลา

ทดลอง 4 สัปดาห ท้ัง 2 การทดลองจะทำการ

ทดสอบในกระชังบก 

 

 1.5 ประโยชนท่ีคาดวาจะไดรับ 

 การศึกษารูปแบบการเหวี่ยงอาหารท่ี

เหมาะสมตอการอนุบาลกุงวัยออนและเลี้ยงกุง

กามกราม จะเปนขอมูลสำคัญในการลดตนทุนดาน

อาหาร และชวยใหเกษตรกรผูเลี้ยงกุงกามกราม

สามารถนำไปประยุกตใชในการเลี้ยงกุงกามกราม 

เพ่ือใหการแพรกระจายของอาหารมีความเหมาะสม

ตอการเขาถึงอาหารของกุงกามกราม สงผลใหมีการ

เจริญเติบโตและอัตราการรอดตายท่ีดี 

 

2.วัสดุ อุปกรณ และวิธีการวิจัย 

 2.1 วัสดุ อุปกรณ 

 2.1.1. กระชังบก 

 2.1.2. เครื่องเหวี่ยงอาหารอัตโนมัติ 

 2.1.3. เครื่องชั่งทศนิยม 2 ตำแหนง 

 2.1.4 กะละมัง 

 2.1.5 ไมบรรทัด 

 2.1.6 สายยาง 

 2.1.2 สวนประกอบฮารดแวร 

 

 

 2.2. ข้ันตอน วิธีการวิจัย 

 2.2.1 เตรียมลูกกุงกอนดำเนินการทดลอง

โดยการนำมาพักไวเปนเวลา 1 สัปดาห เพ่ือให

คุนเคยกับพ้ืนท่ีแคบ 

 เตรียมการทดลองโดยทำการวางแผนการ

ท ด ล อ ง แ บ บ สุ ม ส ม บู ร ณ  ( completely 

randomized design, CRD) อัตราการปลอยกุ ง

กระชังละ 50 ตัว การทดลองละ 3 ซ้ำ ท้ัง 2 การ

ทดลอง ดังนี้ 

 การทดลองท่ี 1 ทดสอบการแพรกระจาย

ของอาหารท่ี ให ลูกวัยออนและกุ งระยะขุน 4 

รูปแบบ คือ 

 รูปแบบท่ี 1 การเหวี่ยงอาหารท่ีบริเวณ

ขอบบอ 

 รูปแบบท่ี 2 การเหวี่ยงอาหารไปท่ีบริเวณ

กลางบอ 2 จุด 

 รูปแบบท่ี 3 การเหวี่ยงอาหารใหตกลง

ตำแหนงกลางบอ 

 รูปแบบท่ี  4 การเหวี่ยงอาหารแบบไร

ทิศทาง (เหวี่ยงอาหารท่ัวบอ) 

 การทดลองท่ี 2 ทดสอบการแพรกระจาย

ของอาหารท่ี ให กุ งวัยออนและกุ งระยะขุน 2 

รูปแบบ คือ 

 รูปแบบท่ี 1 การเหวี่ยงอาหารท่ีบริเวณ

ขอบบอ  

 รูปแบบท่ี 2 การเหวี่ยงอาหารใหตกลง

ตำแหนงกลางบอ  

 2.2.2 ทำการชั่ งน้ำหนักและความยาว

เริ่มตน ใหกินอาหารจนอ่ิมทุกชุดการทดลอง ในการ
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ทดลองท่ี 1 ให อาหาร 3 ม้ือ สวนการทดลองท่ี 2 

ใหอาหาร 2 ม้ือตอวัน 

 2.2.3  เก็บขอมูลการเจริญ เติบโตด าน

น้ำหนัก และความยาวในการทดลองท่ี 1 ในสัปดาห

ท่ี  2 สวนการทดลองท่ี 2 จดบันทึกขอมูลการ

เจริญเติบโตดานน้ำหนักทุกสัปดาห และอัตราการ

รอดในสัปดาหท่ี 4 

 2.2.4 กระชังบกท่ีใชขนาด 2x4x1 เมตร 

ระดับน้ำก่ี 50 เซนติเมตร 

 2.2.5 ใชอาหารเม็ดสำเร็จรูปในการทดลอง 

ดังนี้ การทดลองท่ี 1 ใชอาหารเม็ดเบอร 1 สวนการ

ทดลองท่ี 2 ใชอาหารเม็ดเบอร 4 เหวี่ยงอาหาร 2 

ม้ือตอวัน ปริมาณอาหารท่ีใหในการทดลองท่ี 1 

รอยละ 5 ของน้ำหนักกุง สวนในการทดลองท่ี 2 จะ

ปรับปริมาณตามน้ำหนักของกุงทุกสัปดาห ในการ

ใหอาหารเม็ดจะแบงเวลาใหอาหารออกเปน 2 

ชวงเวลา เวลาท่ี 1 คือ 07.00 น. เม่ือถึงเวลา 

Timer จะสั่งการในการปลอยอาหารคราวละ 3 

กิโลกรัม และเหวี่ยงภายในรัศมีเปนระยะ 12 เมตร 

ท้ังนี้การใหอาหารจะใหจนกวาอาหารจะหมดในถัง

พักสำรอง เวลาท่ี 2 คือ 17.00 น. เม่ือถึงเวลา 

Timer จะสั่งการในการปลอยอาหารคราวละ 3 

กิโลกรัม และเหวี่ยงภายในรัศมีเปนระยะ 12 เมตร 

ท้ังนี้การใหอาหารจะใหจนกวาอาหารจะหมดในถัง

พักสำรอง เวลาท่ี 2 คือ 17.00 น. ใชกระบวนการ

แบบเดิม โดยเครื่องใหอาหารจะสามารถรีเซ็ทการ

ทำงานไดตามท่ีเกษตรกร กำหนด 

 2.2.6 การวิเคราะหขอมูล นำขอมูลท่ีไดมา

วิเคราะหหาคาความแตกตางทางสถิติ โดยใชวิธี

วิเคราะหความแปรปรวน (Analysis of Variance : 

ANOVA) และเปรียบเทียบคาความแตกตางของ

คาเฉลี่ยโดยวิธี Duncan’s new multiple range 

test (DMRT) ท่ีระดับความเชื่อม่ัน 95 เปอรเซ็นต 

โดยใชโปรแกรม PSPP วิเคราะหทางสถิติ 

 

 
รูปท่ี 1 การสรางกระชังบกทดสอบเพ่ือทดสอบ

ระยะการเหวี่ยงอาหาร 

 

3.ผลการทดลอง 

 ผั งการทำงานของเครื่ อ งให อ าหาร

อัตโนมัต ิ

 ผั งการทำงานของเครื่องให อาหารกุ ง

อัตโนมัติดวยการพัฒนาระบบการใหอาหารกุง

กามกรามแบบแรงเหวี่ยงดวยระบบไฟฟา โดยผูวิจัย

ไดออกแบบองศาในการเหวี่ยงอยูท่ี 5-12 เมตร โดย

บอทดลองจะมีขนาด 20 x 22 ตารางเมตร ซ่ึงผัง

การทำงานของเครื่องแสดงไดดังนี้ 
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รูปท่ี 2 ผังการทำงานของเครื่องเหวี่ยงอาหาร

อัตโนมัติ 

 

 การทดสอบเวลาในการหวานและการ

กระจายอาหารดวยเครื่องใหอาหารกุงอัตโนมัติใน

พ้ืนท่ีจำลอง 

 ในการทดสอบมีพ้ืนท่ีจำลองในการทดสอบ

และมีขนาดอาหารเม็ดเบอร 4S ขนาดเสนผาน

ศูนยกลาง 2 มิลลิเมตร ใสในถังเครื่องใหอาหาร

อัตโนมัติอยางละ 2 กิโลกรัม ตอการทดสอบตอ 1 

ครั้ง และนำอาหารท่ีเตรียมไวมาใสในถังเครื่องให

อาหารกุงอัตโนมัติในพ้ืนดินท่ีเตรียมไว ทำการ

ทดสอบ 5 ครั้งในพ้ืนท่ีจำลอง โดยใชแรงดันไฟฟา 

220 โวลต 

 

Table 1  Test results for sowing time and 

feed distribution using a voltage of 220 V. 
Number 

test 

Voltage 

(volt) 

Sowing time 

(minutes) 

Scatter 

radius(m) 

1 218.5 7.56 11.5 

2 225.7 7.53 12 

3 219.1 7.54 11.7 

4 221.9 7.53 12 

5 222.1 7.53 11.8 

Average 221.46 7.69 11.8 

 

 จากตารางแสดงผลการทดสอบของเครื่อง

ใหอาหารกุงอัตโนมัติท่ีใชทดสอบหวานอาหารใน

พ้ืนดิน โดยทดสอบการกระจายบนพ้ืนดินจำนวน 5 

ครั้ง ดวยน้ำหนักอาหารท่ีใชในการทดสอบคือ 2 

กิโลกรัมเฉลี่ยแรงดันไฟฟาท่ี 221.46 โวลตและจับ

เวลาในการทดสอบเครื่องใหอาหารกุงอัตโนมัติใน

การกระจายเฉลี่ยอยู 7.69 นาทีทดสอบ 5 ครั้ง

ระยะการกระจายโดยเฉลี่ย 11.80 เมตร จากนั้นทำ

การทดสอบท่ีบอจริง 
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รูปท่ี 3 การทดลองประกอบถังใสอาหารกุงแบบ 

แสตนเลต 304 และทดสอบเหวี่ยงอาหารในฟารม

ทดสอบ 

 

 ผลการทดลองการกระจายของเครื่องให

อาหารกุงอัตโนมัติ 

 ผู วิจัย ไดทำการทดสอบ 5 ครั้ ง ระดับ

แรงดันไฟฟา 220 โวลตและเก็บตัวอยางการ

กระจายอาหารท้ัง 8 พ้ืนท่ี โดยเฉลี่ยแลวเทากับ 

14.025 กรัม เม่ือคำนวณคาสัมประสิทธิ์ความแปร

ผัน (CV) จากการทดลองโดยเฉลี่ยจากการทดสอบ 

5 ครั้งเทากับรอยละ 18.594 และไดคาสัมประสิทธิ์

การกระจายตัว (UC) เทากับรอยละ 99.69 

 หลักทำงานของเครื่องใหอาหารกุงอัตโนมัติ 

ผูวิจัยไดทำการออกแบบเปนถังพลาสติกโคงรอบตัว

ครอบถัง และใชเหล็กท่ีสามารถรองรับน้ำหนักถัง

พักอาหาร น้ำหนักของเครื่องจะอยูสวนกนถัง

มากกวาสวนบน ซ่ึงโครงสรางถังและระยะหาง

ระหวางกรวยจายอาหารกับมอเตอรหวานอาหาร มี

ระยะหางกันพอดีกับระยะท่ีตั้งไว 

 สำหรับมอ เตอรกรวยจ ายอาหาร ได

ออกแบบใหติดอยู กับถังอาหาร สำหรับหัวจาย

อาหารจะใชพลาสติกเปนหัวหมุนเพ่ือจายอาหาร 

เพ่ือความคงทนและมีอายุการใชงานคอนขางนาน

โดยความเร็วรอบของการหมุนคือ 20 รอบตอนาที 

โดยมีความเร็วรอบของการหวานอาหารท่ี 1200 

rpm โดยเครื่องใหอาหารกุงท่ีพัฒนาข้ึนเหมาะสม

กับการจายอาหารโดยสามารถแบงเปนรอบในการ

ใหอาหารตามความตองการของเกษตร 

 ระบบการหวานของเครื่องใหอาหารกุง

อัตโนมัติ ผูวิจัยไดออกแบบใหมีกรวยหวานมีขนาด

มุม 30 องศาซ่ึงความเร็วรอบในการหวานคือ 2,800 

รอบตอนาที ซ่ึงเปนการหวานท่ีมีประสิทธิภาพ เม่ือ

เปรียบเทียบกับการใหดวยเครื่องใหอาหารแบบท่ีมี

ขายท่ัวไปในทองตลาด โดยอาหารท่ีใหลงไปมีคา

สั ม ป ร ะ สิ ท ธิ์ ก า ร ก ร ะ จ า ย  (Uniformity 

Coefficient) รอยละ 99.69 ระยะการกระจายวัด

ไดรัศมี 8.53 เมตร ในขณะท่ีเครื่องท่ัวไปใหคา

สัมประสิทธิ์การกระจายและมีรัศมีของการให

อาหารเทากับรอยละ 56.9-72.9 และ รัศมีอยูท่ี 7.5 

เมตร ตามลำดับ 

 

 ก า ร ท ด ล อ ง ท่ี  1  ก า ร ท ด ส อ บ ก า ร

แพรกระจายของอาหารท่ีใหกุงวัยออนและระยะขุน

เพ่ือเปรียบเทียบอัตราการเจริญเติบโตดานน้ำหนัก

และความยาวเฉลี่ย 

 1. น้ำหนักเฉลี่ย (body weight gain) 

 กุงวัยออน รูปแบบท่ี 1 และรูปแบบท่ี 3 มี

แนวโนมของการเจริญเติบโตท่ีดีกวา รูปแบบท่ี 2 

และรูปแบบท่ี  กุ งวัยออน ท่ี ใช ในการทดลองมี

น้ำหนักเริ่มตนเฉลี่ยเทากับ 0.56 กรัมตอตัว เม่ือ
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สิ้นสุดการทดลอง 2 สัปดาห พบวา กุงวัยออนท่ีให

อาหารรูปแบบท่ี 1 มีอัตราการเจริญเติบโตดาน

น้ำหนักดีท่ีสุด 1.72 กรัมตอตัว รองลงมา ไดแก กุง

วัยออนท่ีใหอาหารรูปแบบท่ี 2 โดยมีน้ำหนักเพ่ิม

เฉลี่ยเทากับ 1.65 กรัมตอตัว ผลการวิเคราะหทาง

สถิ ติพบวา รูปแบบการเหวี่ยงอาหารมีผลตอ

เจริญเติบโตดานน้ำหนักในการอนุบาลกุงวัยออนมี

ความแตกต า งท างส ถิติ อย า ง มี นั ย ส ำ คัญ ยิ่ ง 

(p<0.05) ดังตารางท่ี 1 

 

Table 2 Mean weight (g) and length (cm) of 

Giant freshwater fry in experimental cage 

pattern 

Average 

weight (g) lenght  (cm) 

week 1 week 2 week 1 week 2 

1 1.17±0.05a 1.72±0.15a 0.70±0.35a 1.33±0.11a 

2 0.81±0.04b 1.23±0.07b 0.05±0.45b 0.41±0.05b 

3 1.10±0.06a 1.65±0.07b 0.49±0.11b 0.86±0.08b 

4 0.87±0.05b 1.39±0.08b 0.24±0.34b 0.79±0.08b 

P value <0.0001 <0.0001 0.0117 <0.0001 

NOTE : a-c Means within a column and 

under each main effect with no common 

superscripts difer significantly. 

 

 2. การเจริญเติบโตทางดานความยาวเพ่ิม

เฉลี่ย (average length) 

 กุงวัยออนท่ีใช ในการทดลองความยาว

เริ่มตนเฉลี่ยเทากับ 2.56 เซนติเมตรตอตัว เม่ือ

สิ้นสุดการทดลอง 2 สัปดาห พบวา กุงวัยออนท่ีให

อาหารรูปแบบท่ี 1 มีอัตราการเจริญเติบโตดาน

น้ำหนักดี ท่ีสุดเฉลี่ย 0.70 กรัมตอตัว รองลงมา 

ไดแก  ลูกกุ งกามกรามท่ีใหอาหารรูปแบบท่ี  3 

รูปแบบท่ี 4 และรูปแบบท่ี 2 โดยมีความยาวเพ่ิม

เฉลี่ยเทากับ 0.49 0.24 และ 0.05 เซนติเมตรตอตัว 

ผลการวิเคราะหทางสถิติพบวา รูปแบบการเหวี่ยง

อาหารมีผลตอเจริญเติบโตดานความยาวในการ

อนุบาลกุงวัยออนมีความแตกตางทางสถิติอยางมี

นัยสำคัญยิ่ง (p<0.05) ดังตารางท่ี 1 

 

 
รูปท่ี 4 การสุมกุงเพ่ือทดสอบการเหวี่ยงอาหารการ

ทดลองท่ี 2 ทดสอบการแพรกระจายของอาหารท่ี

ใหกุงวัยออนและกุงกามกรามระยะขุน 2 รูปแบบ 

 

กุงกามกรามวัยออน 

 1) การเจริญเติบโตดานน้ำหนักเพ่ิมเฉลี่ย 

(average weight gain) 

 กุ งวัยออนท่ี ใช ในการทดลองมีน้ำหนัก

เริ่มตนเฉลี่ยเทากับ 0.88 กรัมตอตัว เม่ือสิ้นสุดการ

ทดลอง 4 สัปดาห  พบวา ลูกกุงกามกรามท่ีให

อาหารรูปแบบท่ี 1 มีอัตราการเจริญเติบโตดาน
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น้ำหนักดีท่ีสุด 1.22 กรัมตอตัว รองลงมา ไดแก ลูก

กุงกามกรามท่ีใหอาหารรูปแบบท่ี 2 โดยมีน้ำหนัก

เพ่ิมเฉลี่ยเทากับ 0.19 กรัมตอตัว ผลการวิเคราะห

ทางสถิติพบวา รูปแบบการเหวี่ยงอาหารมีผลตอ

เจริญเติบโตดานความยาวในการอนุบาลลูกกุง

กามกรามมีความแตกตางทางสถิติอยางมีนัยสำคัญ 

(p<0.05) ดังตารางท่ี 2 

 2) การเจริญเติบโตทางดานความยาวเพ่ิม

เฉลี่ย (average length) 

 กุงวัยออนท่ีใชในการทดลองมีความยาว

เริ่มตนเฉลี่ยเทากับ 5.38 กรัมตอตัว เม่ือสิ้นสุดการ

ทดลอง 4 สัปดาห พบวา กุงวัยออนท่ีใหอาหาร

รูปแบบท่ี 1 มีอัตราการเจริญเติบโตดานความยาวดี

ท่ีสุด 4.90 เซนติเมตรตอตัว รองลงมา ไดแก กุงวัย

ออนท่ีใหอาหารรูปแบบท่ี 2 โดยมีความยาวเพ่ิม

เฉลี่ ย เท า กับ  0 .56 เซน ติ เมตรตอ ตัว  ผลการ

วิเคราะหทางสถิติพบวา รูปแบบการเหวี่ยงอาหารมี

ผลตอเจริญเติบโตดานความยาวในการอนุบาลกุงวัย

ออนมีความแตกตางทางสถิติอยางมีนัยสำคัญยิ่ง 

(p<0.05) ดังตารางท่ี 2 

 

Table 3 Mean weight (g) and length (cm) of 

Giant freshwater fry in experimental cage. 

pattern 
average weight  (g) 

week 1 week 2 week 3 week 4 

1 
0.57±0.0

0a 

1.11±0.0

1a 

1.15±0.0

0a 

1.22±0.0

1a 

2 
0.54±0.0

6b 

0.68±0.0

8b 

0.89±0.0

3b 

0.19±0.0

2b 

pattern 
average weight  (g) 

week 1 week 2 week 3 week 4 

P 

value 
0.0161 0.0021 0.0034 0.0415 

1 
0.82±0.0

7a 

0.96±0.1

5a 

1.85±0.0

1a 

4.90±0.3

3a 

2 
0.24±0.0

1b 

0.16±0.1

1b 

0.48±0.0

6b 

0.56±0.0

1b 

P 

value 
0.0002 0.0021 <.0001 <.0001 

NOTE : a-c Means within a column and 

under each main effect with no common 

superscripts difer significantly. 

 

กุงกามกรามระยะขุน 

 1) การเจริญเติบโตดานน้ำหนักเพ่ิมเฉลี่ย 

(average weight gain) 

 กุงกามกรามระยะขุนท่ีใชในการทดลองมี

น้ำหนักเริ่มตนเฉลี่ยเทากับ 12.18 กรัมตอตัว เม่ือ

สิ้นสุดการทดลอง 4 สัปดาห พบวา กุงกามกรามท่ี

ไดรับอาหารรูปแบบท่ี 1 มีอัตราการเจริญเติบโต

ดานน้ำหนักดีท่ีสุด 8.12 กรัมตอตัว รองลงมา ไดแก 

การเหวี่ยงอาหารรูปแบบท่ี 2 โดยมีน้ำหนักเพ่ิม

เฉลี่ยเทากับ 1.62 กรัมตอตัว ผลการวิเคราะหทาง

สถิ ติพบวา รูปแบบการเหวี่ยงอาหารมีผลตอ

เจริญเติบโตในการเลี้ยงระยะขุนมีความแตกตางทาง

สถิติอยางมีนัยสำคัญยิ่ง (p<0.05) 
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Table 4 Mean weight (g) and length (cm) of 

Giant freshwater in experimental cage. 

pattern 
Average weight (g) 

week 1 week 2 week 3 week 4 

1 0.99±0.35 1.62±0.01 3.09± 0.30a 8.12±0.30a 

2 0.62±0.10 1.36±0.05 1.59±0.05b 1.62±0.10b 

P value 0.1570 0.2746 <.0001 <.0001 

1 0.73±0.03a 1.93±0.45 3.03±0.66 3.25±0.17 

2 0.06±0.31b 1.46±1.23 2.57±0.40 2.83±1.07 

P value 0.0001 0.5749 0.3320 0.5562 

NOTE : a-c Means within a column and 

under each main effect with no common 

superscripts difer significantly. 

 

 2) การเจริญเติบโตทางดานความยาวเพ่ิม

เฉลี่ย (average length) 

 กุงกามกรามระยะขุนท่ีใชในการทดลองมี

ความยาวเริ่มตนเฉลี่ยเทากับ 8.30 เซนติเมตรตอตัว 

เม่ื อสิ้ น สุ ดการทดลอง 4 สั ป ดาห  พบว า  กุ ง

กามกรามท่ีไดรับอาหารรูปแบบท่ี 1 มีอัตราการ

เจริญเติบโตดานความยาวดีท่ีสุด 3.23 เซนติเมตร

ตอตัว สวนรูปแบบท่ี 2 มีความยาวเพ่ิมเฉลี่ยเทากับ 

2.83 เซนติเมตรตอตัว ผลการวิเคราะหทางสถิติ

พบวา รูปแบบการเหวี่ยงอาหารมีผลตอเจริญเติบโต

ในการเลี้ยงกุงกามกรามไมมีความแตกตางทางสถิติ 

(p>0.05) 

 3) อัตราการรอด 

 จากการนับจำนวนกุงกามกรามท่ีเหลือ

ท้ังหมดในกระชังบกเม่ือสิ้นสุดการทดลอง (4 

สัปดาห) พบวา ลูกกามกรามท่ีไดรับอาหารรูปแบบ

ท่ี 1 มีอัตราการรอดท่ีดีท่ีสุด คือ มีอัตรารอดเฉลี่ย

เทากับรอยละ 94.66 และรูปแบบท่ี 2 มีอัตรารอด

เฉลี่ยรอยละ 92.66 ผลการวิเคราะหทางสถิติพบวา 

รูปแบบการเหวี่ยงอาหารมีผลตออัตราการรอดไม

แตกตางทางสถิติ (p>0.05) 

 

 
รูปท่ี 5 การตรวจสอบการเจริญเติบโตของกุง

กามกราม 

 

Table 5  survival rates and percentage of 

Giant freshwater in experimental cage. 

pattern 
Start 

(shrimp) 

Survival rate 

shrimp % 

1 150 142.00±0.57 94.66±1.15 

2 150 139.00±1.00 92.66±1.15 

P value  0.1012  

 

4.อภิปรายผลและสรุปผลการศึกษา 

 ผลจากการศึกษาแสดงใหเห็นวารูปแบบ

การเหวี่ยงอาหารท่ีเหมาะสมตอการอนุบาลและ

เลี้ยงกุงกามกรามนั้น สามารถนำไปเปนขอมูลยืนยัน
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ไดวารูปแบบการเหวี่ยงอาหารท่ีเหมาะสมในชวงท่ี

อนุบาลและเลี้ยงกุงกามกรามควรเหวี่ยงไปท่ีบริเวณ

ขอบบอ ซ่ึงเปนระยะการเหวี่ยงท่ีเหมาะสมในการ

เขาถึงอาหารท่ีชวยให กุ งมีการเจริญ เติบโตท่ีดี  

(p<0.01) สอดคลองกับ [33] รายงานวากุงสามารถ

กินอาหารไดมากข้ึนและมีการเจริญเติบโตดีจากการ

ใชเครื่องใหอาหารอัตโนมัติ สามารถนำไปเปนขอมูล

ในการพัฒนารูปแบบการเหวี่ยงอาหารโดยเครื่องให

อาหารอัตโนมัติ เพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพในการให

อาหารกุงกามกราม เพ่ือลดคาใชจายดานแรงงาน

และ [34] ปญหาการขาดแคลนแรงงานในการให

อาหาร [12] ทำใหทราบพฤติกรรมการกินอาหารซ่ึง

ผูเลี้ยงสามารถปรับอาหารรวมท้ังควบคุมการให

อาหารท่ีเกิดความแมนยำเหมาะสมและตนทุนดาน

อาหารได [35] ในอนาคต สอดคลองกับขอมูลของ 

[36] รายงานวาเครื่องใหอาหารกุงอัตโนมัติ มีความ

สะดวกและบริหารจัดการระหวางการเลี้ยงไดดี และ 

[37] ยังมีผลตออัตราการรอดตายท่ีสูงข้ึนถึงรอยละ 

58.5 ถึง 63.9 และ [38] มีอัตราการเปลี่ยนอาหาร

เปนเนื้อท่ีดีมาก รวมท้ังชวยลดอัตราการติดเชื้อใน

ระหวางการเลี้ยงได [39] ท้ังนี้ในการใชเครื่องให

อาหารอัตโนมัติยังชวยในเรื่องอัตราการเปลี่ยน

อาหารเปนเนื้อท่ีดีกวา [40] [และชวยประหยัดเวลา 

คาใชจาย และลดตนทุนในการเลี้ยงได [41] ลด

ความเสี่ยงของการสูญเสียท่ีอาจเกิดข้ึนในชวงเลี้ยง 

นอกจากจะชวยเพ่ิมผลผลิตยังมีสวนชวยในการเพ่ิม

คุณภาพ ดานราคารวมท้ังขนาดของกุงท่ีสม่ำเสมอ

ดวย 

 

 4.1. สรุปผลการวิจัย 

รูปแบบในการเหวี่ยงอาหารท่ีเหมาะสมตอ

การเขาถึงอาหารของกุงกามกรามท้ังชวงวัยออน

และระยะขุน ท่ีเหมาะสมตอการเลี้ยงผลท่ีไดจาก

การศึกษาแสดงให เห็นอยางชัดเจนวา ผลการ

เจริญเติบโตของกุงท้ัง 2 ระยะแสดงใหเห็นวา การ

เจริญเติบโตดานความยาว น้ำหนัก และอัตราการ

รอดตายเฉลี่ยของกุงกามกราม จากการเหวี่ยง

อาหารไปท่ีบริเวณขอบบอ ระยะการเหวี่ยงอาหารท่ี

บริเวณขอบบอจึงมีความเหมาะสมในการนำไป

พัฒนารูปแบบการใหอาหารโดยเครื่องเหวี่ยงอาหาร

อัตโนมัติ เพ่ือชวยลดตนทุนดานแรงงาน อาหารได 

ซ่ึงจะชวยใหเกษตรกรผูเลี้ยงกุงกามกรามสามารถ

บ ริห ารจั ด ก าร ระห ว า งก าร เลี้ ย ง ได อ ย า ง มี

ประสิทธิภาพ 

 

 4.2. อภิปรายผล  

 ในการศึกษารูปแบบการเหวี่ยงอาหารท่ี

เหมาะสมในการเลี้ยงกุงกามกรามท้ัง 2 การทดลอง

นั้นทำการทดสอบในกระชังบกขนาด 2x4x1 เมตร 

ทำการปลอยลูกกุง 50 ตัวตอกระชัง ทำการเหวี่ยง

อาหารตามรูปแบบท่ีกำหนดไว 4 รูปแบบ ทำการ

เก็บขอมูลในการทดลองท่ี 1 เปนเวลา 2 สัปดาห 

แลวนำผลการเหวี่ยงท่ีเหมาะสมในการใหอาหารกุง

กามกราม 2 อันดับท่ีมีผลตอการเจริญเติบโตท่ีดี

ท่ีสุดมาศึกษาตอในการทดลองท่ี 2 เปนระยะเวลา 

4 สัปดาห ระยะการเหวี่ยงอาหารท่ีเหมาะสมตอ 

เพ่ือสงผลตอการใหอาหารกุงท่ีเกิดประสิทธิภาพ

สูงสุด คือ ชวงบริเวณขอบบอ จากขอมูลดังกลาวทีม
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วิจัยจะนำผลท่ีไดจากการทดลองไปพัฒนารูปแบบ

และการเหวี่ยงของเครื่องเหวี่ยงอาหารอัตโนมัติ 

ภาคสนามในภายใตโครงการยอยตอไป 

 อยางไรก็ตามรูปแบบการเหวี่ยงอาหารท่ีได

จากการทดสอบในครั้งนี้ ยังมีขอจำกัดในดานการ

กำหนดระยะในการเหวี่ยง โดยขนาดของบอท่ีใชใน

การทดสอบนั้นมีขนาดความกวางของบอไมมากนัก 

ซ่ึงหากนำผลการทดลองไปใชบอท่ีมีพ้ืนท่ีขนาดใหญ

มากกวา 1 ไรข้ึนไป ควรมีการปรับระยะในการ

เหวี่ยงอาหารรวมท้ังกำหนดจุดท่ีตั้งเครื่องในบอใหมี

ความเหมาะสมในการเหวี่ยงอาหาร กลาวคือใน

กรณีท่ีบอกุงกามกรามมีขนาดใหญกวาบอท่ีทำการ

ทดสอบ ประกอบกับการท่ีตั้งเครื่องเหวี่ยงอาหารท่ี

อยูบริเวณขอบบอนั้นจะสงผลตอการกระจายตัว

ของอาหารในบอไดไมท่ัวถึง ซ่ึงจะตองทำการปรับ

ระยะการเหวี่ยงใหมหรืออาจเพ่ิมแรงของเครื่อง

เหวี่ยง เพ่ือเพ่ิมโอกาสใหกุงเขาหาอาหารท่ีบริเวณ

ขอบบอไดอยางท่ัวถึงดังผลการทดลอง นอกจากนี้

ควรมีการปรับในดานการใชพลังงานให โดยใช

พลังงานสะอาด เพ่ือลดความเสี่ยงของผูปฏิบัติงานท่ี

อาจเกิดข้ึนได 

 

4.3. ขอเสนอแนะ 

 จากการศึกษารูปแบบการเวี่ยงอาหารท่ี

เหมาะสมตอการเลี้ยงกุงกามกรามนั้น ผูวิจัยขอ

เสนอแนวทางในการพัฒนาเพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพใน

การเลี้ยงกุงกามกรามตามแนวทางดังตอไปนี้ 

 4.3.1 การศึกษานี้ผูวิจัยไดทำการทดสอบ

ในห อ งป ฏิ บั ติ ก ารณ  ควร มี การ ศึกษ าต อ ใน

ภาคสนามเพ่ือเปรียบเทียบรูปแบบการใหอาหาร

แบบเดิม (แรงงานคน) กับการใช เครื่องเหวี่ยง

อาหารอัตโนมัติ 

 4.3.2 ควรมีการพัฒนาเครื่องเหวี่ยงอาหาร

อัตโนมัติใหสามารถกำหนดระยะในการเหวี่ยงหลาย

ระดับ เนื่องจากในสถานการณจริงนั้นลักษณะบอ

เปนพ้ืนท่ี 4 เหลี่ยมผืนผา ซ่ึงบางระยะสงผลให

อาหารท่ีเหวี่ยงนั้นกระจายไมถึงบริเวณขอบบอ 

ปญหาดังกลาวสงผลตอการเขาถึงอาหารของกุง

กรามกรามในบอท่ีมีขนาดใหญได 

 4.3.3 ควรออกแบบใหเครื่องเหวี่ยงอาหาร

มีความทนทานตอกระแสลม หรือสามารถควบคุม

ทิศทางในการเคลื่อนท่ีในระหวางการเหวี่ยงอาหาร 

เพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพของเครื่องในการทรงตัวในบอ 

และกำหนดจุด ในการปล อยอาหารให มี การ

แพรกระจายอยางท่ัวถึงได 

 4.3.4 เครื่องเหวี่ยงอาหารอัตโนมัติควรมี

การพัฒนาใหสามารถใชพลังงานแสงอาทิตยได

โดยตรง เพ่ือลดอันตรายท่ีอาจเกิดข้ึนจากการใช

พลังงานไฟฟา (ไฟรั่ว) เนื่องจากพ้ืนท่ีฟารมเลี้ยงกุง

กามกรามสวนใหญ ใชไฟฟาเปนแหลงพลังงาน หรือ

อยูในพ้ืนท่ีหางไกล ประกอบกับเครื่องใหอาหาร

อัตโนมัตินั้นสัมผัสกับน้ำโดยตรง หากมีการชำรุด

อาจเกิดอันตรายตอผูปฏิบัติงานได 

 

5.องคความรูใหมท่ีไดจากงานวิจัย 

 รูปแบบการเหวี่ยงอาหารในการเลี้ยงกุง

กามกรามเกษตรกรผูเลี้ยงไดรับการถายทอดวิธีการ

และเทคนิคในการใหอาหารท่ีมีการเผยแพรมากอน
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หนานี้ ในการเหวี่ยงอาหารไปยังบริเวณขอบบอ ซ่ึง

ยังไมมีผลการศึกษาดานวิชาการมารองรับ ถึงความ

แตกตางในดานการเจริญเติบโตรวมท้ังอัตราการ

รอด ดังนั้นผลท่ีไดจากการวิจัยเปนขอมูลท่ีสามารถ

ยืนยันไดวา การเลี้ยงกุงกามกรามวัยออนและระยะ

ขุน การแพรกระจายของอาหารมีความสำคัญตอ

การเจริญเติบโตและอัตราการรอดอยางเห็นได

ชัดเจน ในการใชแรงงานคนในการเหวี่ยงอาหารควร

คำนึงถึงแรงเหวี่ยงท่ีเหมาะสมในการแพรกระจาย

ของอาหารใหตกลงบริเวณขอบบอ หากใหอาหาร

ดวยเครื่องเหวี่ยงอาหารอัตโนมัติ  (automatic 

feeding machine) ควรทำการทดสอบระยะการ

เหวี่ยงใหเหมาะสมกับพ้ืนท่ีของบอ ผลท่ีไดจากการ

วิจัยครั้งนี้จะชวยใหเกษตรกรผูเลี้ยงกุงกามกราม 

และผูผลิตเครื่องใหอาหารอัตโนมัติ สามารถนำไป

ประยุกตใชในการใหอาหารกุงกามกรามใหสามารถ

เขาถึงอาหารไดอยางท่ัวถึง ซ่ึงเปนแนวทางในการ

บริหารจัดการระหวางการเลี้ยงเพ่ือลดตนทุนดาน

อาหาร แรงงาน ชะลอการเสื่อมคุณภาพน้ำในบอ

เลี้ยง เพ่ิมความแมนยำในการใหอาหารท่ี เกิด

ประสิทธิภาพสูงสุด เพ่ือใหกุงเขาถึงอาหารไดอยาง

ท่ัวถึง สงผลดีตอสุขภาพของกุง ซ่ึงจะชวยใหกุง

กามกรามมีการเจริญเติบโตและมีอัตราการรอดท่ี

สูงข้ึนอีกดวย 
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