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Abstract 

 This research is intended to design and build electrical control cabinets inside the 

house with smartphones. There are 2 important external components: the control cabinet 

uses ESP8266 WIFI board to control and the model controlled 3 systems that are water 

system, ventilation system, and lighting systems by using 2 sensors to measure variables 

within the house using the Blynk application to turn on-off inside and showing the 

variable values within the experiment house. If the temperature is below 30 degrees 

Celsius will turn off the fan automatically. If the light intensity is more than 300 lux, turn 

off the lights automatically. And perform all open-close experiments. From the results of 

the experiment, it was found that at temperatures below 30 degrees Celsius, the fan 

automatically turned off. The system worked at 100 percent efficiency at a light intensity 

of more than 300 lux. The lamp automatically turned off. The system worked 100 percent 

efficiently. And the lighting system can work with an efficiency equal to 100 percent, and 

the total efficiency of the machine is 100 percent. 
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บทคัดยอ 

 งานวิจัยนี้มีวัตถุประสงคเพ่ือออกแบบและสรางตูควบคุมระบบไฟฟาภายในโรงเรือนดวยสมารท

โฟนเพ่ือเปนตนแบบสำหรับเกษตรกรในการปลูกพืชในโรงเรือน โดยมีสวนประกอบสำคัญภายนอก 2 สวน

คือ ตูควบคุมใชบอรด ESP8266 WIFI ในการควบคุม  และตัวโรงเรือนจำลอง ควบคุม 3 ระบบคือ ระบบ

น้ำ พัดลมระบายอากาศ และระบบแสงสวาง โดยใชเซนเซอร 2 ตัวในการวัดคาตัวแปรภายในโรงเรือน ใช

แอพพลิเคชั่น Blynk ในการเปด-ปดภายในพรอมท้ังแสดงคาตัวแปรภายในโรงเรือน การทดลองหาก

อุณหภูมิต่ำกวา 30 องศาเซลเซียส จะทำการปดพัดลมอัตโนมัติ หากความเขมแสงสวางมากกวา 300 ลักซ 

ใหทำการปดไฟอัตโนมัติ และทำการทดลอง เปด-ปด ระบบท้ังหมด ซ่ึงจากผลการทดลองพบวาท่ีอุณหภูมิ

ต่ำกวา 30 องศาเซลเซียส พัดลมปดอัตโนมัติระบบทำงานประสิทธิภาพเทากับ 100 เปอรเซ็นต ท่ีความเขม

แสงสวางมากกวา 300 ลักซ หลอดไฟปดอัตโนมัติระบบทำงานประสิทธิภาพเทากับ 100 เปอรเซ็นต การ

ทดลอง เปด-ปด ระบบน้ำ พัดลมระบายอากาศ และระบบแสงสวางสามารถทำงานประสิทธิภาพเทากับ 

100 เปอรเซ็นต ประสิทธิภาพรวมของเครื่องทำงานได 100 เปอรเซ็นต 

 

คำสำคัญ: โรงเรือน  ควบคุมระบบไฟฟา  สมารทโฟน 

 

1.บทนำ 

 1.1 ความเปนมาและความสำคัญของ

ปญหา 

 การทำเกษตรแบบโรงเรือนเปนการทำ

เกษตรอีกแบบหนึ่งซ่ึงเกษตรกรไทยกำลังนิยมมาก 

[1] ดวยตอบโจทยปลูกพืชไดทุกฤดูกาล ซ่ึงรูปแบบ

โรงเรือนปลูกพืชมีหลากหลาย ข้ึนอยูกับชนิดพืช

และเงินทุนของเกษตรกร ในปจจุบันมีหนวยงาน

มากมายท่ีใหทุนเพ่ือเกษตรกรจัดสรางโรงเรือน ท้ัง

สำนักงานพัฒนาวิทยาศาสตรและเทคโนโลยี

แหงชาติ (สวทช.) และสถาบันการจัดการเทคโนโลยี

และนวัตกรรมเกษตร (สท.) เพราะสามารถควบคุม

ปจจัยภายในโรงเรือน ทำใหสามารถควบคุมผลผลิต

ของเกษตรกรไดตามตองการ โรงเรือนสามารถ

ปองกันแมลงไมใหเขาไปทำลายพืชท่ีปลูกทำใหไม

ตองใชยาฆาแมลงผูบริโภคพืชผักท่ีปลูก โดยวิธีนี้จึง

มีความปลอดภัยจากสารพิษตกคางในผลผลิต  

ในการปลูกพืชในโรงเรือนมีหลายปจจัยในการ

ควบคุม เชน แสง อุณหภู มิ ความชื้นในดิน ใน

อากาศ ความเปนกรดเปนดาง [2] การควบคุม

ปจจัยเหลานี้  เกษตรกรตองคอยเฝาสังเกต และ 

คอยหม่ันตรวจสอบพืชท่ีปลูกในโรงเรือนอยาง

สม่ำเสมอ 

 ตูควบคุมระบบไฟฟาภายในโรงเรือนดวย

สมารทโฟน เปนการนำเอาเทคโนโลยีมาควบคุม

ปจจัยตาง ๆ ภายในโรงเรือนเพ่ือความสะดวกสบาย 

อีกท้ังยังลดตนทุนแรงงานของเกษตรกรใหต่ำลง [3] 

โด ย ใช เซ น เซ อ ร ร ว ม กั บ อุ ป ก ร ณ ค ว บ คุ ม
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ไมโครคอนโทรลเลอร ผานระบบเครือขายสัญญาณ

อินเทอรเน็ต โดยเซนเซอรภายในโรงเรือนจะทำการ

วั ด ค า ต า ง  ๆ  ท่ี ไ ด ส ง ม า ยั ง อิ น พุ ต ข อ ง

ไมโครคอนโทรลเลอรจากนั้นจะทำการประมวลผล

คาท่ีไดนำมาเปรียบเทียบกับคามาตรฐานท่ีตั้งคาไว

ถาหากคาท่ีได ตางจากคาท่ีต้ังไว ระบบประมวลผล

จะทำการสงขอมูลผานระบบเครือขายอินเทอรเน็ต

มายังอุปกรณหรือโทรศัพทสมารทโฟน เพ่ือให

เกษตรกรทราบ และสามารถควบคุมปจจัยภายใน

โรงเรือนไดจากการสั่ งการผานสมารทโฟน [4] 

จากนั้นระบบจะสั่งการใหไมโครคอนโทรลเลอร

ควบ คุมเอาท พุต หรือ อุปกรณ ต าง ๆ  ภายใน

โรงเรือน อาทิเชน ปมน้ำ พัดลม เครื่องทำความชื้น

ในอากาศ ระบบแสงสวาง เปนตน 

 ดังนั้น การนำเอาเทคโนโลยีมาปรับใชใน

การเกษตร นอกจากจะชวยใหเกษตรกรมีความ

สะดวกสบายมากข้ึนแลว ยังสามารถเพ่ิมผลผลิตให

เกษตรกร อีกท้ังยังสามารถแขงขันในตลาดไดอีก

ดวย เนื่องจากสามรถควบคุมปจจัยตาง ๆ ท่ีจำเปน

ตอพืชบางชนิดท่ีมีความสำคัญและมีมูลคาสูง ทำให

ลดตนทุนเพ่ิมผลผลิต สงผลใหเกษตรกรไทยกาวเขา

สูยุคเกษตรกร 4.0 ท่ีพัฒนาและตอบสนองความ

ตองการของผูบริโภคยุคใหม 

 

 1.2 วัตถุประสงคของการวิจัย 

 เพ่ือออกแบบและสรางเครื่องควบคุมระบบ

ไฟฟาภายในโรงเรือนดวยสมารทโฟน และหา

ประสิทธิภาพของเครื่องควบคุมระบบไฟฟาภายใน

โรงเรือนดวยสมารทโฟน 

 1.3 ขอบเขตของการวิจัย 

 1.3.1 สรางโรงเรือนจำลองท่ี ใช ในการ

ทดลองกวาง 50 เซนติเมตร ยาว 100 เซนติเมตร 

สูง 150 เซนติเมตร 

 1.3.2 ควบคุมการทำงานของระบบไฟฟา

ดวยบอรด Node MCU ESP8266 

 1.3.3 ควบคุมและสั่งการทำงานของระบบ

ดวยสมารทโฟนผานแอพพลิเคชั่น Blynk 

 1.3.4 ระบบท่ีควบคุมภายในโรงเรือนคือ 

แสงสวาง อุณหภูมิ ความชื้นและระบบน้ำภายใน

โรงเรือน 

 

 1.4 ประโยชนท่ีคาดวาจะไดรับ 

 1.4.1 สามารถนำความรูทางดานไฟฟามา

ใชงานไดจริง 

 1.4.2 ลดการใชแรงงานในระบบโรงเรือน 

 1.4.3 เพ่ิมประสิทธิภาพการทำงานของ

ระบบตาง ๆ ภายในโรงเรือน 

 1.4.4 เพ่ือเปนตนแบบสำหรับหนวยงาน

หรือผูท่ีสนใจนำไปพัฒนาตอไป 

 

2.วัสดุ อุปกรณ และวิธีการวิจัย 

 2.1 วัสดุ อุปกรณ 

 2.1.1. ระบบควบคุม Controller System 

 ผู วิ จั ยไดทำการออกแบบระบบท่ี ใช ใน

โรงเรือน ประกอบไปดวยระบบการใหน้ำ การระบาย

อากาศ ระบบแสงสวาง และมีเซนเซอรท่ีใชในการวัด

คาตัวแปรท่ีตองการควบคุม ดังรูปท่ี 1 
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รูปท่ี 1 ระบบท่ีตองควบคุมภายในโรงเรือน 

 

 2.1.2 สวนประกอบฮารดแวร 

ตารางท่ี 1 อุปกรณท่ีใชในสวนของฮารดแวร 
No. Name Description Symbol 

1 Circuit Breaker 1 220 VAC. 20A CB1 

2 Circuit Breaker 2 220 VDC. 30A CB2 

3 Power supply 12V. 20 A PS 

4 Pump DC 12V. 1.5 A P 

5 Vacuum Fan 220VAC. 0.5 A F 

6 LED Lamp 220VAC. 45 mA L 

7 Microcontroller ESP8266 5V DC  MCU 

8 Step down DC-DC  Input 1-35 Out 1-

35 VDC. 

LM2596 

9 Voltmeter DC 1 0 – 100 VDC V1 

10 Voltmeter DC 2 0 – 100 VDC V2 

11 Voltmeter AC 3 20 – 500 VAC V3 

12 Pilot Lamp Red 220 VAC PL1 

No. Name Description Symbol 

13 Pilot Lamp Green 220 VAC PL2 

14 Relay 1 Coil Ratings 12 

VDC 75 mA 

CR1 

15 Relay 2 Coil Ratings 12 

VDC 75 mA 

CR2 

16 Relay 3 Coil Ratings 12 

VDC 75 mA 

CR3 

17 Push button Switch 220 VAC SW1 

18 Temp and Humidity 

Sensor 

3.5-5.5 VDC 0.3 

mA 

SS1 

19 Light Sensor 3.0 VDC 190 uA SS2 

 

 2.1.3 สวนซอฟตแวร 

 ผูวิจัยไดออกแบบการเขียนโปรแกรมโดย

เริ่ ม จ าก ก าร เขี ย น  Flow Chart  จ าก นั้ น น ำ

กระบวนการท่ีไดแปลงเปนการเขียนโคดภาษา C 

ลงใน MCU โดยใชโปรแกรม Arduino IDE 3.6 
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 2.1.4 โ ร ง เรื อ น จ ำ ล อ ง  Greenhouse 

Model 

 ผูวิจัยไดทำการออกแบบโครงสรางของ

โรงเรือนโดยใชโปรแกรมเขียนแบบสามมิติในการ

รางตนแบบ โดยโครงสรางของโรงเรือน มีความ

กวาง 100 เซนติเมตร มีความสูง 100 เซนติเมตร มี

ความยาว 150 เซนติเมตร โดยวัสดุท่ีใชในการสราง 

ทอ PVC ขนาดเสนผานศูนยกลาง 18 มิลลิเมตร

และใชพลาสติกใสในการคลุมโรงเรือน  ซ่ึงใน

โรงเรือนมีการติดตั้ง พัดลม หลอดไฟ ระบบน้ำใน

โรงเรือน ใชทอ PE ขนาดเสนผานศูนยกลาง 16 

มิลลิเมตรใชหัวพนน้ำแบบ 4 ทิศทาง และยังมีการ

ติดต้ังเซนเซอรแสงและอุณหภูมิภายในโรงเรือนอีก

สองตำแหนง แสดงดังรูปท่ี 2 

 

 
รูปท่ี 2 ภาพโรงเรือนจำลองจากโปรแกรม 

 

 2.2 ข้ันตอน วิธีการวิจัย 

2.2.1 ทำการประกอบตู ควบคุม ซ่ึงมี

อุปกรณดังนี้ 

- เพาเวอรซัพพลาย DC 12V 20A 

- เบรกเกอร 220 V AC 20A และ 30A 

- โวลทมิเตอร DC และ AC 

- รีเลย 12V 

- โมดูลรีเลย 5V 4Chanal 

- เทอรมินอลตอสาย 

- Microcontroller ESP8266 WIFI 

- Pushbutton Switch 

- Pilot Lamp สีเขียว 

- Pilot Lamp สีแดง 

- Step down DC-DC Input 1-35  Out 

1-35 VDC. 

- สายไฟ VCT ขนาด1×1 

- รางวายดักสขนาด 40×40 มิลลิเมตร 

- ตู ค อ น โ ท ร ล ข น า ด  4 0 ×5 7 ×2 0 

เซนติเมตร 

2.2.2 เจาะหนาตูคอนโทรลจากนั้นทำการ

ใส  Pilot Lamp สีเขียว สีแดง เพ่ือเปนการแจง

สถานะการทำงานของตูควบคุม 

2.2.3 ทำการไวรริ่งสายคอนโทรลตามแบบ

ท่ีไดออกแบบไวในวงจร เม่ือไวรริ่งสายเสร็จแลวทำ

การเช็คอีกรอบ โดยใชมัลติมิเตอรทำการวัดโดย

เลือกไปท่ียานวัดคาความตานทาน เม่ือเช็คเสร็จ

เรียบรอยทำการเก็บสายไฟและปดฝาไวรดักสให

เรียบรอย ดังรูปท่ี 3 และ 4 
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รูปท่ี 3 ระบบควบคุมท่ีตอวงจรเรียบรอย 

 

 
รูปท่ี 4 ดานหนาตูควบคุม 

 

 2.2.4 ทำการวัดอุณหภู มิความชื้นและ

ความเขมแสงสวางภายในและภายนอกโรงเรือน

ตั้งแตเวลา 06.00 – 17.00 นาิกา วัดอุณหภูมิ

ความชื้นและความเขมแสงสวางเม่ือทำการเปด

ระบบควบคุมภายในโรงเรือน ตั้งแตเวลา 06.00 – 

17.00 นาิกา วัดอุณหภูมิและความชื้นเม่ือเปดปม

น้ำและพัดลมเปนเวลา 3.ชั่วโมง ตั้งแตเวลา 11.00 

– 13.00 นาิกา และวัดอุณหภูมิและความชื้น

ภายในโรงเรือนเม่ือไมเปดปมน้ำและพัดลมเปนเวลา 

3 ชั่วโมง ตั้งแตเวลา 11.00 – 13.00 นาิกา 

 2.2.5 การทดลองปดพัดลมอัตโนมัติเม่ือ

อุณหภูมิต่ำกวา 30 องศาเซลเซียส 

 2.2.6 การทดลองปดไฟอัตโนมัติเม่ือความ

เขมแสงสวางมากกวา 300 ลักซ 

 2.2.7 ทดลองสั่ งการทำงานระบบผาน

โทรศัพทโดยใชแอพพลิเคชั่น Blynk ดังรูปท่ี 5 

 

 
รูปท่ี 5 ระบบสั่งการจากสมารทโฟนผาน

แอพพลิเคชั่น 

 

3.ผลการทดลอง 

 3.1 ผลการวัดอุณหภู มิความช้ืนและ

ความเขมแสงสวางภายนอกโรงเรือนตั้งแตเวลา 

06.00 – 17.00 น. 

ตารางท่ี 2 ผลการวัดอุณหภูมิความชื้นและความ

เขมแสงสวางภายนอกโรงเรือนตั้งแตเวลา 06.00 – 

17.00 น. 
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เวลา 
อุณหภูม ิ

(°C) 

ความชื้น 

(%ในอากาศ) 

ความเขมแสง 

(ลักซ) 

06.00 18.4 79 1 

07.00 19.7 76 1227 

08.00 30.4 41 8167 

09.00 25.4 50 22950 

10.00 26.9 50 44230 

11.00 45.3 13 54610 

12.00 48.4 20 54610 

13.00 34.3 27 23140 

14.00 30.1 48 40660 

15.00 43.5 12 19200 

16.00 31.7 30 5401 

17.00 29.4 30 2104 

คาเฉลี่ย 31.95 39.66 23025 

 

 จากผลการทดลองแสดงให เห็นความ

เปลี่ยนแปลงของ อุณหภูมิ ความชื้น และความเขม

ของแสงสวาง ภายนอกโรงเรือนในแตละชวงเวลาซ่ึง

มีคาอุณหภูมิ และ ความเขมแสงสูงสุดในตอนชวง 

11.00 – 15.00 น. ของวัน โดยในชวงท่ีอุณหภูมิ

ภายนอกสูง คาความชื้นสัมพัทธในอากาศก็จะลดลง

ดวย โดยคาเฉลี่ยของอุณหภูมิตลอดท้ังวันอยู ท่ี  

31.95 องศา ความชื้นตลอดท้ังวันอยู ท่ี  39.66 

เปอรเซ็นตและความเขมแสงอยูท่ี 23,025 ลักซ 

 

 3.2 ผลการวัดอุณหภู มิความช้ืนและ

ความเขมแสงสวางภายในโรงเรือนตั้งแตเวลา 

06.00 – 17.00 น. 

ตารางท่ี 3 ผลการวัดอุณหภูมิความชื้นและแสง

สวางภายในโรงเรือน ตั้งแตเวลา 06.00 – 17.00 น. 

เวลา 

 

อุณหภูม ิ

(°C) 

ความชื้น 

(%ในอากาศ) 

ความเขมแสง 

(ลักซ) 

06.00 18 93 1 

07.00 18 93 1227 

08.00 26 95 8167 

09.00 34 64 22950 

10.00 47 26 44230 

11.00 55 22 54610 

12.00 57 24 54610 

13.00 59 25 23140 

14.00 59 25 40660 

15.00 54 22 19200 

16.00 39 30 5401 

17.00 30 76 2104 

คาเฉลี่ย 41.33 49.58 23025 

 

 จากผลการท ดลองจะสั ง เกต เห็ น ว า 

อุณหภูมิ และ ความชื้น ภายในโรงเรือนมีคาสูงมาก

เม่ือเปรียบเทียบกับภายนอกของตลอดท้ังวัน เพราะ

ภายในโรงเรือนกักเก็บความรอนไวขางใน ไม

สามารถระบายออกมาไดสะดวกเหมือนภายนอก
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โรงเรือนทำใหโรงเรือนเกิดความรอนสะสม ซ่ึง

ชวงเวลาท่ีอุณหภู มิสูงท่ีสุดอยู ในชวง 11.00 – 

15.00 น. โดยคาเฉลี่ยอุณหภูมิตลอดท้ังวันอยู ท่ี 

41.33 ความชื้นสัมพัทธอยูท่ี 49.58 และความเขม

แสงสวางอยูท่ี 23,025 ลักซ 

 

 3.3 ผลการวัดอุณหภู มิความช้ืนและ

ความเขมแสงสวางเม่ือทำการเปดระบบควบคุม

ภายในโรงเรือน ตั้งแตเวลา 06.00 – 17.00 น. 

ตารางท่ี 4 ผลการวัดอุณหภูมิความชื้นและความ

เขมแสงสวางเม่ือทำการเปดระบบควบคุมภายใน

โรงเรือน ตั้งแตเวลา 06.00 – 17.00 น. 

เวลา 
อุณหภูมิ 

(°C) 

ความชื้น 

(% ใน

อากาศ) 

ความเขม

แสง 

(ลักซ) 

หมายเหต ุ

06.00 17 96 190 

เป ด ไฟ /เป ด

พั ด ล ม / เป ด

ปมน้ำ 

07.00 19 93 846 
เปดไฟ/ปดพัด

ลม/ปดปมน้ำ 

08.00 27 70 7439 
ปดไฟ/ปดพัด

ลม/ปดปมน้ำ 

09.00 35 62 20360 
ปดไฟ/เปดพัด

ลม/เปดปมน้ำ 

10.00 41 32 38240 
ปดไฟ/เปดพัด

ลม/เปดปมน้ำ 

11.00 45 23 54610 
ปดไฟ/เปดพัด

ลม/เปดปมน้ำ 

12.00 54 35 54610 ปดไฟ/ปดพัด

เวลา 
อุณหภูมิ 

(°C) 

ความชื้น 

(% ใน

อากาศ) 

ความเขม

แสง 

(ลักซ) 

หมายเหต ุ

ลม/เปดปมน้ำ 

13.00 41 50 20580 
ปดไฟ/เปดพัด

ลม/เปดปมน้ำ 

14.00 50 23 38450 
ปดไฟ/เปดพัด

ลม/ปดปมน้ำ 

15.00 47 27 33960 
ปดไฟ/เปดพัด

ลม/เปดปมน้ำ 

16.00 34 46 39060 
ปดไฟ/เปดพัด

ลม/เปดปมน้ำ 

17.00 29 56 17850 
ปดไฟ/เปดพัด

ลม/เปดปมน้ำ 

คาเฉลี่ย 36.58 51.08 27182.91 - 

 

 จากผลการทดลองพบวาเม่ือทำการวัด

อุณหภูมิความชื้นและแสงสวางเม่ือทำการเปดระบบ

ควบคุมภายในโรงเรือน อุณหภูมิของโรงเรือนใน

ชวงเวลา 11.00 – 15.00 น. เปนชวงท่ีอุณหภูมิสูง

ท่ีสุดโดยชวงสูงสุดของอุณหภูมิอยูท่ีเวลา 12.00 น. 

ท่ี 54°C คาความชื้นสัมพัทธอยูท่ี 35% โดยคาเฉลี่ย

ตลอดท้ังวันของอุณหภูมิอยูท่ี 36.58°C ความชื้นอยู

ท่ี 51.08% สวนคาความเขมแสง ไดทดลองเปดแค 

2 ชม. คือในชวงเวลา 06.00 - 07.00 น. คาเฉลี่ย

ความเขมแสงสวางตลอดท้ังวันอยู ท่ี 27,182.91 

ลักซ 
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 3.4 ผลการทดลองปดไฟอัตโนมัติหาก

ความเขมแสงมากกวา 300 lx และผลทดลองปด

พัดลมอัตโนมัติหากอุณหภูมิต่ำกวา 30 องศา

เซลเซียส พบวาระบบทำงานไดเปนปกติ 

 

 3 .5  ผลการทดลองการ ส่ั งการทาง

สมารทโฟนพบวา ระบบสามารถดำเนินการได

ตามการส่ังงานผานระบบแอพพลิเคช่ัน 100% 

 

4.อภิปรายผลและสรุปผลการศึกษา 

 4.1. สรุปผลการวิจัย 

4.1.1 สรุปผลการวิจัยการวัดอุณหภู มิ

ภายในโรงเรือน 

จาการทำการทดลองผูวิจัยไดนำเอาขอมูล

การทดลองซ่ึงมีคา อุณหภูมิ ความชื้นและความเขม

แสงสวาง มาทำการบันทึกผลในชวงเวลาตาง ๆ 

คาเฉลี่ยอุณหภูมิ ความชื้น และความเขมแสงสวาง

ตลอดท้ังวันเม่ือ ไมไดทำการใชระบบควบคุมอยูท่ี 

41.33 องศาเซลเซียส คาความชื้นสัมพัทธอยู ท่ี  

49.58 เปอรเซ็นต และความเขมแสงสวางอยู ท่ี  

23,025 ลักซ จากนั้นเม่ือทำการใชระบบควบคุม

คาเฉลี่ยอุณหภูมิ ความชื้น และความเขมแสงสวาง

ในตลอดท้ังวันไดผลออกมาดังนี้  อุณหภูมิอยู ท่ี  

36.58 องศาเซลเซียส ความชื้นสัมพัทธอยูท่ี 51.08 

เปอรเซ็นต และความเขมแสงสวางอยูท่ี 27,183 

ลักซ  เม่ือใชระบบควบคุม คาเฉลี่ยอุณหภู มิใน

โรงเรือนจะลดลง 4.75 องศาเซลเซียส คาเฉลี่ย

ความชื้ น สั ม พัท ธ ใน โรงเรื อนจะ เพ่ิ ม ข้ึน  1 .5 

เปอรเซ็นต  และคาความเขมแสงสวางภายใน

โรงเรือนจะเพ่ิมข้ึน 4,158 ลักซ 

4.1.2 สรปุผลการวิจัยการทำงานของระบบ 

จากการทำการทดลองผูวิจัยไดทำการ

ควบคุมระบบแสงสวางและพัดลมอัตโนมัติภายใน

โรงเรือนโดยทำการตั้งคาระบบใหแสงสวางทำการ

ปดไฟโดยอัตโนมัติหากความเขมของแสงสวาง

มากกวา 300 ลักซ และทำการต้ังคาใหระบบพัดลม

ทำการปดอัตโนมัติหากอุณหภูมิต่ำกวา 30 องศา

เซลเซียส เม่ือไดทำการทดลองระบบควบคุมจำนวน 

10 ครั้ง แสงสวางเม่ือความเขมแสงมากวา 300 

ลักซ แสงสวางจะทำการปดไฟอัตโนมัติท้ัง 10 ครั้ง 

พัดลมเม่ืออุณหภูมิต่ำกวา 30 องศาเซลเซียส พัดลม

จะทำการปดอัตโนมัติท้ัง 10 ครั้ง จากนั้นผูวิจัยได

ทำการทดลองสั่งการระบบแสงสวาง พัดลม และปม

น้ำผานโทรศัพททำการทดลองสั่งการระบบแสง

สวาง พัดลม และปมน้ำจำนวน 10 ครั้ง ระบบท้ัง 3 

สามารถทำงานไดท้ัง 10 ครั้ง ดังนั้นประสิทธิภาพ

ของเครื่องอยูท่ี 100 เปอรเซ็นต 

 

4.2. ขอเสนอแนะ 

 4.2.1 เพ่ิมจำนวนพัดลมใหมากข้ึน และ

ขนาดของใบพัดลมใหมีขนาดใหญกวาเดิม เพ่ือเพ่ิม

อัตราการหมุนเวียนอากาศภายในโรงเรือนใหมาก

ข้ึน  ซ่ึ งจะสามารถระบายความรอนออกจาก

โรงเรือนไดดีมากยิ่งข้ึน 

 4.2.2 เพ่ิมระบบการทำงานใหเปนแบบ 

Auto โดยสามารถตั้งเวลาการทำงานใหตูควบคุม 

สามารถควบคุม เปด – ปด ระบบท่ีตองการ ตาม
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เวลาท่ีตั้งไวและสามารถเลือกเปนแบบ Manual 

เม่ือตองการควบคุมดวยตนเอง 

 

5.องคความรูใหมท่ีไดจากงานวิจัย 

 งานวิจัยนี้ เปนการรวมระบบควบคุมท้ัง

ระบบอัตโนมัติและระบบสั่งการผานแอพพลิเคชั่นไว

ดวยกัน ซ่ึงเปนการเพ่ิมความสะดวกสบายของ

ผูใชงาน และสามารถติดตามสถานะของระบบได

จากแอพพลิเคชั่น ซ่ึงถือเปนความกาวหนาทาง

เทคโนโลยีอีกทางหนึ่ง 
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